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1. WSTEP
1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej ogélnej specyfikacji teckanigj (SST) 8 wymagania
dotyczice wykonania odbioru robat:

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) stadokiiment przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t na drogach publicznych.

1.3. Zakres Rob6t obgtych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obgjnumymagania ogolne wspdlne dla
Robat obgtych realizacj zadania w p.1.1., wyszczegolnione w ppsjacych SST:

D-030101 PRZEPUSTY POD KOROM DROGI
D- 04.04.04 — PODBUDOWA Z TLUCZNIA KAMIENNEGO
D-05.03.08 - NAWIERZCHNIE PODWOJNIE POWIERZCHNIOWO UTRWALONA
D-050305 NAWIERZCHNIA Z BETONU ASFALTOWEGO
D-060201 PRZEPUSTY POD ZJAZDAMI
D-060401 ROWY
D-070201 OZNAKOWANIE PIONOWE
D-070501 BARIERY OCHRONNE STALOWE
D100701 ZJAZDY DO GOSPODARSTW
1.4. Okreslenia podstawowe

Uzyte w SST wymienione poiej okr&lenia naley rozumi€ w kazdym przypadku
nastpujaco:
1.4.1. Budowla drogowa obiekt budowlany, nie ¢dacy budynkiem, stanowty calG¢
techniczno-uaytkowa (drog;) albo jego czs¢ stanowica odrebny element konstrukcyjny lub
technologiczny (obiekt mostowy, korpus ziemnyzet).
1.4.2. Chodnik- wyznaczony pas terenu przy jezdni lub odgynod jezdni, przeznaczony
do ruchu pieszych i odpowiednio utwardzony.
1.4.3. Dlugg¢ mostu— odlegt@é migdzy zewrtrznymi kranedziami pomostu,
a w przypadku mostéw tukowych z nadsypk odlegtd¢ w Swietle podstaw sklepienia
mierzona w osi jezdni drogowe.
1.4.4. Droga— wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchupastoju pojazdéw oraz
ruchu pieszych wraz z wszelkimi wdzeniami technicznymi zwkanymi z prowadzeniem
i zabezpieczeniem ruchu.
1.4.5. Droga tymczasowa (montava) — droga specjalnie przygotowana, przeznaczona do
ruchu pojazdéw obstugagych zadanie budowlane na czas jego wykonaniayazeana do
usungcia po jego zakiczeniu.
1.4.6. Dziennik budowy- opatrzony pieczia Zamawiajcego zeszyt, z ponumerowanymi
stronami, st@acy do notowania wydarze zaistniatych w czasie wykonywania zadania




budowlanego, rejestrowania dokonanych odbiorow Roptzekazywania polegei innej

korespondenciji technicznej pagdiy Inzynierem / Kierownikiem Projektu, Wykonawc

i projektantem.

1.4.7. Estakada obiekt zbudowany nad przeszkagrenow dla zapewnienia komunikacji

drogowej i ruchu pieszego.

1.4.8. Ireynier / Kierownik Projektu— osoba wymieniona w danych kontraktowych

(wyznaczona przez Zamawiaggo, o ktorej wyznaczeniu poinformowany jest Wydwna),

odpowiedzialna za nadzorowanie Roboét i administroev&ontraktem.

1.4.9. Jezdnia czs$¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdéw.

1.4.10. Kierownik budowy— osoba wyznaczona przez Wykonawapowaniona do

kierowania Robotami i do wygtowania w jego imieniu w sprawach realizacji Koktwa

1.4.11. Korona drog+ jezdnia (jezdnie) z poboczami lub chodnikamitokami, pasami

awaryjnego postoju i pasami dzieymi jezdnie.

1.4.12. Konstrukcja nawierzchn+ uktad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich

pofaczenia.

1.4.13. Konstrukcja rfma (przsto lub przsta obiektu mostowege) czs¢ obiektu oparta na

podporach mostowych, twayza ustrdj niogcy dla przeniesienia ruchu pojazdéw, pieszego.

1.4.14. Korpus drogowy nasyp lub ta &&¢ wykopu, ktéra jest ograniczona koroairogi

i skarpami rowow.

1.4.15. Koryto— element uformowany w korpusie drogowym w celozehia w nim

konstrukcji nawierzchni.

1.4.16. Ksizka obmiarow- akceptowany przez agniera / Kierownika Projektu zeszyt

zZ ponumerowanymi stronami, ghcy do wpisywania przez Wykonagc obmiaru

dokonywanych Robét w formie wylicag szkicow i ew. dodatkowych zglznikow. Wpisy

w ksiazce obmiarow podlegajpotwierdzeniu przez #tyniera / Kierownika Projektu.

1.4.17. Laboratorium- drogowe lub inne laboratorium badawcze, zaakeegre przez

Zamawiajcego, niezbdne do przeprowadzenia wszelkich bad@rob zwihzanych z ocen

jakosci materiatéw oraz Robot.

1.4.18. Materiaty- wszelkie tworzywa niezidne do wykonania Robét, zgodne

z Dokumentagj Projektow i Specyfikacjami Technicznymi, zaakceptowane priregniera

/ Kierownika projektu.

1.4.19. Most— obiekt zbudowany nad przeszkododm dla zapewnienia komunikacji

drogowej i ruchu pieszego.

1.4.20. Nawierzchnia warstwa lub zespot warstw gheych do przejmowania i rozkladania

obcigzen od ruchu na podfe gruntowe i zapewnigych dogodne warunki dla ruchu.

a) Warstwa scieralna — gérna warstwa nawierzchni poddana bémainio oddziatywaniu
ruchu
i czynnikdéw atmosferycznych.

b) Warstwa wigzaca — warstwa znajddra s¢ miedzy warstva $cieralmm a podbudow,
zapewnigjca lepsze rozienie napgzen w nawierzchni i przekazywanie ich na
podbudowe.

c) Warstwa wyréwnawcza— warstwa stgaca do wyrownania nieréwidoi podbudowy lub
profilu istniepcej nawierzchni.

d) Podbudowa — dolna czs¢ nawierzchni sttaca do przenoszenia ohgen od ruchu na
podiace. Podbudowa me sktadd sii z podbudowy zasadniczej i podbudowy
pomocnicze).

e) Podbudowa zasadnicza gérna cz$¢ podbudowy spetniaga funkcje néne
w konstrukcji nawierzchni. Miee ona si sktad& si¢ z jednej lub dwoch warstw.




f) Podbudowa pomocnicza- dolna czs¢ podbudowy spetniaga, obok funkcji nénych,
funkcje zabezpieczenia nawierzchni przed dziatanwody, mrozu i przenikaniem
czastek podiaa. Maze zawierd warstwe mrozoochrong, odsiczapca lub odcinajca.

g) Warstwa mrozoochronna - warstwa , ktorej gtdbwnym zadaniem jest ochrona
nawierzchni przed skutkami dziatania mrozu.

h) Warstwa odcinajaca — warstwa stosowana w celu unietfiwienia przenikania cgstek
drobnych gruntu do warstwyZAgcej powyej.

) Warstwa odsiczajgca — warstwa staaca do odprowadzenia wody przedostaj sk do
nawierzchni.

1.4.21.Niweleta— wysokdciowe i geometryczne rozwigtie na ptaszcznie pionowego

przekroju osi drogi lub obiektu mostowego.

1.4.22. Obiekt mostowy most, wiadukt, estakada, tunel, ktadka dla g&sz przepust.

1.4.23. Objazd tymczasowy droga specjalnie przygotowana i odpowiednioymrana do

przeprowadzenia ruchu publicznego na okres budowy.

1.4.24. Odpowiednia (bliska) zgodito- zgodné¢ wykonywanych Robét z dopuszczalnymi

tolerancjami, a jdi przedziat tolerancji nie zostat oléteny — z przecgijtnymi tolerancjami,

przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju Rohdatdwlanych.

1.4.25. Pas drogowy wydzielony liniami rozgraniczagymi pas terenu przeznaczony do

umieszczania w nim drogi i zadanych z ri urzadzer oraz drzew i krzewéw. Pas drogowy

moze rownie obejmowa teren przewidziany do rozbudowy drogi i budowy adzn
chronicych ludzi isrodowisko przed ugiliwosciami powodowanymi przez ruch na drodze.

1.4.26. Pobocze- cz$¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego postojjyazuaiow,

umieszczenia uszlzen organizacji i bezpiecastwa ruchu oraz do ruchu pieszych,zsta

jednoczénie do bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni.

1.4.27. Polecenie #yniera/inspektora Nadzoru- wszelkie polecenia przekazane

Wykonawcy przez liayniera/lnspektora Nadzoru w formie pisemnej, dodgez sposobu

realizacji rob6t lub innych spraw zagianych z prowadzeniem budowy.

1.4.28. Podige nawierzchni — grunt rodzimy lub nasypowy, 4gcy pod nawierzchai do

giebokasci przemarzania.

1.4.29. Podtee ulepszone nawierzchn gérna warstwa podia, lezaca bezpérednio pod

nawierzchm, ulepszona w celu umbwienia przygcia ruchu budowlanego i wdaeiwego

wykonania nawierzchni.

1.4.30. Polecenie #yniera / Kierownika Projektu— wszelkie polecenia przekazane

Wykonawcy przez liayniera / Kierownika Projektu, w formie pisemnejtyltzace sposobu

realizacji Rob6t lub innych spraw zyganych z prowadzeniem budowy.

1.4.31. Projektant+ uprawniona osoba prawna lub fizyczragdea autorem Dokumentaciji

Projektowe;j.

1.4.32. Przedswziecie budowlane- kompleksowa realizacja nowego g#enia drogowego

lub catkowita modernizacja / przebudowa (zmianapeatréw geometrycznych trasy

w planie i przekroju poditnym) istniejcego paodczenia.

1.4.33. Przepust— budowla o przekroju poprzecznym zanckyi przeznaczona do

przeprowadzenia cieku, szlakgdvowek zwierat dziko zyjacych lub uradzen technicznych

przez korpus drogi

1.4.34. Przeszkoda naturalh@&lementrodowiska naturalnego, stanawy utrudnienie

w realizacji zadania budowlanego, na przyktad dglimagno, rzeka, szlakedréwek dzikich

zwierzt itp.

1.4.35. Przeszkoda sztuczradzieto ludzkie, stanowte utrudnienie w realizacji zadania

budowlanego, na przyktad droga, kolej, ruagcikanat cig pieszy lub rowerowy itp.

1.4.36. Przetargowa Dokumentacja Projektowazs¢ Dokumentacji Projektowej, ktora

wskazuje lokalizagj, charakterysty&i wymiary obiektu kdacego przedmiotem Robét.




1.4.37. Przyczétek skrajna podpora obiektu mostowego. & ckiada sic z petnejsciany,
stupow lub innych form konstrukcyjnych, np. skiizkomor.
1.4.38. Rekultywacja- Roboty majce na celu uponzlkowanie i przywrdcenie pierwotnych
funkcji terenom naruszonym w czasie realizacjiaraa budowlanego.
1.4.39. Rozpitosé teoretyczna- odlegidé migcdzy punktami podparcia @yskami), presta
mostowego.
1.4.40. Szeroki catkowita obiektu (mostu/wiaduktu} odlegid¢ migdzy zewmtrznymi
krawedziami konstrukcji obiektu, mierzona w linii proptdiej do osi podinej, obejmuje
catkowity szeroké¢ konstrukcyjma ustroju niogcego.
1.4.41. Szerokd uzytkowa obiektu— szeroké¢ jezdni (nawierzchni) przeznaczona dla
poszczegdlnych rodzajow ruchu oraz szetékohodnikow mierzona wéwietle poeczy
mostowych z wydczeniem konstrukcji przy jezdni dotem oddzietaj ruch kotowy od ruchu
pieszego.
1.4.42. Slepy kosztorys— wykaz Robo6t z podaniem ich $tw (przedmiar) w kolejnei
technologicznej ich wykonania.
1.4.43. Teren Budowy teren udogpniony przez Zamawiagego dla wykonania na nim
Rob6t oraz inne miejsca wymienione w Kontrakciejakorzice czs$¢ Terenu Budowy
1.4.44. Tunel- obiekt zagibiony pongzej poziomu terenu dla zapewnienia komunikacji
drogowej i ruchu pieszego.
1.4.45. Wiadukt- obiekt zbudowany nad lmikolejowa lub inm droga dla bezkolizyjnego
zapewnienia komunikacji drogowej i ruchu pieszego.
1.4.46. Zadanie budowlareczs¢ przedsiwziecia budowlanego, stanoyga odebna catas¢
konstrukcyjra lub technologiczy zdolm do samodzielnego spetnienia przewidywanych
funkcji techniczno-aytkowych. Zadanie miee polega na wykonywaniu Robo6t zwzanych
z budow4, modernizagj/przebudow, utrzymaniem oraz ochragrbudowli drogowej lub jej
elementu.
1.5. Ogo6lne wymagania dotycgee Robot
Wykonawca Robét jest odpowiedzialny za j@kowykonanych Robot, bezpieamdwo
wszelkich czynngci na terenie budowy, metodyyie przy budowie oraz za ich zgodho
z Dokumentagj Projektova, SST i poleceniami kryniera / Kierownika Projektu.
1.5.1. Przekazanie terenu budowy
Zamawiajcy w terminie okrélonym w Dokumentach Kontraktowych przekaWwykonawcy
Teren Budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodigii prawnymi
i administracyjnymi, lokalizagj i wspétrzdne punktéw gtdbwnych trasy oraz reperow,
Dziennik Budowy oraz dwa egzemplarze Dokumentaajjgktowej i dwa komplety SST.
Na Wykonawcy spoczywa odpowiedziaiioza ochron przekazanych mu punktow
pomiarowych do chwili odbioru ostatecznego Robdészkddzone lub zniszczone znaki
geodezyjne Wykonawca odtworzy i utrwali na wiakogzt.
1.5.2. Dokumentacja projektowa
Dokumentacja projektowactizie zawieré nizej wymienione rysunki, obliczenia
i dokumenty:
|. Projekt technologiczny.
1. Opis techniczny
2. Projekt wzmocnienia nawierzchni drogi.
3. Projekt docelowej organizaciji ruchu.
4. Czesé¢ rysunkowa:
- mapa sytuacyjna w skali 1:500
- profil podtuzny
- przekroje normalne
przekroje poprzeczne




5. Przedmiar robot.
6. Specyfikacje techniczne.

Il. Wykaz dokumentacji projektowej, ktor 3 Wykonawca opracuje w ramach

Ceny Kontraktowe.

1. Projekt organizacji ruchu na czas prowadzenia Robot

2. Miejsc przeznaczonych na tymczasowy lub staty atlk@runtéw uzyskanych

Z wykopow.

3. Miejsc pozyskania materiatow miejscowych.

4. Drog i dojazdéw tymczasowych oraz drog dla tpants technologicznego.

5. Inwentaryzagj geodezyja powykonawcz Robot.
Dokumentacja Projektowa spadzona przez Wykonawcpowinna zawiera uzgodnienia
z Wicicielami terendw przeznaczonych do tymczasowedo $talego zafgia oraz
stosownymi instytucjami  zajmagymi sk ochrora  $srodowiska  naturalnego.
Wyzej wymieniora dokumentagj Projektow Wykonawca spoemizi w 2 (dwoch)
egzemplarzach i przedstawi zimierowi/Kierownikowi Projektu do akceptacji przed
rozpoczciem Robot okrdonych Kontraktem. Ponadto Wykonawca spdz receptury na
wykonanie:

- warstwe scieralm na KR 3-6

- warstwe wiagzaca na KR 3-6

- warstwe podbudowy asfaltowe],

- warstwe podbudowy z mieszanki mineralno-cementowo-emuégyjn

- warstwe podbudowy z kruszywa stabilizowanego cementem

- na stabilizagi cementem, chudy beton oraz beton konstrukcyjny.
1.5.3. Zgodn&é Robot z DokumentagjProjektovs | SST
Dokumentacja projektowa, Szczegdétowe Specyfikacjechhiczne oraz dodatkowe
dokumenty przekazane przezzyniera / Kierownika Projektu Wykonawcy stan@wizgsé
Kontraktu, a wymagania wyszczegolnione w @ho jednej z nich § obowizujace dla
Wykonawcy tak jakby zawarte byty w catej dokumeiitac
W przypadku rozbienosci w ustaleniach poszczegéinych dokumentéw ohowe kolejnd¢
ich waznosci wymieniona w Dokumentach Kontraktowych.
Wykonawca nie mae wykorzystywd biedow lub opuszcze w Dokumentach
Kontraktowych, a o ich wykryciu winien natychmigsbwiadomé Inzyniera / Kierownika
Projektu, ktdry dokona odpowiednich zmian i popriawe
W przypadku rozbinosci, wymiary podane na nie @ wazniejsze od wymiarow
okreslonych na podstawie odczytu ze skali rysunku.
Wszystkie wykonane Roboty i dostarczone materiatgabzgodne z Dokumentag)
Projektowa i SST.
Dane okrélone w Dokumentacji Projektowej i w SSEda uwazane za wartei docelowe,
od ktorych dopuszczalne ®dchylenia w ramach okilenego przedziatu tolerancji. Cechy
materiatdbw i elementéw budowli muszdy¢ jednorodne i wykazywa bliska zgodnadé
z okrglonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie mq@zekraczé& dopuszczalnego
przedziatu toleranciji.
W przypadku, gdy materiaty lub Roboty nigdh w petni zgodne z Dokumentadprojektova
lub SST i wplynie to na niezadowaleg jakos¢ elementu budowli, to takie materiaty zostan
niezwtocznie zagpione innymi, a elementy budowli rozebrane i wydko@ ponownie na
koszt Wykonawcy.
1.5.4. Zabezpieczenie terenu budowy
W Robotach modernizacyjnych / przebudowie i remontaych (,pod ruchem?”)
Wykonawca jest zobowktany do utrzymania ruchu publicznego oraz utrzymastnieapcych
obiektéw (jezdnie, sciezki rowerowe, cigi piesze, znaki drogowe, bariery ochronne,




urzadzenia odwodnienia itp.) na Terenie Budowy w olgdsivania realizacji Kontraktu,za
do zakaczenia i odbioru ostatecznego Robot.
Przed przysipieniem do Robot Wykonawca przedstawiyinierowi / Kierownikowi Projektu
do zatwierdzenia, uzgodniony z odpowiednim zdem drogi i organem zadzapcym
ruchem, projekt organizacji ruchu i zabezpieczeRiabot w okresie trwania budowy.
W zalenosci od potrzeb i pogpu Robot projekt organizacji ruchu powinien ¢by
aktualizowany przez Wykonawaa bigaco. Kazda zmiana, w stosunku do zatwierdzonego
projektu organizacji ruchu, wymagaxkmrazowego ponownego zatwierdzenia projektu.
W czasie wykonywania Robét Wykonawca dostarczynstaluje i ldzie obstugiwat
wszystkie tymczasowe wdzenia zabezpieczaye takie jak: zaporyswiatta ostrzegawcze,
sygnalty itp., zapewniage w ten sposob bezpie@stwo pojazddw i pieszych.
Wykonawca zapewni state warunki widocZcio w dzien i w nocy tych zapor
i znakow, dla ktorych jest to nieodzowne ze wdgw bezpieczgstwa.
Wszystkie znaki, zapory i inne wdzenia zabezpieczgie keda akceptowane przez
Inzyniera / Kierownika Projektu.
Fakt przysipienia do Robét Wykonawca obwa publicznie przed ich rozpoeziem
w sposoOb uzgodniony z zgnierem / Kierownikiem Projektu oraz przez umieszie,
w miejscach i iléciach okrglonych przez Iayniera / Kierownika Projektu, tablic
informacyjnych, ktérych tig bedzie zatwierdzona przez Ayniera / Kierownika Projektu.
Tablice informacyjne &a utrzymywane przez Wykonawev dobrym stanie przez caly okres
realizacji Robat.
Koszt zabezpieczenia Terenu Budowy nie podlegabody zaptacie i przyjmuje gize jest
witaczony w Cenr Kontraktows.
W Robotach o charakterze inwestycyjnym
Wykonawca jest zobowzany do zabezpieczenia Terenu Budowy w okresieniava
realizacji kontraktu ado zakaczenia i odbioru ostatecznego Robot.
Wykonawca dostarczy, zainstaluje igdzie utrzymywa tymczasowe urglzenia
zabezpieczage, w tym: ogrodzenia, pgrze, dwietlenie, sygnaty i znaki ostrzegawcze, oraz
wszelkie inngrodki niezlzdne do ochrony Robét, wygody spotecgrio innych.
W miejscach przylegagych do drég otwartych dla ruchu, Wykonawca ogrddaiwyraznie
oznakuje Teren Budowy, w sposOb uzgodniony zyrierem / Kierownikiem Projektu.
Wijazdy i wyjazdy z Terenu Budowy przeznaczone dimpddw i maszyn pracagych przy
realizacji Robo6t, Wykonawca odpowiednio oznakujesposob uzgodniony z ignierem /
Kierownikiem Projektu.
Fakt przysipienia do Robo6t Wykonawca obw& publicznie przed ich rozpoeziem
w sposob uzgodniony z dgnierem / Kierownikiem Projektu oraz przez umiestte,
w miejscach i iléciach okrglonych przez Ilayniera / Kierownika Projektu, tablic
informacyjnych, ktérych tr& bedzie zatwierdzona przezAyniera / Kierownikiem Projektu.
Tablice informacyjne &la utrzymywane przez Wykonawev dobrym stanie przez caty okres
realizacji Robat.
Koszt zabezpieczenia Terenu Budowy nie podlegabody zaptacie i przyjmuje gize jest
wiaczony w Cen Kontraktows.
1.5.5. Ochronarodowiska w czasie wykonywania Robot
Wykonawca ma obowzek zna i stosowé w czasie prowadzenia Robot wszelkie przepisy
dotyczice ochronyrodowiska naturalnego.
W okresie trwania budowy i wykazania Robét Wykonawcathzie:
a) utrzymywa Teren Budowy i wykopy w stanie bez wody staj,
b) podejmowé wszelkie uzasadnione kroki mag na celu stosowanie¢sdo przepiséw
i norm dotycacych ochronysrodowiska na terenie i wokot Terenu Budowy oradZie
unika¢ uszkodzé Ilub uchzliwosci dla osob lub wiasrgi spotecznej i innych,




a wynikapcych z nadmiernego hatasu, wibracji, zanieczysrdmé innych przyczyn
powstatych w nagpstwie jego sposobu dziatania.
Stosujic sk do tych wymaga bedzie miat szczegolny wzgd na:
1) lokalizacg baz, warsztatéw, magazynow, sktadowisk, ukopoévdgalojazdowych,
2) srodki ostranosci | zabezpieczenia przed:
a) zanieczyszczeniem zbiornikow wodnych i ciekow wadnypytami lub substancjami
toksycznymi,
b) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,
c) mozliwoscia powstania pzaru.

1.5.6. Ochrona przeciwparowa
Wykonawca kdzie przestrzegaprzepisy ochrony przeciwparowe;.
Wykonawca kdzie utrzymywd, wymagany na podstawie odpowiednich przepisow
sprawny spr& przeciwpagarowy, na terenie baz produkcyjnych, w pomieszedni
biurowych, mieszkalnych i magazynach oraz w maszyngojazdach.
Materiaty tatwopalne d¢da skladowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przepmisa
i zabezpieczone przed dgsém o0sbb trzecich.
Wykonawca hdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowpagarem wywotanym
jako rezultat realizacji Robo6t albo przez persdigkonawcy.
1.5.7. Materiaty szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktére w sposob trwaty szkodliwe dla otoczenia, nieedn dopuszczone do
uzycia.
Nie dopuszcza si uwzycia materiatdbw wywolyjcych szkodliwe promieniowanie
0 skzeniu wickszym od dopuszczalnego, ollenego odpowiednimi przepisami.
Wszelkie materiaty odpadoweryte do Robét bda miaty aprobat techniczia wydary przez
uprawniora jednostk, jednoznacznie okékjaca brak szkodliwego oddziatywania tych
materiatdw ngrodowisko.
Materiaty, ktére g szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie Rob6ét, &akaczeniu Robét ich
szkodliwa¢ zanika (np. materiaty pylaste) mpdy¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania
wymaga technologicznych wbudowania. z&8 wymagaj tego odpowiednie przepisy
Wykonawca powinien otrzynéazgod: na wycie tych materiatbw od wiagiwych organow
administracji pastwowe.
Jezeli Wykonawca ayt materiatdw szkodliwych dla otoczenia zgodnie Sgecyfikacjami,
a ich wycie spowodowato jakiekolwiek zagmenie srodowiska, to konsekwencje tego
poniesie Zamawiagy.
1.5.8. Ochrona wtasiioi publicznej i prywatnej
Wykonawca odpowiada za ochrorinstalacji na powierzchni ziemi i za wddzenia
podziemne, takie jak rurami, kable itp. oraz uzyska zgedod odpowiednich wiadz
bedacych wi&cicielami tych uradzen potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez
Zamawiajcego w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca xapewtasciwe oznaczenie
i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacmdzen w czasie trwania budowy.
Wykonawca zobowizany jest umigi¢ w swoim harmonogramie rezegwczasow dla
wszelkiego rodzaju Robét, ktére mpdpy¢ wykonane w zakresie przeéfenia instalacii
i urzadzen podziemnych na Terenie Budowy i powiadérmzyniera / Kierownika Projektu
i wladze lokalne o zamiarze rozpgcia Roboét. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych
instalacji Wykonawca bezzwtocznie powiadomiyniera / Kierownika Projektu
i zainteresowane wtadze orazdaie z nimi wspotpracowat dostarczajwszelkiej pomocy
potrzebnej przy dokonywaniu napraw. Wykonawcadzie odpowiadad za wszelkie
spowodowane przez jego dziatania uszkodzenia aggtata powierzchni ziemi i uggzen
podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonyelprzez Zamawiagego.




Jezeli Teren Budowy przylega do terenéw z zabuglanieszkaniow, Wykonawca bdzie
realizowa& Roboty w sposéb powodigy minimalne niedogoddoi dla mieszkacow,
Wykonawca odpowiada za wszelkie uszkodzenia zabydoweszkaniowej w gsiedztwie
budowy, spowodowane jego dziatadom.
Wykonawca przed rozpoeziem Robét winien spoggzic inwentaryzagl ocer stanu
technicznego istniegych budynkow Igacych w strefie wptywu drgaoraz innych skutkéw
prowadzenia Robot, dla unikmia ewentualnych roszcke zainteresowanych stron.
W strefach niekorzystnego wptywu prowadzonych RpMiykonawca winien prowadzi
Roboty tak, aby skutki jego dziatakod nie wplyrely na stan techniczny obiektow
sasiadupcych z Terenem Budowy. W celu ograniczenia drg&ykonawca powinien
prowadzé¢ Roboty sprztem nie wywotugcym wibracji i innych negatywnych efektow.
Inzynier / Kierownik Projektu &dzie na bieaco informowany o wszystkich umowach
zawartych ponidzy Wykonawg a wiacicielami nieruchomgxi i dotyczcych korzystaniem
z wiasndci i drog wewrtrznych. Jednate, ani Irzynier / Kierownik Projektu ani
Zamawiajcy nie lzdzie ingerowat w takie porozumienia, o ile niglpone sprzeczne
Z postanowieniami zawartymi w Kontrakcie.

1.5.9. Ograniczenie obgen osi pojazdow
Wykonawca bdzie stosowa sic do ustawowych ograniczenaciskow osi na drogach
publicznych przy transporcie materiatow i wypiessadia na i z terenu Robdét. Wykonawca
uzyska on wszelkie niezbne zezwolenia i uzgodnienia od wdavych wladz co do
przewozu nietypowych wagowo tadunkow (ponadnormatyeh) i o kadym takim
przewozie powiadamiat hyniera / Kierownika Projektu. kynier / Kierownik Projektu
moze polect, aby pojazdy nie spetnigje tych warunkéw zostaly usegte z Terenu Budowy.
Pojazdy powoduce nadmierne obgienie osiowe nie dwla dopuszczone nawiezo
ukonczony fragment budowy w oldsie Terenu Budowy | Wykonawcadizie odpowiadat za
naprawe wszelkich Robét w ten sposob uszkodzonych, zgodpie@leceniami layniera
/ Kierownika Projektu.
1.5.10. Bezpiec#sstwo i higiena pracy
Podczas realizacji Robo6t Wykonawcacgdbie przestrzega przepiséw dotycgych
bezpieczastwa i higieny pracy.
W szczegllnéci Wykonawca ma obowzek zadbé& aby personel nie wykonywat pracy
w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdeoworaz nie spetniggych
odpowiednich wymagasanitarnych.
Wykonawca zapewni idalzie utrzymywat wszelkie ugglzenia zabezpieczaie, socjalne oraz
osprzt i odpowiedna odziez dla ochronyzycia i zdrowia 0s6b zatrudnionych na budowie
oraz dla zapewnienia bezpieagdva publicznego.
Uznaje s, ze wszelkie koszty zwrane z wypetnieniem wymagakreslonych powyej nie
podlegay odrebnej zaptacie igsuwzgkdnione w Cenie Kontraktowej .
1.5.11. Ochrona i utrzymanie Robot
Wykonawca hkhdzie odpowiedzialny za ochren Robét i za wszelkie materiaty
i urzadzenia uywane do Robdt od Daty Rozpecia do Daty wydania Potwierdzenia
Zakaiczenia Robot przez tgniera / Kierownika Projektu).
Wykonawca kdzie utrzymywdéd Roboty do czasu Odbioru Ostatecznego. Utrzymanie
powinno by prowadzone w taki sposob, aby budowla drogowgdublementy byty
w zadawalajcym stanie przez caty czas, do momentu Odbiorut€staego.
Jeli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzynea to na polecenie igniera
/Kierownika Projektu powinien rozpogz Roboty utrzymaniowe nie pdiej niz
w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.
1.5.12. Stosowaniegdo prawa i innych przepiséw
Wykonawca zobowizany jest znawszystkie przepisy wydane przez wtadze centralne




i miejscowe oraz inne przepisy i wytyczne, ktorg 8 jakikolwiek sposob zwizane
z wykonywanymi robotami i dmlzie w petni odpowiedzialny za przestrzeganie tych
postanowié, podczas prowadzenia Robot.

Wykonawca hdzie przestrzegapraw patentowych i dalzie w petni odpowiedzialny za
wypetnienie wszelkich wymagaprawnych odngnie znakoéw firmowych, nazw lub innych
chronionych praw w odniesieniu do sgrz, materiatow lub urgzer uzytych lub zwiazanych

z wykonywaniem Robo6t i w sposébagly bedzie informowa Inzyniera / Kierownika
Projektu o swoich dziataniach, przedstawgajkopie zezwole i inne odnéne dokumenty.
Wszelkie straty, koszty pagtowania, obeizenia i wydatki wynikle z lub zwizane
z naruszeniem jakichkolwiek praw patentowych pokryWykonawca, z wytkiem
przypadkow, kiedy takie naruszenie wyniknie z wydoia Kontraktu lub specyfikaciji
dostarczonej przez igniera / Kierownika Projektu.

1.5.13. Rownowznaosé norm i zbioréw przepiséw prawnych

Gdziekolwiek w Kontrakcie powotane &onkretne normy lub przepisy, ktore spetnraap
materiaty, sprgt i inne dostarczone towary oraz wykonane i zbad&wboty leda
obowizywat postanowienia najnowszego wydania lub poprawionggdania powotanych
norm i przepisow, o ile w Kontrakcie nie postaimwe inaczej.

W przypadku, gdy powotane normy i przepiaypsnstwowe lub odnosgsie do konkretnego
kraju lub regionu, mag by¢ réwniez stosowane inne odpowiednie normy zapewiom|
zasadniczo rowny lub wgzy poziom wykonania #hi powotane normy

I przepisy, pod warunkiem ich uprzedniego sprawdzerpisemnego zatwierdzenia przez
Inzyniera / Kierownika Projektu. Radice pomgdzy powotanymi normami a ich
proponowanymi zamiennikami mushy¢ doktadnie opisane przez Wykonawqrzedt@zone
Inzynierowi / Kierownikowi Projektu co najmniej na 2B przed dat oczekiwanego przez
Wykonawe zatwierdzenia ich przez igniera / Kierownika Projektu. W przypadku kiedy
Inzynier / Kierownik Projektu stwierdzi,ze zaproponowane zmiany nie zapewqiaj
zasadniczo réwnego lub wgzego poziomu wykonania, Wykonawca zastosujedsi norm
powotanych w dokumentach.

1.5.14 Wykopaliska

Wszelkie wykopaliska, monety, przedmioty wadiowe, budowle oraz inne pozost&bo
znaczeniu geologicznym lub archeologicznym odknaeterenie budowydda uwazane za
wilasnag¢ Zamawiajcego. Wykonawca zobowdany jest powiadonilnzyniera / Kierownika
Projektu i posipowa zgodnie z jego poleceniami.zéd w wyniku tych polecg Wykonawca
poniesie koszty i/lub wyspia op&nienia w Robotach, kynier / Kierownik Projektu po
uzgodnieniu z Zamawiggym i Wykonawa ustali wydhizenie czasu wykonania Robat i/lub
wysokas¢ kwoty, o ktog nalery zwigkszy¢ Cerg Kontraktows.

2. MATERIALY

2.1.Zr6dta uzyskania materiatéw

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym avygistaniem jakichkolwiek
materialdbw przeznaczonych do Robot, Wykonawca mmtzed szczegotowe informacje
dotyczice proponowanegozrédta wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych
materialdbw i odpowiednigwiadectwa bada laboratoryjnych oraz probki materiatow do
zatwierdzenia przez hyniera / Kierownika Projektu.

Zatwierdzenie partii materialtdbw z danegmdta nie oznacza automatyczniee wszelkie
materiaty z danegerddia uzyskaj zatwierdzenie.

Wykonawca zobowizany jest do prowadzenia bada celu udokumentowaniae materiaty
uzyskane z dopuszczonegarodia w sposéb ggly spelniaj wymagania SST
w czasie realizacji Robot.

2.2. Pozyskiwanie materiatébw miejscowych




Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozuwioled wiacicieli i odnagnych witadz na
pozyskanie materiatdw z jakichkolwigkdédet miejscowych waczapc w to zrodta wskazane
przez Zamawiajcego i jest zobowrzany dostarczy Inzynierowi / Kierownikowi Projektu
wymagane dokumenty przed rozpecem eksploatacjirodia.
Wykonawca przedstawi #ynierowi / Kierownikowi Projektu do zatwierdzenialdimentacj
zawierajca raporty z bada terenowych i laboratoryjnych oraz proponowamzez siebie
metod wydobycia i selekcji, uwzgtniajpc aktualne decyzje o eksploatacji, organdéw
administracji pastwowej i samorgdowe).
Wykonawca ponosi odpowiedziakito za  spetnienie  wymaga ilosciowych
i jakosciowych materiatow z jakiegokolwiekodta.

Wykonawca poniesie wszelkie koszty, z tytutu wyglih materiatéw, dzieawy
i inne jakie okaa si¢ potrzebne w zwazku z dostarczeniem materiatow do Robat.
Humus i nadklad czasowo zt§ z terenu wykopow, dokopow i miejsc pozyskania
materialtbw miejscowych dala formowane w haldy i wykorzystane przy zasypce
i rekultywacji terenu po ukizeniu Robot.
Wszystkie odpowiednie materiaty pozyskane z wykop®a Terenie Budowy lub
z innych miejsc wskazanych w dokumentach umowgabwykorzystane do Robét lub
odwiezione na odkiad odpowiednio do wymiagKontraktu lub wskaza Inzyniera /
Kierownika Projektu.
Z wyjatkiem uzyskania na to pisemnej zgodyyniera / Kierownika Projektu, Wykonawca
nie kedzie prowadz zadnych wykopow w olgbie Terenu Budowy poza tymi, ktére zostaty
wyszczegolnione w Kontrakcie
Eksploatacja zrodet materialtdw &dzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi
obowigzujacymi na danym obszarze.
2.3. Materiaty nie odpowiadapce wymaganiom
Materialy nie odpowiadage wymaganiom zostan przez Wykonawe wywiezione
z Terenu Budowy, i zttone w miejscu wskazanym przezzyniera / Kierownika Projektu
J&li Inzynier / Kierownik Projektu zezwoli Wykonawcy naygie tych materiatdw do innych
Robo6t, ni te dla ktdrych zostaly zakupione, to koszt tych terialtdbw zostanie
przewartdciowany (skorygowany) przezayniera / Kierownika Projektu.
Kazdy rodzaj Robdét, w ktéorym znajdujsic nie zbadane i nie zaakceptowane materialy,
Wykonawca wykonuje na wiasne ryzyko, iczsk z jego nie przyciem, usungciem
I niezaptaceniem.
2.4, Wariantowe stosowanie materiatow
Jeili Dokumentacja Projektowa lub SST przewlupozliwos¢ wariantowego zastosowania
rodzaju materialtu w wykonywanych Robotach, Wykonawpowiadomi layniera /
Kierownika Projektu o swoim zamiarze co najmni¢y@odnie przed tyciem materiatu, albo
w okresie diaszym, jgli bedzie to wymagane dla batgrowadzonych przez tgniera /
Kierownika Projektu. Wybrany i zaakceptowany rodmagteriatu nie mze by pd&niej
zmieniany bez zgody hyniera / Kierownika Projektu.
2.5. Przechowywanie i sktadowanie materiatéw
Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skiadowane nadyerido czasu gdy doa one
potrzebne do Roboét, byty zabezpieczone przed zayseczeniem, zachowaty swgpkosé
i wlasciwos¢ do Robot i byty dogpne do kontroli przez kyniera / Kierownika Projektu.
Miejsca czasowego sktadowania materiat@gabzlokalizowane w olgbie Terenu Budowy
w miejscach uzgodnionych zAynierem / Kierownikiem Projektu lub poza TerenendBwy
w miejscach zorganizowanych przez Wykonawic zaakceptowany przez dyniera /
Kierownika Projektu.
2.6. Inspekcja wytworni materiatdw



Wytwérnie materiatdw mag by¢ okresowo kontrolowane przezzimiera / Kierownika
Projektu w celu sprawdzenia zgodoo stosowanych  metod  produkcji
z wymaganiami. Probki materiatdw mphy¢ pobierane w celu sprawdzenia ich $eiavosci.
Wynik tych kontroli kkdzie podstaw akceptacji okrdonej partii materiatdow pod wzgllem
jakaosci.

W przypadku, gdy liaynier / Kierownik Projektu &dzie przeprowadzat inspekcyvytworni,

beda zachowane nagiujace warunki:

a) Inzynier / Kierownik Projektu &dzie miat zapewnionwspoétprag i pomoc producenta
materiatdw w czasie przeprowadzania inspekciji,

b) Inzynier / Kierownik Projektu &dzie miat wolny dosfp, w dowolnym czasie, do tych
cze$ci wytworni, gdzie odbywa siprodukcja materiatdw przeznaczonych do realizaciji
Robat.

c) Jezeli produkcja odbywa siw miejscu nie nalacym do Wykonawcy, Wykonawca
uzyska dla layniera / Kierownika Projektu zezwolenie na przepadeenie inspekcji
I bada w tych miejscach.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowzany do aywania jedynie takiego spgtu, ktéry nie spowoduje

niekorzystnego wptywu na jak&wykonywanych Robot. Spgzuzywany do Robot powinien

by¢ zgodny z ofe Wykonawcy i powinien odpowiadapod wzgédem typow i ilgci
wskazaniom zawartym w SST, PZJ lub projekcie omgm)i Robot, zaakceptowanym przez

Inzyniera / Kierownika Projektu; w przypadku brakualei w takich dokumentach spitz

powinien by uzgodniony i zaakceptowany przezyniera / Kierownika Projektu.

Liczba i wydajné¢ sprztu bedzie gwarantow@ przeprowadzenie Roboét, zgodnie

z zasadami ok&onymi w Dokumentacji Projektowej, SST i wskazahiatnzyniera /

Kierownika Projektu w terminie przewidzianym Korktem.

Sprzt bedacy wiasndcia Wykonawcy lub wynajty do wykonania Rob6t ma by

utrzymywany w dobrym stanie i gotows do pracy. Bdzie on zgodny z normami ochrony

srodowiska i przepisami dotyazymi jego uytkowania.

Wykonawca dostarczy Hynierowi / Kierownikowi Projektu kopie dokumentéw

potwierdzagcych dopuszczenie spitn do wytkowania i bada okresowych , tam gdzie jest

to wymagane przepisami.

Wykonawca kdzie konserwowa sprzt jak rOowniez naprawig lub wymienig& sprzt

niesprawny.

Jezeli Dokumentacja Projektowa lub SST przewidunpozliwo$¢ wariantowego ziycia

sprztu przy wykonywanych Robotach, Wykonawca powiaddmiyniera / Kierownika

Projektu o swoim zamiarze wyboru i uzyska jego pkaeg przed uyciem sprztu. Wybrany

sprzt, po akceptacji liayniera / Kierownika Projektu, nie me by pd&zniej zmieniany bez

jego zgody.

Jakikolwiek sprzt, maszyny, urgzenia i nargdzia nie gwarantgge zachowania warunkow

umowy, zostasm przez Irzyniera / Kierownika Projektu zdyskwalifikowane endlopuszczone

do Robot.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie takigodkow transportu, ktore nie

wptyna niekorzystnie na jakdé wykonywanych Robot i wkiwosci przewaonych

materiatow.

Liczba srodkow transportu dmlzie zapewni@ prowadzenie Robét zgodnie z zasadami

okreslonymi w Dokumentacji Projektowej, SST i wskazahiatzyniera / Kierownika

Projektu, w terminie przewidzianym Kontraktem.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazagdspetnia wymagania dotycce przepiséw

ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnychaglt na osie i innych parametrow



technicznychSrodki transportu nie spetnigie tych warunkéw magbyé dopuszczone przez
Inzyniera / Kierownika Projektu, pod warunkiem przyegdia stanu pierwotnego
uzytkowanych drég na koszt Wykonawcy.

Wykonawca hkdzie usuwé na biegaco, na wiasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznyah dojazdach do Terenu Budowy.

5. WYKONANIE ROBOT
Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie Ralétnie z Kontraktem oraz za jako
zastosowanych materiatdw i wykonywanych Robét, zh zgodné¢ z Dokumentacja
Projektovs, wymaganiami SST, PZJ, projektu organizacji Ralréiz poleceniami liyniera
/ Kierownika Projektu.
Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metogkowania Rob6t.
Wykonawca jest odpowiedzialny za doktadne wytyceemiplanie i wyznaczenie wysal@
wszystkich elementéw Robot zgodnie z wymiaramidrg/mi okrelonymi
w Dokumentacji Projektowej lub przekazanymi n&npe przez layniera / Kierownika
Projektu.
Btedu popetnione przez Wykonawev wytyczeniu i wyznaczeniu Robot zosiamsungte
przez Wykonawe na wtasny koszt, z watkiem, kiedy dany hid okaze skt skutkiem b¢du
zawartego w danych dostarczonych Wykonawcy raigi przez layniera / Kierownika
Projektu.
Sprawdzenie wytyczenia Robot lub wyznaczenia wystkprzez Irkyniera / Kierownika
Projektu nie zwalnia Wykonawcy od odpowiedzidgltiza ich doktadng:.
Decyzje Ieyniera / Kierownika Projektu dotygeze akceptacji lub odrzucenia materiatow
i elementéw Robdét dwla oparte na wymaganiach sformutowanych w Kontrakcie,
Dokumentacji Projektowej i w SST, a takw normach i wytycznych. Przy podejmowaniu
decyzji Inzynier / Kierownik Projektu uwzgtni wyniki bada materiatéw i Robét, rozrzuty
normalnie wystpujace przy produkcji i przy badaniach materiatéw, swiadczenia
z przesziéci, wyniki bad@é naukowych oraz inne czynniki wptywage na rozwzam
kwestk.
Polecenia layniera / Kierownika Projektu powinny Bywykonywane przez Wykonawc
w czasie okrdonym przez layniera / Kierownika Projektu pod gioa zatrzymania Robot.
Skutki finansowe, z tego tytutu poniesie Wykonawca.
6. KONTROLA JAKO S$CI ROBOT
6.1. Program zapewnienia jakéci
Wykonawca jest zobowrany opracowa i przedstawd do akceptacji liayniera / Kierownika
Projektu program zapewnienia j@ko W programie zapewnienia jad@ Wykonawca
powinien okréli¢ zamierzony sposob wykonywania Robot,tiveosci techniczne, kadrowe
i plan organizacji Robot gwarangge wykonanie Robot zgodnie z Dokumendd@jojektov,
SST oraz ustaleniami.
Program zapewnienia jakm bedzie zawieré:
a) czes¢ 0golm opisupca;

» organizagt wykonania Robot, w tym terminy i sposob prowadadRobot,

» organizag} ruchu na budowie wraz z oznakowaniem Robot,

» sposoéb zapewnienia bhp,

» wykaz zespotéw roboczych, ich kwalifikacje i przygwanie praktyczne,

* wykaz osOb odpowiedzialnych za jdko terminowd¢ wykonania poszczegoélnych

elementow Robdt,
* system (sposOb i proceddr proponowanej kontroli i sterowania jaimn
wykonywanych Robot,



e wyposaenie w sprgt i urzadzenia do pomiarow i kontroli (opis laboratorium
wilasnego lub laboratorium, ktéremu Wykonawca zamaiezlecé prowadzenie
bada),

* sposob oraz formmgromadzenia wynikow badalaboratoryjnych, zapis pomiaréw,
nastaw mechanizmow stegaych, a take wychganych wnioskéw i zastosowanych
korekt

W procesie technologicznym, proponowany sposéb rimdoprzekazywania tych
informacji Inzynierowi / Kierownikowi Projektu.

b) Cze$¢ szczegoOtow opisupca dla kazdego asortymentu Robét:

* wykaz maszyn i ugdzen stosowanych na budowie z ich parametrami techgiozn
oraz wyposzeniem w mechanizmy do sterowania igglzenia pomiarowo-kontrolne,

* rodzaje i ilg¢ srodkdéw transportu oraz wdzenia do magazynowania i zatadunku
materiatow, spoiw, lepiszczy, kruszyw itp.,

* sposob zabezpieczenia i ochrony tadunkow przedauich wiasciwosci w czasie
transportu,

e sposoéb i procedarpomiaréw i bada (rodzaj i czstotliwos¢, pobieranie prébek,
legalizacja i sprawdzenie wdzen itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatdw,
wytwarzania mieszanek i wykonywania poszczegolrgieimentéw Robot,

* sposbb pogpowania z materialami i Robotami nie odpowiadgimi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakasci Robot

Celem kontroli Robét dilzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeami aby
osiagna¢ zatazona jakos¢ Robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pglkontrok Robaét i jakéci materiatdw. Wykonawca
zapewni odpowiedni system kontroli, askapc personel, laboratorium, sgtz zaopatrzenie
i wszystkie urzdzenia niezbdne do pobierania probek i badania materiatéw Batzot.

Przed zatwierdzeniem systemu kontrolizyinier / Kierownik Projektu mize za&adat od
Wykonawcy przeprowadzenia bada celu zademonstrowanizg poziom ich wykonania jest
zadawalajcy.

Wykonawca kdzie przeprowadZa pomiary i badania materiatbw oraz Robot
Z czxstotliwoscia zapewniajca stwierdzenieze Roboty wykonano zgodnie z wymaganiami
zawartymi w Dokumentacji Projektowej i SST.

Minimalne wymagania co do zakresu badéh czstotliwosci sa okreslone w SST, normach
i wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaly one takreilone, Inzynier / Kierownik
Projektu ustali jaki zakres kontroli jest konieczmapy zapewrdi wykonanie Robot zgodnie
z Kontraktem.

Wykonawca dostarczy hynierowi / Kierownikowi Projektuswiadectwa, ze wszystkie
stosowane ueglzenia i spret badawczy posiad@jwazna legalizacg, zostaty prawidtowo
wykalibrowane i odpowiadajwymaganiom norm oké&ajacych procedury bada

Inzynier / Kierownik Projektu &dzie mi€ nieograniczony dogp do pomieszcze
laboratoryjnych, w celu ich inspekcji.

Inzynier / Kierownik Projektu &dzie przekazywa Wykonawcy pisemne informacje
0 jakichkolwiek niedocignicciach dotyczacych uradzen laboratoryjnych, spetu,
zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu lub cheedawczych. Zeli niedocagniecia te
beda tak powane,ze mog wptyna¢ ujemnie na wyniki bada Inzynier / Kierownik Projektu
natychmiast wstrzymazycie do Robét badanych materiatéw i dégiye do uycia dopiero
wtedy, gdy niedoagnigcia w pracy laboratorium Wykonawcy — zostarusungte

i stwierdzona zostanie odpowiednia jéktych materiatow.

Wszystkie koszty zwizane z organizowaniem i prowadzeniem ladaateriatbw ponosi
Wykonawca.

6.3. Pobieranie probek



Prébki keda pobierane losowo. Zalecagsstosowanie statystycznych metod pobierania
prébek, opartych na zasadzie,wszystkie jednostkowe elementy produkcji mbgt

z jednakowym prawdopodolsistwem wytypowane do bafla

Inzynier / Kierownik Projektu &dzie mi€ zapewnion mazliwos¢ udziatu w pobieraniu
probek.

Pojemniki do pobierania probeleds dostarczone przez Wykonagvc zatwierdzone przez
Inzyniera / Kierownika Projektu. Probki dostarczonezgr Wykonawe do badé
wykonywanych przez kyniera / Kierownika Projektu dola odpowiednio opisane
i oznakowane, w sposéb zaakceptowany przegniera / Kierownika Projektu.

Na zlecenie Iayniera / Kierownika Projektu Wykonawcadrzie przeprowadzadodatkowe
badania tych materiatéw, ktére budamvatpliwosci co do jakéci, o ile kwestionowane
materiaty nie zostanprzez Wykonawe usungte lub ulepszone z wiasnej woli. Koszty tych
dodatkowych bada pokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenistevek;
w przeciwnym przypadku koszty te pokrywa Zamauagj

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiaryth przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm.

W przypadku, gdy normy nie obejmujakiegokolwiek badania wymaganego w SST,
stosow@& mazna wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakeept® przez layniera /
Kierownika Projektu.

Przed przysipieniem do pomiaréw lub bafla Wykonawca powiadomi kyniera /
Kierownika Projektu o rodzaju, miejscu i termini®npiaru lub badania. Po wykonaniu
pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi rfan@ ich wyniki do akceptacji ltyniera /
Kierownika Projektu.

6.5. Raporty z bada

Wykonawca hdzie przekazywa Inzynierowi / Kierownikowi Projektu kopie
raportdw z wynikami badajak najszybciej, nie piniej jednak ni w terminie okrélonym
w programie zapewnienia jadm.

Wyniki bada (kopie) keda przekazywane kynierowi / Kierownikowi Projektu na
formularzach wedlug dostarczonego przez niego wzdub innych przez niego
zaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przez lzyniera / Kierownika Projektu

Inzynier / Kierownik Projektu uprawniony jest do dokmvania kontroli, pobierania probek i
badania w miejscu ich wytwarzania/pozyskiwania, 2apewniona mu dalzie wszelka
potrzebna do tego pomoc ze strony Wykonawcy i predta materiatow.

Inzynier / Kierownik Projektu, po uprzedniej weryfifacsystemu kontroli Robot
prowadzonego przez Wykonagycpoprzez mgdzy innymi swoje badania,etizie ocenia
zgodnd¢ materiatdw i Robot z wymaganiami SST na podstawieikdw bada kontrolnych
jak i wynikoéw bada dostarczonych przez Wykonagvc

Inzynier / Kierownik Projektu powinien pobigrgrobki materialdw i prowadgibadania
niezalenie od Wykonawcy, na swoj koszt.zéd wyniki tych bada wykaza, ze raporty
Wykonawcy § niewiarygodne, to tiynier / Kierownik Projektu oprze @iwytacznie na
wiasnych badaniach przy ocenie zgodmanateriatow i Robot z DokumentaciProjektova

i SST. Mae rownie: zlecié sam lub poprzez Wykonawcprzeprowadzenie powtdrnych lub
dodatkowych bada niezalenemu laboratorium. W takim przypadku catkowite kgsz
powtornych lub dodatkowych batlai pobierania probek poniesione zogtaprzez
Wykonawe.

6.7. Certyfikaty i deklaracje

Inzynier / Kierownik Projektu moe dopyci¢ do wycia tylko te materiaty, ktére posiadaj



1) certyfikat na znak bezpiears#twa wykazujcy, ze zapewniono zgod®é z kryteriami
technicznymi okrdonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat techmych oraz
wiasciwych przepiséw i dokumentdéw technicznych,

2) deklarac zgodndci lub certyfikat zgodngxi z:

» Polska Norm
aprobai techniczm, w przypadku wyrobow, dla ktérych nie ustanowioRolskie]
Normy, jezeli nie % objete certyfikacy okreslona w pkt 1) i ktGre spetniajwymogi
SST.

W przypadku materiatdw, dla ktorych ww. dokumeniyws/magane przez SST, 4da partia

dostarczona do Robotdrie posiadate dokumenty, okétajace w sposéb jednoznaczny jej

cechy.

Produkty przemystowe muszposiadé ww. dokumenty wydane przez producenta,

a w razie potrzeby poparte wynikami badaykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych

bada beda dostarczone przez Wykonagvimzynierowi / Kierownikowi Projektu.

Jakiekolwiek materiaty, ktére nie spetnidych wymaga beda odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy

1) Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawmpowiazujacym Zamawiajcego

i Wykonawe w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowykdaca okresu

gwarancyjnego. Odpowiedzialfto za prowadzenie Dziennika Budowy zgodnie

z obowhzujacymi przepisami spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w Dzienniku Budowydula dokonywane na bigco i beda dotyczy przebiegu Robdét,

stanu bezpiecastwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarsteny budowy.

Kazdy zapis w Dzienniku Budowyehzie opatrzony datjego dokonania, podpisem osoby,

ktéra dokonata zapisu, z podaniem jej imienia iwiaka oraz stanowiska stowego.

Zapisy leda czytelne, dokonane trwatechniky, w porzdku chronologicznym, bezpednio

jeden pod drugim, bez przerw.

Zalaczone do Dziennika Budowy protokoty i inne dokunyebtda oznaczone kolejnym

numerem zakznika i opatrzone dati podpisem Wykonawcy i lkyniera / Kierownika

Projektu.

Do Dziennika Budowy nalsy wpisywa& w szczegolngci:

* dak przekazania Wykonawcy Terenu Budowy,

* dak przekazania przez Zamawjeggo Dokumentacji Projektowej,

* uzgodnienie przez #yniera / Kierownika Projektu programu zapewnieiaikgici
i harmonogramow Robot,

e terminy rozpocgcia i zakaiczenia poszczegolnych elementéw Robdét,

e przebieg Robat, trudioi i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyogyrzerw
w Robotach,

* uwagi i polecenia liyniera / Kierownika Projektu,

» daty zaradzenia wstrzymania Robot, z podaniem powodu,

» zgloszenia i daty odbiorow Robét zand@jch i ulegajcych zakryciu, cgsciowych
i ostatecznych odbioréw Robdét,

* wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

e stan pogody i temperaturpowietrza w okresie wykonywania Robot podlagggch
ograniczeniom lub wymaganiom szczegélnym wazkui z warunkami klimatycznymi,

* zgodnd¢ rzeczywistych warunkow geotechnicznych z ich apis&v Dokumentacji
Projektowej,

» dane dotycgce czynnéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przedtrakcie
wykonywania Robat,




» dane dotyczce sposobu wykonywania zabezpieczenia Robdét,
* dane dotyczce jakdci materiatdw, pobierania probek oraz wyniki praepadzonych
bada z podaniem, kto je przeprowadzat,
» wyniki préb poszczegolnych elementow budowli z puden, kto je przeprowadzat,
inne istotne informacje o przebiegu Robot.
PropozyCJe uwagi i wygaienia Wykonawcy, wpisane do Dziennika Budovegd
przediazone Irzynierowi / Kierownikowi Projektu do ustosunkowaisia.
Decyzje Irzyniera / Kierownika Projektu wpisane do DziennikadBwy Wykonawca
podpisuje z zaznaczeniem ich pkgya lub zagciem stanowiska.
Wpis projektanta do Dziennika Budowy obligujezyniera / Kierownika Projektu do
ustosunkowania i Projektant nie jest jednak stepiKontraktu i nie ma uprawnbedo
wydawania poleaeWykonawcy Robot.
2) Ksiazka obmiaréw
Ksiazka (Rejestr) Obmiaréw — akceptowany przezyiera / Kierownika Projektu zeszyt
Z ponumerowanymi stronami pozwalgy na rozliczenie faktycznego pegtl kazdego
z elementow Robot. Obmiary wykonanych Roboét przepdra s w sposob cigty
w jednostkach przgtych w Kosztorysie i wpisuje do Rejestru.
3) Dokumenty laboratoryjne
Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodublub certyfikaty zgodnéci materiatow,
orzeczenia o jakwi materiatéw, recepty robocze i kontrolne wynikidah Wykonawcy laeda
gromadzone w formie uzgodnionej w programie zapewai jak@ci. Dokumenty te stanowi
zakczniki do odbioru Robot. Winny By udostpnione na kade zyczenie lIyniera /
Kierownika Projektu.
4y Pozostate dokumenty budowy
Do dokumentéw budowy zaliczassoprécz wymienionych w punktach 1) - 3)
nastpujace dokumenty:
a) pozwolenie na realizaggadania budowlanego,
b) protokoty przekazania Terenu Budowy,
Cc) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne unyoeywilno-prawne,
d) protokoty odbioru Robot,
e) protokoty z narad i ustate
f) korespondengjna budowie.
5) Przechowywanie dokumentéw budowy
Dokumenty budowy &da przechowywane na Terenie Budowy w miejscu odpomaed
zabezpieczonym.
Zaginkcie ktoregokolwiek z dokumentow budowy spowodujegoje natychmiastowe
odtworzenie w formie przewidzianej prawem.
Wszelkie dokumenty budowy:ta zawsze dogpne dla lrzyniera / Kierownika Projektu
I przedstawiane do wgdlu nazyczenie Zamawiagego.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru Robét
Obmiar Robot bdzie okrélac faktyczny zakres wykonywanych Robot zgodnie
z Dokumentagj Projektows i SST, w jednostkach ustalonych w Kosztorysie.
Obmiaru Rob6t dokonuje Wykonawca po pisemnym poanaeniu Irzyniera / Kierownika
Projektu o zakresie obmierzanych Robét i termirbeniaru, co najmniej na 3 dni przed tym
terminem.
Wyniki obmiaru keda wpisane do Rejestru Obmiarow.
Jakikolwiek bhd lub przeoczenie (opuszczenie) wédimch podanych Blepym Kosztorysie
lub gdzie indziej w SST nie zwalnia Wykonawcy odowimzku ukaiczenia wszystkich




Robét. Bédne dane zostanpoprawione wg instrukcji kryniera / Kierownika Projektu na
pismie.

Obmiar gotowych Robotgolzie przeprowadzony z eztascia wymagam do celu miesicznej
ptatnaici na rzecz Wykonawcy lub innym czasie agkoaym w Kontrakcie lub oczekiwanym
przez Wykonawgi Inzyniera / Kierownika Projektu.

7.2. Zasady okrdlania ilosci Roboét i materialow

Dlugosci i odlegtaici pomidzy wyszczegolnionymi punktami skrajnymé¢da obmierzone
poziomo wzdta linii osiowe).

Jesli SST wiagciwe dla danych Robot nie wymagdpgo inaczej, okjosci beda wyliczono
wm® jako dlugé¢ pomnaona przezredni przekrdj.

llosci, ktére mag by¢ obmierzone wagowo,eda wazone w tonach lub kilogramach zgodnie
z wymaganiami SST.

7.3. Urzadzenia i sprat pomiarowy

Wszystkie urzdzenia i sprgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru Rob@tab
zaakceptowane przezzyniera / Kierownika Projektu.

Urzadzenia i spret pomiarowy zostandostarczone przez Wykonagvclezeli urzadzenia te
lub sprzt wymagaj bada atestujcych to Wykonawca dulzie posiadéa wazne swiadectwa
legalizaciji.

Wszystkie urzdzenia pomiarowe dala przez Wykonawe utrzymywane w dobrym stanie,
w catym okresie trwania Robot.

7.4. Wagi i zasady wzenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje anizenia wagowe odpowiadae odnénym
wymaganiom SST. &lzie utrzymywd to wyposaenie zapewniac w Sposob agty
zachowanie doktadsoi wg norm zatwierdzonych przezzymiera / Kierownika Projektu.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary lkeda przeprowadzone przed gziowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw
Robdt, a take w przypadku wygpowania dtiszej przerwy w Robotach.

Obmiar Robo6t zanikagych przeprowadzaesiv czasie ich wykonywania.

Obmiar Robot ulegagych zakryciu przeprowadzasrzed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obfizzdxda wykonane w sposéb
zrozumialy i jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub ebpsci beda uzupetnione odpowiednimi
szkicami umieszczonymi na karcie Rejestru obmiafdivtazie braku miejsca szkice mpg
by¢ dolaczone w formie oddzielnego zaknika do Rejestru Obmiaréw, ktérego wzor
zostanie uzgodniony z zgnierem / Kierownikiem Projektu.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbioréw Robo6t

W zaleznoéci od ustalé odpowiednich SST, Roboty podlegajastpujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi Roba6t zanikagych i ulegajcych zakryciu,

b) odbiorowi czsciowemu,

c) odbiorowi ostatecznemu,

d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbidér Robot zanikajcych i ulegapcych zakryciu

Odbiér Rob6t zanikagych i ulegajcych zakryciu polega na finalnej ocenie $db

i jakosci wykonywanych Robot, ktére w dalszym procesidizaaji ulegry zakryciu.

Odbiér Rob6t zanikapych i ulegajcych zakryciu bdzie dokonany w czasie
umazliwiajacym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bemdwaania ogélnego
postpu Robot.

Odbioru Robot dokonuje aynier / Kierownik Projektu.



Gotowas¢ danej czsci Robot do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem debaika Budowy

i jednoczesnym powiadomieniem zimiera / Kierownika Projektu. Odbior ¢bzie

przeprowadzony niezwtocznie, nie Zmiej jednak nt w ciagu 3 dni od daty zgtoszenia

wpisem do Dziennika Budowy i powiadomienia o tynkd& Inzyniera / Kierownika

Projektu.

Jaka¢ i ilos¢ Robot ulegajcych zakryciu ocenia ftynier / Kierownik Projektu na podstawie

dokumentow zawieragych komplet wynikédw bada laboratoryjnych i w oparciu

0 przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z Dokuraept Projektova, SST i uprzednimi

ustaleniami.

8.3. Odbidr czsciowy

Odbioér czsciowy polega na ocenie H#oi i jakosci wykonanych cgsci Rob6t. Odbioru

czesciowego Robot dokonuje siwg zasad jak przy odbiorze ostatecznym Robot. @dbi

Robé6t dokonuje liyniera / Kierownika Projektu.

8.4. Odbidr ostateczny Robot

8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego Robot

Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie rzettypgo wykonania Robot

w odniesieniu do ich ikzi, jakasci | wartdsci.

Catkowite zakaczenie Robo6t oraz gotowd do odbioru ostatecznegadrie stwierdzona

przez Wykonawe wpisem do Dziennika Budowy z bezzwilocznym powiasonem na

pismie o tym fakcie Iayniera / Kierownika Projektu.

Odbiér ostateczny Robo6t nagt w terminie ustalonym w Dokumentach Kontraktowych

liczac od dnia potwierdzenia przezzimiera / Kierownika Projektu zakozenia Robot

i przyjecia dokumentow, o ktérych mowa w punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego Robot dokona komisja wyznacporez Zamawiagego

w obecndci Inzyniera / Kierownika Projektu i Wykonawcy. Komisjallmerapca Roboty

dokona ich oceny jakciowej na podstawie przedionych dokumentow, wynikéw bafla

i pomiaréw, ocenie wizualnej, zgodimd wykonania Robét z DokumentacpProjektova

i SST.

W toku odbioru ostatecznego Robét komisja zapoina ealizacj ustalé przyjetych

w trakcie odbioréw Roboét zanikgjych i ulegajcych zakryciu, zwlaszcza w zakresie

wykonania Robét uzupetnigjych i Robot poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych Robo6t pekoavych Ilub Robot

uzupetniagcych w warstwiescieralnej lub Robotach wykazeniowych, komisja przerwie

swoje czynnéci i ustali nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisje jaka¢ wykonywanych Robét w poszczegolnych

asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganejmektacy Projektovg

I SST z uwzgidnieniem tolerancji i nie ma wkszego wptywu na cechy eksploatacyjne

obiektu i bezpieczestwo ruchu, komisja dokona paten, oceniagc pomniejszoa wartasé

wykonywanych Rob6t w stosunku do wymagmazyjetych w Dokumentach Kontraktowych.

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostaggo Robot jest protokot odbioru

ostatecznego Robot spadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawsego.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zolapany przygotowanasgpujace dokumenty:

1) Dokumentagj Projektowa podstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkgvesli
zostata spordzona w trakcie realizacji Kontraktu,

2) Szczegotowe Specyfikacje Techniczne (podstawowemtrgktu i ew. uzupetniage lub
zamienne),

3) recepty i ustalenia technologiczne,

4) Dzienniki Budowy i Rejestry Obmiaréw (oryginaty),




5) wyniki pomiarow kontrolnych oraz badla oznaczé laboratoryjnych, zgodnie z SST,
iew PZJ,

6) deklaracje zgodriai lub certyfikaty zgodnéci wbudowanych materiatéw zgodnie z SST
iew. PZJ,

7) opinie technologicza sporadzom na podstawie wszystkich wynikéw badapomiaréw
zakczonych do dokumentéw odbioru, wykonanych zgodris7 i PZJ,

8) rysunki (dokumentacje) na wykonanie Robo6t towarzggzh (np. na przelenie linii
telefonicznej, energetycznej, gazowejsweetlenia itp.) oraz protokoty odbioru
i przekazania tych Robot wieicielom uradzen,

9) geodezyjn inwentaryzagj powykonawcz Robaot i sieci uzbrojenia terenu,

10) kopie mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnegntaryzacji powykonawcze,.

W przypadku, gdy wg komisji, Roboty pod wedém przygotowania dokumentacyjne-

go nie lzda gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w poroeami z Wykonawg

wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego Robat.

Wszystkie zarzdzone przez komigjRoboty poprawkowe lub uzupetniag kxda zestawione

wg wzoru ustalonego przez Zamaw@ggo.

Termin wykonania Rob6t poprawkowych i Robét uzugaheych wyznaczy Komisja.

8.5. Odbidr pogwarancyjny

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanychd@awirzanych z usugciem wad

stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaisytalw okresie gwarancyjnym.

Odbioér pogwarancyjny dalzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu

z uwzgkdnieniem zasad opisanych w punkcie 8.4. ,OdbiGateszny Robot”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia ogolne

Podstaw ptatnaci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykanana jednostk

obmiarowy ustalon dla danej pozycji Kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowmdptavws ptatngci jest wartdc

(kwota) podana przez Wykonagwes danej pozycji Kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji kosgowej ledzie uwzgédniac wszystkie

czynndci, wymagania i badania sktadeg s¢ na jej wykonanie, okétone dla tej Roboty

w SST i w Dokumentacji Projektowe,;.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe Robétlbobejmowa:

* robocizrg bezpdrednia wraz z towarzyscymi kosztami,

o wartas¢ zwytych materiatdw wraz z kosztami zakupu, magazymogjaewentualnych
ubytkéw i transportu na Teren Budowy,

e wartas¢ pracy Sprztu wraz z towarzyseymi kosztami,

* koszty pdrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,
podatki obliczone zgodnie z obawujacymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie najewliczac podatku VAT.

9.2. Warunki umowy i wymagania ogélne D-M-00.00.00

Koszt dostosowaniagdo wymagéa Warunkéw Kontraktu i WymagaOgolnych zawartych

w D-M-00.00.00. obejmuje wszystkie warunki oldtome w ww. dokumentach, a nie

wyszczegolnione w Kosztorysie.

9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

Koszt wykonania objazdéw/przejazdow organizacjhwobejmuje:

a) opracowanie oraz uzgodnienie zzynierem / Kierownikiem Projektu i odpowiednimi
instytucjami projektu organizacji ruchu na czasama budowy, wraz z dostarczeniem
kopii projektu Ireynierowi / Kierownikowi Projektu i wprowadzaniem ldaych zmian
i uzgodnié wynikajacych z posipu Robot,



b) ustawienie tymczasowego oznakowania §wietlenia zgodnie z wymaganiami
bezpieczastwa ruchu,
C) optaty/dziezawy terenu
d) przygotowanie terenu
e) konstrukcg tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikow, keamikOw, Dbarier,
oznakowa i drenau, i tymczasow przebudow urzadzea obcych
Koszt utrzymania objazdéw/przejazddéw i organizasghu obejmuje:
a) Oczyszczanie, przestawianie, przykrycie | wusciel tymczasowych oznakowa
pionowych, poziomych, bariegwiatet, utrzymanie ptynriei ruchu publicznego.
Koszt likwidacji objazdow/przejazdéw i organizaajchu obejmuje:
a) usunkcie wbudowanych materiatdow i oznakowania,
b) doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.
10. PRZEPISY ZWIAZANE
1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 roku — Prawo budowlabe. U. z 2006 r. Nr 156
p0z.1118 - z pgniejszymi zmianami ).
2. Ustawa z dnia 21 marca 1985 roku o drogach pubjdziit.j. Dz. U z 2007 r. Nr 19,
poz. 115 z pgniejszymi zmianami).



