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Nr projektu : 416/2/ST

Inwestor : Gmina Solina
38-610 Polanczyk
ul. Wiejska 2

Stadium : PROJEKT WYKONAWCZY

Temat : Przebudowa i remont Stacji Uzdatniania Wody, budowa fundamentu
i zbiornik6w na wode, budowa kolektora wéd poplucznych z przepompownia
$ciekow, ustawienie toalety przenosnej, remont drogi dojazdowej z placem
manewrowym w miejscowosci Polanczyk na dzialkach o nr ewid. 99 i 94.

Rozdzial : SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I ODBIORU ROBOT
BUDOWLANYCH

DZIAL ROBOT:
-45000000 -7 - Roboty budowlane

GRUPA ROBOT

-45100000 — 8 — Przygotowanie terenu pod budowg

-45200000 — 9 — Roboty budowlane w zakresie wznoszenia kompletnych obiektoéw budowlanych lub ich czgsci oraz roboty w zakresie
inzynierii ladowej i wodne;j

-45300000 — 1 - Roboty w zakresie instalacji budowlanych

-45400000 — 1 — Roboty wykonczeniowe w zakresie obiektow budowlanych

KLASY ROBOT

-45110000 — 1 — Roboty w zakresie burzenia i rozbiorki obiektow budowlanych
45230000 — 8 — Roboty budowlane w zakresie budowy rurociagow, linii komunikacyjnych i elektroenergetycznych, autostrad, drog,
lotnisk i kolei; wyro6wnywanie terenu .
-45260000 — 7 — Roboty w zakresie wykonywania pokry¢ i konstrukcji dachowych dachowych i inne podobne roboty specjalistyczne
45310000 - 3 - Roboty w zakresie instalacji elektrycznych
45330000 — 9 - Hydraulika i roboty budowlane
45340000 -2 - Instalowanie ogrodzen, ptotow i sprzgtu ochronnego
45420000- 7 - Roboty w zakresie zaktadania stolarki budowlanej oraz roboty ciesielskie
-45430000 — 0 — Pokrywanie podtog i $cian

KATEGORIA ROBOT

45111100-9 - Roboty w zakresie burzenia

45111200-0 - Roboty w zakresie przygotowania terenu pod budowg i roboty ziemne
45112710-5 - Roboty w zakresie ksztaltowania terenéw zielonych
45232150-8 — Roboty w zakresie rurociaggéw do przesytu wody
45262350-9 - Betonowanie bez zbrojenia

45342000-6 - Wznoszenie ogrodzen

45223821-7 - Elementy gotowe

45233200-1 - Roboty w zakresie roznych nawierzchni

45262310-7 - Zbrojenie

45262311-4 - Betonowanie konstrukcji

45262321-7 - Wyréwnywanie podtog

45311100-1 — Roboty w zakresie przewodow instalacji elektrycznej
45314200-3 — instalowanie struktury kablowej

45314300-4 — Ktadzenie kabli

45311000-0 — Roboty w zakresie przewodow instalacji elektrycznych oraz opraw elektrycznych
45315100-9 — Instalacyjne roboty elektryczne

45315700-5 — Instalowanie rozdzielni elektrycznych

45331210-1 — Instalowanie wentylacji

45332200-5 — Hydraulika

45332400-7 — Roboty instalacyjne w zakresie sprzgtu sanitarnego
45421111-5 - Instalowanie metalowych framug

45421114-6 - Instalowanie drzwi metalowych

45431000-7 - Ktadzenie ptytek
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Inwestor :

Stadium :

Temat :

Rozdziat:

Nr projektu : 416/2/ST

Gmina Solina
38-610 Polanczyk
ul. Wiejska 2

PROJEKT WYKONAWCZY

Przebudowa i remont Stacji Uzdatniania Wody, budowa fundamentu
i zbiornikow na wode, budowa kolektora wéd poplucznych z
przepompownig Sciekéw, ustawienie toalety przeno$nej, remont drogi
dojazdowej z placem manewrowym w miejscowosci Polanczyk na

dzialkach o nr ewid. 99 i 94.
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA T ODBIORU

ROBOT BUDOWLANYCH

Spis zawartosci opracowania

Nr specyf. Nazwa Specyfikacji Strony

OST-00 Czg$¢ ogodlna 6-20
SST-01 Roboty pomiarowe 22-23
SST-02 Roboty rozbiérkowe - przygotowawcze 24 -25
SST-03 Roboty betonowe 27-32
SST-08 Kanalizacja sanitarna 49 - 57
SST-10 Korytowanie wraz z profilowaniem i zaggszczeniem podioza drogowego i chodnikowego 61 —64
SST-11 Warstwy odsaczajace 65—-69
SST-12 Podbudowa z kruszyw 70-177
SST-13 Krawezniki i obrzeza betonowe 78 — 83
SST-14 Nawierzchnie z elementow betonowych 84-91
SST-15 Przebudowa ogrodzenia 92 -94
SST-16 Instalacje technologiczne i sanitarne 95-110
SST-17 Wentylacja mechaniczna pomieszczen 111-113
SST-18 Instalacje elektryczne i AKP 114-116
SST-21 Montaz stolarki okiennej i dzrwiowej 124 - 127
SST-24 Mikroniwelacja , zazielenienie 134 -135
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0.0. INFORMACJE WSTEPNE.

0.1. Przedmiot opracowania.

Przedmiotem niniejszego opracowania jest specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robot
budowlano-instalacyjnych przewidzianych do realizacji w ramach zamierzenia inwestycyjnego pt :
Przebudowa i remont Stacji Uzdatniania Wody, budowa fundamentu i zbiornikéw na wode, budowa
kolektora wod poplucznych z przepompownig $ciekow, ustawienie toalety przeno$nej, remont drogi
dojazdowej z placem manewrowym w miejscowos$ci Polanczyk na dziatkach o nr ewid. 99 i 94.

0.2. Podstawa opracowania.

Niniejsza specyfikacj¢ opracowano w oparciu o :

Umowe zawarta pomigdzy Gmina Solina a Przedsigbiorstwem Projektowania BIPROMAG-1 Sp.

z 0.0. Gliwice,

- Projekty wykonawcze z przedmiarami robot obejmujace wszystkie niezbgdne branze
opracowane w 2017 r przez projektantow firmy BIPROMAG-1

- Katalog p.t. ,,Wspolny Stownik Zaméwien”

- Rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury w sprawie szczegélowego zakresu 1 formy

dokumentacji projektowej , specyfikacji technicznej wykonania i odbioru rob6t budowlanych

oraz programu funkcjonalno —uzytkowego (Dz.U. 2013 nr 0 poz. 1129)
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I. OGOLNA SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I ODBIORU ROBOT
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SST-00 SPECYFIKACJA TECHNICZNA - CZESC OGOLNA WYMAGANIA WSPOLNE

1.0CZESC OGOLNA

1.1. Nazwa zamoéwienia nadana przez Inwestora.

Gmina So$nicowice jako Inwestor projektowanego zamierzenia budowlanego nadata nastgpujaca

nazw¢: Przebudowa i remont Stacji Uzdatniania Wody, budowa fundamentu i zbiornikéw na wode,
budowa kolektora wod poplucznych z przepompownia $ciekow, ustawienie toalety przenosnej, remont
drogi dojazdowej z placem manewrowym w miejscowos$ci Polanczyk na dzialkach o nr ewid. 99 i 94.

1.2. Przedmiot i zakres robot budowlanych.
Zgodnie z ustaleniami dokonanymi z Inwestorem w ramach realizacji w/w zakresu wykonane beda n/w roboty
budowlano-instalacyjne:
)W budynku i na dziatce stacji uzdatniania wody:
1) Roboty rozbiérkowe obejmuja:
- czgsciowa rozbiodrke elementow budynku ($cianki dziatowe, i sufit z ptyt warstwowych)
- rozbiorkg misy dawnej fontanny
- rozbiorkg nawierzchni z plyt betonowych
- rozbiorkg istniejacego ogrodzenia, bramy i furtki
2) Wykonanie uzupehien posadzki.
3) Roboty ogélno-budowlane obejmujace:
- zabudowg nowych $cian dzialowych z ptyt warstwowych
- zabudoweg nowych drzwi,
4) Roboty technologiczno-instalacyjne i sanitarne
5) Roboty elektryczne i AKPiA.

IT) Roboty terenowe
1) Wykonanie fundamentu pod zbiorniki wody uzdatnionej
2) Plac manewrowy i opaski chodnikowe
3) Zielen;
4) Przebudowa ogrodzenia dziatki
5) Budowa przepompowni $ciekow i kolektora wod poptucznych do przepompowni do istniejacej sieci
kanalizacji sanitarne;j.

1.3. Opis prac towarzyszacych i robot tymczasowych.

Prace towarzyszace obejmuja:

a) wykonanie dokumentacji powykonawczej budowlano — instalacyjnej— nalezy do obowiazkéw Wykonawcy

b) wykonanie nizej wymienionych badan powykonawczych (nalezy do Wykonawcy) :

- szczelnosci instalacji

- skutecznosci zerowania instalacji elektrycznych

Roboty tymczasowe obejmuja zabezpieczenie budowy i odpowiednie jego oznakowanie oraz urzadzenie zaplecza dla
Wykonawcy.

1.4. Informacje o terenie budowy.

1.4.1. Lokalizacja inwestycji.

Objete niniejsza specyfikacja roboty budowlano-instalacyjne znajdujace si¢ w obiekcie i na terenie stacji uzdatniania
wody w Polanczyku przy ul. Zdrojowe;.

1.4.2. Opis stanu istniejacego.
Budynek stacji uzdatniania wody jest obiektem jednokondygnacyjnym nie podpiwniczonym. Konstrukcja obiektu —
shupy stalowe, lekka obudowa z ptyt warstwowych.

1.5. Nazwy i kody

DZIAL ROBOT:
-45000000 -7 - Roboty budowlane

GRUPA ROBOT

-45100000 — 8 — Przygotowanie terenu pod budowg

-45200000 — 9 — Roboty budowlane w zakresie wznoszenia kompletnych obiektow budowlanych lub ich czgsci oraz roboty w zakresie
inzynierii ladowej i wodnej

-45300000 — 1 - Roboty w zakresie instalacji budowlanych

-45400000 — 1 — Roboty wykonczeniowe w zakresie obiektow budowlanych

KLASY ROBOT

-45110000 — 1 — Roboty w zakresie burzenia i rozbiorki obiektow budowlanych
45230000 — 8 — Roboty budowlane w zakresie budowy rurociagéw, linii komunikacyjnych i elektroenergetycznych, autostrad, drog,
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lotnisk i kolei; wyro6wnywanie terenu .

-45260000 — 7 — Roboty w zakresie wykonywania pokry¢ i konstrukcji dachowych dachowych i inne podobne roboty specjalistyczne
45310000 - 3 - Roboty w zakresie instalacji elektrycznych
45330000 — 9 - Hydraulika i roboty budowlane
45340000 -2 - Instalowanie ogrodzen, ptotow i sprzgtu ochronnego
45420000- 7 - Roboty w zakresie zaktadania stolarki budowlanej oraz roboty ciesielskie
-45430000 — 0 — Pokrywanie podtog i $cian

KATEGORIA ROBOT

45111100-9 - Roboty w zakresie burzenia

45111200-0 - Roboty w zakresie przygotowania terenu pod budowg i roboty ziemne
45112710-5 - Roboty w zakresie ksztaltowania terenoéw zielonych
45232150-8 — Roboty w zakresie rurociagéw do przesytu wody
45262350-9 - Betonowanie bez zbrojenia

45342000-6 - Wznoszenie ogrodzen

45223821-7 - Elementy gotowe

45233200-1 - Roboty w zakresie roznych nawierzchni

45262310-7 - Zbrojenie

45262311-4 - Betonowanie konstrukcji

45262321-7 - Wyréwnywanie podtog

45311100-1 — Roboty w zakresie przewodow instalacji elektrycznej
45314200-3 — instalowanie struktury kablowej

45314300-4 — Ktadzenie kabli

45311000-0 — Roboty w zakresie przewodow instalacji elektrycznych oraz opraw elektrycznych
45315100-9 — Instalacyjne roboty elektryczne

45315700-5 — Instalowanie rozdzielni elektrycznych

45331210-1 — Instalowanie wentylacji

45332200-5 — Hydraulika

45332400-7 — Roboty instalacyjne w zakresie sprzgtu sanitarnego
45421111-5 - Instalowanie metalowych framug

45421114-6 - Instalowanie drzwi metalowych

45431000-7 - Ktadzenie ptytek

1.6. Okreslenia podstawowe.
Uzyte w OST wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku nastgpujaco:

1.6.1.

1.6.2.

1.6.3.

1.6.4.
1.6.5.

1.6.6.

1.6.7.

1.6.8.

1.6.9.

1.6.10.

Dziennik budowy-zeszyt z ponumerowanymi stronami opatrzony pieczgcia organu wydajacego, wydany
zgodnie z obowigzujacymi przepisami, stanowiacy urzgdowy dokument przebiegu robot budowlanych, stuzacy
do notowania zdarzen i okoliczno$ci zachodzacych w toku wykonywania robot, rejestrowania dokonywanych
odbioréw, przekazywania polecen 1 innej korespondencji technicznej pomigdzy Inspektorem Nadzoru
Inwestorskiego, Wykonawca i Projektantem.

Inspektor Nadzoru Inwestorskiego - osoba posiadajaca odpowiednie wyksztalcenie techniczne i praktyke
zawodowa, oraz uprawnienia budowlane, wykonujaca samodzielnie funkcje techniczne w budownictwie,
ktorej Inwestor powierza nadzor nad realizacja obiektu budowlanego. Reprezentuje on interesy inwestora
na budowie i wykonuje biezaca kontrolg jakosci i ilosci wykonanych robot, bierze udziat w sprawdzianach i
odbiorach roboét zakrywanych i zanikajacych, jak rowniez przy odbiorze gotowego obiektu.

Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawcg, posiadajaca odpowiednie wyksztalcenie
techniczne, praktyk¢ zawodowa oraz uprawnienia budowlane, wykonujaca samodzielnie funkcje
techniczne w budownictwie upowazniona do kierowania robotami budowlanymi i do wystgpowania w
imieniu Wykonawcy w sprawach realizacji kontraktu.

Projektant - upowazniona osoba prawna lub fizyczna bgdaca autorem dokumentacji technicznej.

Certyfikat zgodnosci - jest to dokument wydany przez notyfikowana jednostkg certyfikujaca,
potwierdzajacy , ze wyrob i proces jego wytwarzania sa zgodne ze zharmonizowana specyfikacja
techniczna.

Deklaracja zgodno$ci - o$wiadczenie producenta lub jego upowaznionego przedstawiciela , stwierdzajace
na jego wylaczna odpowiedzialnos$¢ , ze wyrdb jest zgodny ze zharmonizowana specyfikacja techniczna.
Dokumentacja projektowa - stuzaca do opisu przedmiotu zamowienia na wykonanie robot
budowlanych, dla ktérych jest wymagane pozwolenie na budowg - sklada si¢ w szczegoélnosci z:
projektu  budowlanego, projektow wykonawczych , przedmiaru robot 1 informacji  dotyczacej
bezpieczenstwa i ochrony zdrowia.

Dokumentacja powykonawcza budowy - sklada si¢ z dokumentacji budowy z naniesionymi zmianami
w projekcie budowlanym i wykonawczym , dokonanymi w trakcie wykonywania robot , a takze
geodezyjnej dokumentacji powykonawczej i innych dokumentow.

Europejskie zezwolenie techniczne - oznacza aprobujaca ocena techniczna zdatnosci produktu do
uzycia, dokonang w oparciu o podstawowe wymagania w zakresie robot budowlanych, przy uzyciu
wlasnej charakterystyki produktu oraz okreslonych warunkéw jego zastosowania i uzycia.

Geodezyjna ewidencja sieci uzbrojenia terenu - uporzadkowany zbior danych przestrzennych i
opisowych sieci uzbrojenia terenu, a takze informacje o podmiotach wiadajacych siecia.



1.6.11.

1.6.12.

1.6.13.

1.6.14.

1.6.15.

1.6.16.

1.6.17.

1.6.18.

1.6.19.

1.6.20.

1.6.21.

1.6.22.

1.6.23.

1.6.24.

1.6.25.

1.6.26

1.7.
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Geotechniczne warunki posadowienia obiektow budowlanych - zespdl czynnosci zmierzajacych do okreslenia
przydatnosci gruntow na potrzeby budownictwa oraz parametréow geotechnicznych podtoza gruntowego,
wykonywanych w terenie i laboratorium.
Grupy , klasy , kategorie robot - nalezy przez to rozumie¢ grupy, klasy, kategorie okreslone w
rozporzadzeniu nr 213/2008 z dnia 28.11.2007 r w sprawie Wspolnego Slownika Zamoéwien
(Dz. U. UE 74 z 15.03.2008 r)
Instrukcja techniczna obstugi (eksploatacji) - opracowana przez projektanta lub dostawce urzadzen
technicznych i maszyn , okreslajaca rodzaje i kolejnos¢ lub wspotzaleznos¢ czynnosci obstugi, przegladow i
zabiegdw konserwacyjnych, warunkujacych ich efektywne i bezpieczne uzytkowanie. Instrukcja techniczna
obstugi (eksploatacji) jest rowniez sktadnikiem dokumentacji powykonawczej obiektu budowlanego.
Istotne wymagania - oznaczaja wymagania dotyczace bezpieczenstwa , zdrowia 1 pewnych innych
aspektow interesu wspolnego jakie maja spetnia¢ roboty budowlane.
Normy europejskie - oznaczaja normy przyjgte przez Europejski Komitet Standaryzacji (CEN) oraz
Europejski Komitet Standaryzacji Elektrotechnicznej (CENELEC) jako ,,standardy europejskie (EN)” lub
,-dokumenty harmonizacyjne (HD)” , zgodnie z ogdlnymi zasadami dziatania tych organizacji.
Obmiar robdt - pomiar wykonanych robot budowlanych , dokonywany w celu weryfikacji ich ilosci w
przypadku zmiany parametréw przyjegtych w przedmiarze robot, albo obliczenia wartosci robot
dodatkowych, nie objgtych przedmiarem.
Odbior czgsciowy (robot budowlanych) - nieformalna nazwa odbioru robot ulegajacych zakryciu, a
takze dokonywanie prob i sprawdzen instalacji, urzadzen technicznych. Odbiorem czg§ciowym nazywa
si¢ takze odbior czgsci obiektu budowlanego wykonanego w stanie nadajacym si¢ do uzytkowania,
przed zgloszeniem do odbioru calego obiektu budowlanego, ktory jest traktowany jako ,,odbior
koncowy”.
Odbiér gotowego obiektu budowlanego - formalna nazwa czynnosci , zwanych tez ,odbiorem
koncowym” , polegajacym na protokolarnym przyjgeiu (odbiorze) od Wykonawcy gotowego obiektu
budowlanego przez osobg lub grupe oséb o odpowiednich kwalifikacjach zawodowych, wyznaczona
przez Inwestora, ale nie bedaca Inspektorem Nadzoru Inwestorskiego na tej budowie. Odbioru dokonuje
si¢ po zgloszeniu przez Kierownika Budowy faktu zakonczenia robot budowlanych, lacznie z
zagospodarowaniem 1 uporzadkowaniem terenu budowy 1 ewentualnie terenéow przylegtych ,
wykorzystywanych  jako plac budowy, oraz po przygotowaniu przez niego dokumentacji
powykonawczej.
Przedmiar robdt - to zestawienie przewidzianych do wykonania robdt podstawowych w kolejno$ci
technologicznej ich wykonania , ze szczegélowym opisem lub wskazaniem podstaw ustalajacych
szczegolowy opis oraz wskazanie szczegdtowych specyfikacji technicznych wykonania i odbioru robot
budowlanych, z wyliczeniem i zestawieniem ilosci jednostek przedmiarowych robot podstawowych.
Roboty podstawowe - minimalny zakres prac, ktére po wykonaniu sa mozliwe do odebrania pod
wzgledem ilosci 1 wymogdéw jakoSciowych oraz uwzgledniaja przyjgty stopien scalenia robot.
Wspdlny Stownik Zamoéwien - jest systemem klasyfikacji produktéow , ustug i robot budowlanych ,
stworzonych na potrzeby zamoéwien publicznych. Sklada si¢ ze stownika glownego oraz stownika
uzupelniajacego. Obowiazuje we wszystkich krajach Unii Europejskiej. Zgodnie z postanowieniami
Rozporzadzenia 2151/2003, stosowanie kodow CPV do okreslenia przedmiotu zamoéwienia przez
zamawiajacych z Owczesnych Panstw Czlonkowskich UE stato si¢ obowiazkowe z dniem 20.12.2003r,
zmienione rozporzadzenie nr 213/2008 z dnia 28.11.2007 r (Dz. U. UE 74 z 15.03.2008 r) Polskie Prawo
Zamoéwien Publicznych przewidzialo obowiazek stosowania klasyfikacji CPV poczawszy od dnia
akcesji Polski do UE tzn. od 1.05.2004 r
Wyrob budowlany - nalezy przez to rozumie¢ wyréb w rozumieniu przepisow o wyrobach
budowlanych, wytworzony w celu wbudowania , wmontowania , zainstalowania Iub zastosowania w
sposob trwaty w obiekcie budowlanym wprowadzony do obrotu jako wyréb pojedynczy lub jako
zestaw wyrobow.
Odpowiednia (bliska ) zgodno$¢ - zgodno$¢ wykonywanych robot z dopuszczonymi tolerancjami , a
jesli przedzial tolerancjami  nie zostal okre§lony - z przecigtnymi tolerancjami , przyjmowanymi
zwyczajowo dla danego rodzaju robot budowlanych.
Polecenia Inspektora Nadzoru Inwestorskiego wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez
Inspektora w formie pisemnej , dotyczace sposobu realizacji robot lub innych spraw zwiazanych z
prowadzeniem budowy.
Przetargowa dokumentacja projektowa - czg$¢ dokumentacji projektowej , ktora wskazuje lokalizacje,
charakterystyke i wymiary obiektu bgdacego przedmiotem robot.

. Teren budowy - teren udostgpniony przez Zamawiajacego dla wykonania na nim robot oraz inne miejsca

wymienione w kontrakcie jako terenu budowy.

Ogélne wymagania dotyczace robét.

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakos¢ wykonywanych robot, oraz bezpieczenstwo wszelkich czynnosci.

1.7.1.

Przekazanie terenu budowy.

Inwestor w terminie okreslonym w dokumentach kontraktowych przekaze Wykonawcy teren budowy wraz ze
wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi oraz dwa egzemplarze dokumentacji
projektowej, jeden komplet ST oraz informacj¢ BIOZ.
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1.7.2.  Dokumentacja projektowa.
Dokumentacja projektowa bedzie zawieraé rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z wykazem podanym w
szczegolowych warunkach umowy.

1.7.3.  Zgodno$¢ robdt z dokumentacja projektowa i STT.

Dokumentacja projektowa, SST i wszystkie dodatkowe dokumenty przekazane Wykonawcy przez Inspektora
stanowia czgs¢ umowy, a wymagania okre$lone w chocby jednym z nich sa obowiazujace dla Wykonawcy tak
jakby zawarte byly w calej dokumentacji.Wykonawca nie moze wykorzystywa¢ bledéw lub opuszczen w
dokumentach kontraktowych a o ich wykryciu winien natychmiast powiadomi¢ Inspektora Nadzoru
Inwestorskiego, ktory podejmuje decyzje¢ o wprowadzeniu odpowiednich zmian i poprawek.

W przypadku rozbieznosci, wymiary podane na piSmie sa wazniejsze od wymiaréw okreslonych na podstawie
odczytu ze skali rysunku.

Dane okreslone w dokumentacji projektowej i SST beda uzywane za wartosci docelowe, od ktorych
dopuszczone sa odchylenia w ramach okreslonego przedzialu tolerancji. Cechy materiatow i elementéw budowli
muszag wykazywa¢ zgodno$¢ z okre§lonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie moga przekraczac
dopuszczalnego przedziatu tolerancji.

W przypadku , gdy materialty lub roboty nie bgeda w pelni zgodne z dokumentacja projektowa lub SST i
wplynie to na niezadowalajaca jakos$¢ elementéow budowli, to takie materialy zostana zastapione innymi, a
elementy budowli rozebrane i wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.

1.7.4.  Ochrona srodowiska w czasie wykonywania robot.

Wykonawca ma obowiazek znaé i stosowa¢ w czasie prowadzenia robdt wszelkie przepisy dotyczace ochrony
srodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykonczenia robot Wykonawca bedzie podejmowac wszelkie uzasadnione kroki majace
na celu stosowanie si¢ do przepiséw i norm dotyczacych ochrony srodowiska na terenie i wokoét terenu budowy oraz
bedzie unika¢ uszkodzen lub uciazliwosci dla oséb lub débr publicznych i innych, a wynikajacych z nadmiernego
hatasu, wibracji zanieczyszczenia lub innych przyczyn powstatych w nastgpstwie jego sposobu dzialania.

1.7.5.  Ochrona przeciwpozarowa.

Wykonawca bgdzie przestrzegac przepisy ochrony przeciwpozarowe;.

Wykonawca begdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywoltanym jako rezultat realizacji
robot albo przez personel Wykonawcy.

1.7.6.  Ochrona wtasnosci publicznej i prywatne;.

Wykonawca bedzie odpowiada¢ za wszelkie spowodowane przez jego dziatanie uszkodzenia elementow budowli i
instalacji w pomieszczeniach budynku nie objetych przebudowa.

Jesli teren budowy przylega do terenéw z zabudowa mieszkaniowa, Wykonawca bedzie realizowaé roboty w
sposob powodujacy minimalne niedogodnosci dla mieszkancow.

1.7.7. Ograniczenie obcigzen osi pojazdow.
Wykonawca bedzie stosowaé sig¢ do ustawowych ograniczen naciskow osi na drogach publicznych przy
transporcie materialdbw i wyposazenia na i z terenu robot.

1.7.8.  Bezpieczenstwo i higiena pracy.

Podczas realizacji robot Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisow dotyczacych bezpieczenstwa i higieny pracy.

W szczegdlnosci Wykonawca ma obowiazek zadbaé , aby personel nie wykonat pracy w warunkach
niebezpiecznych , szkodliwych dla zdrowia oraz nie speliajacych odpowiednich wymagan sanitarnych
Wykonawca zapewni i begdzie utrzymywal wszelkie urzadzenia zabezpieczajace , socjalne oraz sprzgt i
odpowiednia odziez dla ochrony zycia i zdrowia o0sob zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia
bezpieczenstwa publicznego.

Uznaje si¢ ,ze wszelkie koszty zwiazane z wypelnieniem wymagan okreSlonych powyzej nie podlegaja
odrgbnej zaplacie i sa uwzglednione w cenie kontraktowej.

Kierownik budowy zgodnie z art. 2la ustawy Prawo Budowlane, jest zobowiazany sporzadzi¢ lub zapewnic
sporzadzenie (przed rozpoczgciem budowy), planu bezpieczenstwa i ochrony zdrowia zwanego planem bioz na
podstawie ,Informacji dotyczacej bezpieczenstwa i ochrony zdrowia” sporzadzona przez projektanta ,,Plan bioz”
nalezy opracowa¢ zgodnie z rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 23.06.2003 r w sprawie informacji
dotyczacej bezpieczenstwa i ochrony zdrowia oraz planu bezpieczenstwa i ochrony zdrowia (Dz. U. Nr 120 poz.
1126), uwzgledniajac roéwniez wymagania okreSlone w rozporzadzeniach Ministra Infrastruktury z dnia
6.02.2003 r w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy podczas wykonywania rob6t budowlanych (Dz. U. Nr 47
poz. 401) oraz Ministra Pracy i Polityki Socjalnej z dnia 26.09.1997 r w sprawie ogolnych przepisow
bezpieczenstwa i higieny pracy (jednolity tekst Dz. U. 2003 Nr 169 poz. 1650)

1.7.9.  Zabezpieczenie terenu budowy
Wykonawca bedzie zobowiazany do :
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- przedstawienia Inspektorowi Nadzoru Inwestorskiego projektu zagospodarowania placu budowy i uzyskania
jego akceptacji
- oznakowania i utrzymania porzadku na placu budowy,
- wlasciwego, zgodnie z projektem zagospodarowania, sktadowania materialow i elementéw budowlanych,
- utrzymania w czystosci drog publicznych i ulic przy placu budowy, szczegélnie w okresie wywozu gruzu z
rozbiorki.

1.7.10. Ochrona i utrzymanie robot.
Wykonawca bedzie odpowiadal za ochrong robot i za wszelkie materialy i urzadzenia uzywane do robot od
daty rozpoczgcia do daty wydania potwierdzenia zakonczenia robot przez Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.

1.7.11. Stosowanie si¢ do prawa i innych przepisow.

Wykonawca zobowiazany jest zna¢ wszelkie zarzadzenia wydane przez wladze centralne i miejscowe oraz inne
przepisy, regulaminy i wytyczne, ktore sa w jakimkolwiek sposob zwiazane z wykonywanymi robotami i bgdzie w
pelni odpowiedzialny za przestrzeganie tych postanowien podczas prowadzenia robot.

Wykonawca bgdzie przestrzega¢ praw patentowych i bgdzie w pelni odpowiedzialny za wypelnienie wszelkich
wymagan prawnych odnosnie znakow firmowych, nazw lub innych chronionych praw w odniesieniu do sprzgtu,
materiatow lub urzadzen uzytych lub zwiazanych z wykonaniem robot i w sposob ciagly begdzie informowac
Inspektora Nadzoru Inwestorskiego o swoich dziataniach, przestawiajac kopie zezwolen i inne odno$ne
dokumenty. Wszelkie straty, koszty postgpowania , obciazenia i wydatki wynikte z lub zwigzane z
naruszeniem jakichkolwiek praw patentowych pokryje Wykonawca, z wyjatkiem przypadkoéw , kiedy takie
naruszenie wyniknie z wykonania projektu lub specyfikacji dostarczonej przez Inspektora Nadzoru.

1.7.12. Réwnowazno$¢ norm i zbioréw przepisow prawnych.

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powotane sa konkretne normy i przepisy, ktore spelnia¢ maja
materiaty , sprzgt 1 inne towary oraz wykonane 1 zbadane roboty, bgda obowigzywa¢ postanowienia
najnowszego wydania lub poprawionego wydania powotanych norm i przepisow o ile w warunkach kontraktu
nie postanowiono inaczej. W przypadku gdy powolane normy i przepisy sa panstwowe lub odnosza si¢ do
konkretnego kraju lub regionu, moga by¢ réwniez stosowane inne odpowiednie normy zapewniajace rowny lub
wyzszy poziom wykonania niz powolane normy lub przepisy , pod warunkiem ich sprawdzenia i pisemnego
zatwierdzenia.

1.7.13 Zaplecze Wykonawcy.
Wykonawca zobowiazany jest zabezpieczy¢ sobie, pomieszczenia biurowe, sprz¢t transport oraz inne urzadzenia
towarzyszace.

2.MATERIALY.

2.1. Wymagania ogélne dotyczace wlasciwo$ci materialéw i wyrobow.

Przy wykonywaniu robot budowlanych moga by¢ stosowane wytacznie wyroby budowlane o witasciwosciach
uzytkowych umozliwiajacych prawidlowo zaprojektowanym i wykonanym obiektom budowlanym spehienie
wymagan podstawowych, okreslonych art. 5 ust. I pkt. 1 ustawy Prawo Budowlane - dopuszczone do obrotu i
powszechnego lub jednostkowego stosowania w budownictwie.

Wykonawca robot powinien przedstawi¢ Inspektorowi szczegétowe informacje o zrddle produkeji, zakupu
wyrobow budowlanych i urzadzen przewidywanych do realizacji robot — wlasciwie oznaczonych , posiadajacych
certyfikat na znak bezpieczenstwa , certyfikat zgodnosci, deklaracj¢ zgodnosci z Polska Norma, a takze inne
prawnie okre§lone dokumenty. Kierownik budowy jest obowiazany przez okres wykonywania robot
budowlanych przechowywa¢ dokumenty stanowigce podstawg ich wykonania, a takze o$wiadczenia dotyczace
wyrobow budowlanych jednostkowo zastosowanych w projekcie budowlanym.

2.2. Wymagania ogélne zwiazane z przechowaniem, transportem, warunkami dostaw, skladowaniem i
kontrola jakoSci materialéw i wyrobdéw.

Wykonawca zapewni wtasciwe skladowanie 1 zabezpieczanie materialow na placu budowy. Tymczasowe
miejsca skltadowania powinny by¢ okreSlone w projekcie zagospodarowania placu budowy lub uzgodnione z
Inspektorem Nadzoru Inwestorskiego. Sktadowane materiaty, elementy i1 urzadzenia powinny by¢ dostepne
Inspektorowi Nadzoru w celu przeprowadzenia inspekcji.

Przed wbudowaniem dtuzej skltadowanych materiatow konieczna jest akceptacja Inspektora Nadzoru
Inwestorskiego.

2.3. Materialy i wyroby dopuszczone do obrotu i stosowania w budownictwie.

- Wykonawca jest odpowiedzialny, aby wszystkie materiaty , elementy budowlane i urzadzenia wbudowane ,
montowane lub instalowane w trakcie realizacji robot budowlanych odpowiadaty wymaganiom okreslonym
w art. 10 ustawy Prawo budowlane oraz w szczegdtowych specyfikacjach technicznych

- Wykonawca, uzgodni z Inspektorem Nadzoru Inwestorskiego sposob 1 termin przekazania informacji o
przewidywanym uzyciu podstawowych materiatow oraz elementéw konstrukcyjnych do wykonania robdt, a
takze o aprobatach technicznym lub certyfikatach zgodnosci.
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2.4. Materialy nie odpowiadajace wymaganiom.
Materiaty i elementy budowlane dostarczone przez Wykonawcg na plac budowy, ktore nie uzyskaja akceptacji
Inspektora Nadzoru Inwestorskiego, powinny by¢ niezwlocznie usunig¢te z placu budowy. W uzasadnionych
przypadkach Inspektor Nadzoru Inwestorskiego w uzgodnieniu z projektantem oraz Zamawiajacym (Inwestorem) moze
pozwoli¢ Wykonawcy na wykorzystanie materiatéw lub elementow budowlanych nie odpowiadajacych wymaganiom
okreslonym w dokumentacji projektowej oraz specyfikacjach technicznych. Konieczna jest w tym przypadku zmiana
cen tych materialow lub elementow. Kazdy rodzaj robot, w ktorym znajduja si¢ nie zbadane i nie zaakceptowane przez
Inspektora materialy, elementy budowlane lub urzadzenia, Wykonawca wykonuje na wilasne ryzyko i ponosi petna
odpowiedzialnos¢ techniczna i kosztowa.

2.5. Wariantowe stosowanie materialéw

Jesli dokumentacja projektowa i specyfikacje techniczne przewiduja wariantowe stosowanie materialow i
elementéw budowlanych oraz urzadzen w wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inspektora Nadzoru
Inwestorskiego i autora projektu o proponowanym wyborze.

Inspektor po uzgodnieniu z autorem projektu oraz Zamawiajacym , podejmuje odpowiednia decyzjg. Wybrany i
zaakceptowany przez Inwestora material (element budowlany lub urzadzenie) nie moze by¢ ponownie
zmieniany bez jego zgody.

3. SPRZET.

Wykonawca jest zobowiazany do uzywania jedynie takiego sprzgtu ktory, nie spowoduje niekorzystnego wptywu
na jako$¢ wykonywanych robot. Sprzet uzywany do robdt powinien by¢ zgodny z oferta Wykonawcy i powinien
odpowiada¢ pod wzglgdem typow i ilosci wskazaniom zawartych w SST, lub w projekcie organizacji robot,
zaakceptowanych przez Inspektora. W przypadku braku ustalen w wymienionych wyzej dokumentach, sprzgt
powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.

Liczba i wydajnos¢ sprzgtu powinna gwarantowaé przeprowadzenie robot, zgodnie z zasadami okre$lonymi w
dokumentacji projektowej, SST i wskazaniach Inspektora.

Sprzet bedacy whasnoscia Wykonawcy lub wynajety do wykonania robot ma by¢ utrzymywany w dobrym stanie i
gotowosci do pracy. Powinien by¢ zgodny z normami ochrony s$rodowiska i przepisami dotyczacymi jego
uzytkowania.

Wykonawca bgdzie konserwowac sprzet jak rowniez naprawiac lub wymienia¢ sprzg¢t niesprawny. Jezeli dokumentacja
projektowa lub SST przewiduja mozliwo§¢ wariantowego uzycia sprzgtu przy wykonywanych robotach, Wykonawca
powiadomi Inspektora o swoim zamiarze wyboru i uzyska jego akceptacje przed uzyciem sprz¢tu. Wybrany sprzgt, po
akceptacji Inspektora nie moze by¢ pdzniej zmieniony bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzgt, maszyny , urzadzenia i narzgdzia nie gwarantujace zachowania warunkéw umowy, zostana przez
Inspektora zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robot.

4. TRANSPORT.

Wykonawca jest zobowiazany do stosowania jedynie takich srodkow transportu, ktore nie wptyna niekorzystnie na
jakos$¢ wykonywanych robot 1 wtasciwosci przewozonych materiatow.

Liczba $rodkéw transportu powinna zapewnia¢ prowadzenie robot zgodnie z zasadami okreslonymi w
dokumentacji projektowej, SST i wskazaniach Inspektora w terminie przewidzianym umowa.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy bgda spelnia¢ wymagania dotyczace przepiséw ruchu drogowego w
odniesieniu do dopuszczalnych naciskow na o$ i innych parametréw technicznych.

5. WYMAGANIA DOTYCZACE WEASCIWOSCI WYKONANIA ROBOT BUDOWLANYCH

5.1. Ogolne wymagania dotyczace wykonania robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z umowa lub kontraktem, za ich zgodnos¢ z
dokumentacja projektowa 1 wymaganiami specyfikacji technicznych , projektem organizacji robdt oraz
poleceniami Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.

Decyzje Inspektora Nadzoru Inwestorskiego dotyczace akceptacji wyboru materiatow, elementow budowlanych,
elementéw robot, wyboru sprzgtu i innych ustalen odnoszacych si¢ do wykonywanych robot bgda oparte na
wymaganiach okreslonych w umowie, dokumentacji projektowej, specyfikacji technicznej, a takze w normach. Przy
podejmowaniu decyzji Inspektor bedzie brat pod uwage wyniki badan materiatdéw i robdt, uwzgledni rozrzuty
wystepujace przy produkcji i badaniach materiatow, wyniki badan naukowych oraz inne czynniki, ktére maja wptyw na
rozwazany problem. Polecenia Inspektora Nadzoru Inwestorskiego przekazane Wykonawcy bgda spetniane nie pozniej
niz w wyznaczonym czasie, pod grozba zatrzymania robot. Skutki finansowe z tego tytutu ponosi Wykonawca.

5.2 Projekt organizacji budowy
Wykonawca opracuje (lub zapewni opracowanie) projekt organizacji budowy.
Projekt organizacji budowy obejmuje m. in.:
1) szczegodlowe zestawienie ilosci robot z charakterystyka techniczna,
2) metody i systemy wykonania robot z uwzglednieniem $rodkow realizacji jak: materialy, maszyny i urzadzenia
pomocnicze, zatrudnienie i in.,
3) harmonogramy wykonania robot, pracy maszyn i urzadzen,
4) plany zatrudnienia,
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5) zapotrzebowanie i harmonogramy dostaw materiatow i prefabrykatow,
6) instrukcje montazowe i bhp

53 Likwidacja placu budowy
Wykonawca jest zobowiazany do likwidacji placu budowy i pelnego uporzadkowania terenu wokot budowy.
Uprzatnigcie terenu budowy stanowi wymaog okreslony przepisami administracyjnymi o porzadku.

6. KONTROLA, BADANIA ORAZ ODBIOR WYROBOW I ROBOT BUDOWLANYCH

6.1 Zasady kontroli jakosci robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za petna kontrolg robot, jakosci materiatéw i elementéow, zapewni odpowiedni system
kontroli oraz mozliwosci pobierania probek i badania materialow i robot. W przypadku gdy wykonawca posiada
certyfikat ISO 9001, jest zobowiazany do opracowania programu i planu zapewnienia jakosci zgodnie z wymaganiami
certyfikatu.

Wykonawca bedzie prowadzil pomiary i badania materialdow oraz robdt z czgstotliwoscia gwarantujaca, ze roboty
wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w dokumentacji projektowej i specyfikacjach technicznych. Wymagania,
co do zakresu badan ich czgstotliwosci sa okre§lone w szczegolowych specyfikacjach technicznych. W przypadku, kiedy
rodzaj i ilo$¢ badan nie zostaty okre§lone w szczegotowych specyfikacjach, zostana one ustalone przez Inspektora
Nadzoru Inwestorskiego.

6.2. Certyfikat i deklaracje.

Inspektor moze dopusci¢ do uzycia tylko te materialy , ktore posiadaja ;

- certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodno$¢ z kryteriami technicznymi
okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz wlasnosciowych przepisow i dokumentow
technicznych.

- deklaracj¢ zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z:

- Polska Norma lub

- aprobata techniczna, w przypadku wyrobow, dla ktorych nie ustanowiono Polskiej Normy, jezeli nie sa objgte
certyfikacja okre§lona w pkt. a

W przypadku materiatow, dla ktorych w/w dokumenty sa wymagane przez SST, kazda partia dostarczona do robot
bedzie posiadac te dokumenty, okreslajace w sposob jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe musza posiada¢ w/w dokumenty wydane przez producenta, a w razie potrzeby poparte
wynikami badan wykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych badan beda dostarczone przez Wykonawceg
Inspektorowi.

Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spelniaja tych wymagan bgda odrzucone.

6.3. Dokumentacja budowy.

Dokumentacja budowy , zgodnie z art. 3 pkt. 13 ustawy Prawo Budowlane obejmuje :

- pozwolenie na budowg wraz z zataczonym projektem budowlanym,

- dziennik budowy,

- protokoty odbioréw czegsciowych i koncowych

- ksiazke obmiaréw robot

- certyfikaty na znak bezpieczenstwa, deklaracje zgodnosci z Polska Norma lub aprobaty techniczne, protokoty
koniecznosci dotyczace robét dodatkowych i kosztorysy na te roboty.

6.3.1. Dziennik budowy.

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowiazujacym Inwestora i Wykonawcg w okresie od
przekazania Wykonawcy terenu budowy do kofica okresu gwarancyjnego.

Odpowiedzialnos¢ za prowadzenie dziennika budowy zgodnie z obowiazujacymi przepisami spoczywa na
Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowy begda dokonywane na biezaco 1 beda dotyczy¢ przebiegu robot, stanu
bezpieczenstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczej strony budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowy i nazwiska opatrzony data jego dokonania, podpisem osoby , ktéra dokonata
zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiska sluzbowego.

Zapisy beda czytelne , dokonane trwala technika, w porzadku chronologicznym, bezposrednio jeden pod
drugim , bez przerw.

Zalaczone do dziennika budowy protokoty i inne dokumenty beda oznaczone kolejnym numerem zalacznika i
opatrzone data i podpisem Wykonawcy i Inspektora Nadzoru.

Do dziennika budowy nalezy wpisywaé w szczegdlnosci:

- dat¢ przekazania Wykonawcy terenu budowy,

- dat¢ przekazania przez Zamawiajacego dokumentacji projektowej,

- dat¢ uzgodnienia przez Inspektora programu zapewnienia jako$ci i harmonogramoéow robot,

- terminy rozpoczgcia i zakonczenia poszczegdlnych elementow robot,

- przebieg robot, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, okres i przyczyny przerw w robotach,

- uwagi i polecenia Inspektora

- daty zarzadzenia wstrzymania robot, z podaniem powodu,
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- zgloszenie 1 daty odbiorow robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu, czgsciowych i ostatecznych odbiorow
robot,
- wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,
- dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,
- dane dotyczace jako$ci materialow, pobierania probek oraz wyniki przeprowadzonych badan z podaniem , kto
je przeprowadzit,
- wyniki prob poszczegoélnych elementow budowli z podaniem, kto je przeprowadzit,
- inne istotne informacje o przebiegu robot.
Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy , wpisane do dziennika budowy begda przedtozone Inspektora do
ustosunkowania sig.
Decyzje Inspektora wpisane do dziennika budowy Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich
przyjecia lub zajeciem stanowiska.
Wpisy projektanta do dziennika budowy obliguje Inspektor do ustosunkowania si¢. Projektant nie jest jednak
strong umowy i nie ma uprawnien wydawania polecen Wykonawcy robot.

6.3.2. Ksigzka obmiarow.

Ksiazka obmiaréw stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postgpu kazdego z elementow
robot. Obmiar wykonywanych robot przeprowadza si¢ w sposob ciagly w jednostkach przyjetych w kosztorysie
i wpisuje do ksiazki obmiarow.

6.7.4. Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zalicza sig, oprocz wymienionych powyzej nastepujace dokumenty:
- pozwolenie na realizacj¢ zadania budowlanego (zgloszenie robot),

- protokoty przekazania terenu budowy,

- umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne,

- protokoty odbioru robot,

- protokoty z narad i ustalen,

- korespondencjg na budowie.

6.8. Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy beda przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio zabezpieczonym.

Zaginigcie ktoregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie w formie
przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowy beda zawsze dostgpne dla Inspektora i przedstawiane do wgladu na Zzyczenie
Zamawiajacego.

7. OBMIAR ROBOT.

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét.

Ogodlne zasady obmiaru robét dotycza umoéw z wynagrodzeniem kosztorysowym Wykonawcy.

Obmiar robot bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robot zgodnie z dokumentacja projektowa i SST, w
jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru robot dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inspektora o zakresie obmierzanych robot i
terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru beda wpisane do ksiazki obmiarow.

Jakich kolwiek btad Iub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w slepym kosztorysie lub gdzie indziej w SST
nie zwalnia Wykonawcy od obowiazku ukonczenia wszystkich robot. Btgdne dane zostang poprawione wg instrukcji
Inspektora na pismie.

Obmiar gotowych robot bedzie przeprowadzony z czgstoscia wymagana do celu miesigcznej platnosci na rzecz
Wykonawcy lub w innym czasie okreslonym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonawcg i Inspektora

Obmiaru wykonanych robot dokonuje Kierownik budowy.

7.2. Urzadzenia i sprz¢t pomiarowy.

Wszystkie urzadzenia i1 sprz¢t pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robot beda zaakceptowane przez Inspektora
Nadzoru Inwestorskiego.

Urzadzenia i sprz¢t pomiarowy zostana dostarczone przez Wykonawcg. Jezeli urzadzenia te lub sprzgt wymagaja badan
atestujacych to Wykonawca bedzie posiada¢ wazne §wiadectwa legalizacji.

Wszystkie urzadzenia po miarowe bgda przez Wykonawcg utrzymywane w dobrym stanie, w calym okresie trwania
robot.

7.3. Czas przeprowadzenia obmiaru.
Obmiary beda przeprowadzane przed cze¢Sciowym lub ostatecznym odbiorem odcinkow robot, a takze w przypadkach

wystgpowania dluzszej przerwy w robotach.
Obmiar robot zanikajace przeprowadza si¢ w czasie ich wykonania.
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Obmiar robot podlegajacych zakryciu przeprowadza si¢ przed ich zakryciem.
Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia bgda wykonane w sposob zrozumiatly i jednoznaczny.
Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objgtosci bgda uzupeliane odpowiednimi szkicami umieszczonymi na
karcie ksigzki obmiarow. W razie braku miejsca szkice moga by¢ dotaczone w formie oddzielnego zatacznika do
ksiazki obmiarow, ktoérego wzor zostanie uzgodniony z Inspektorem.

8. ODBIOR ROBOT.
8.1. Rodzaje odbioru robét.
W zaleznos$ci od ustalen odpowiednich SST, roboty podlegaja nastgpujacym etapom odbioru:

a) odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu,
b) odbiorowi czgsciowemu,

) odbiorowi ostatecznemu,

d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu.
Odbidr robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci wykonywanych robot, ktore
w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.
Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu bgdzie dokonany w czasie umozliwiajacym wykonanie ewentualnych
korekt i poprawek bez hamowania ogdlnego postgpu robot.
Odbioru robot dokonuje Inspektor.
Gotowos¢ danej czgsci robot do odbioru zglasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy i jednoczesnym
powiadomieniem Inspektora. Odbidr bgdzie przeprowadzony niezwlocznie, nie pdzniej jednak niz w ciagu 3 dni od
daty zgloszenia wpisem do dziennika budowy i powiadomienia o tym fakcie Inspektora.

Jakos¢ 1 ilo§¢ robot ulegajacych zakryciu ocenia Inspektor na podstawie dokumentow zawierajacych komplet
wynikow pomiarowych, w konfrontacji z dokumentacja projektowa, SST i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbior czeSciowy
Odbidér czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonywanych czgéci robdt. Odbioru czesciowego robot
dokonuje si¢ wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robdt. Odbioru robdt dokonuje Inspektor.

8.4. Odbior ostateczny robot.
8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robét.

Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robdt w odniesieniu do ich ilosci, jakosci i
wartosci.

Calkowite zakonczenie robot oraz gotowos$¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez Wykonawce wpisem do
dziennika budowy z bezzwtocznym powiadomieniem na pi$mie o tym fakcie Inspektora.

Odbidr ostateczny robot nastapi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od dnia potwierdzenia przez
Inspektora zakonczenia robot i przyjecia dokumentéw, o ktorych mowa w punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego robot dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecnosci Inspektora, Wykonawcy i
Projektanta. Komisja odbierajaca roboty dokona ich oceny jakosciowej na podstawie przedtozonych dokumentéw,
wynikow badan i pomiarow i ocenie wizualnej oraz zgodnosci wykonania robot z dokumentacja projektowa i SST.

W toku odbioru ostatecznego robot komisja zapozna si¢ z realizacja ustalen przyjgtych w trakcie odbiorow robot
zanikajacych i ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania robot uzupehiajacych i robot poprawkowych.

W przypadku niewykonania wyznaczonych robdt poprawkowych lub robét uzupetiajacych komisja przerwie swoje
czynnosci i ustali nowy termin odbioru ostatecznego.

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Do odbioru obiektu budowlanego Wykonawca jest zobowiazany przygotowac nastgpujace dokumenty:

1. os$wiadczenie kierownika budowy o zgodno$ci wykonania obiektu budowlanego z projektem budowlanym i
warunkami pozwolenia na budowe, o doprowadzeniu do nalezytego stanu i porzadku terenu budowy.

2. Dokumentacj¢ powykonawcza tj. dokumentacj¢ projektowa (projekt budowlany, projekt wykonawczy oraz inne
projekty specjalistyczne) z naniesionymi zmianami dokonanymi w trakcie wykonania robot

3 dzienniki budowy i ksiazki obmiaréw (oryginaty).

4. wyniki pomiaréw kontrolnych

5 deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materialdw zgodnie z SST

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzglgdem przygotowania dokumentacyjnego nie bgda gotowe do odbioru

ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawca wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego robot.

Wszystkie zarzadzone przez komisj¢ roboty poprawkowe lub uzupetniajace beda zestawione wg ustalonego przez

Zamawiajacego schematu.

Termin wykonania robot poprawkowych i robot uzupehiajacych wyznaczy komisja.

8.8. Odbiér pogwarancyjny

Odbidér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robdt zwigzanych z usunigciem wad stwierdzonych przy odbiorze

ostatecznym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.
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Odbidér pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem zasad opisanych w
punkcie 8.4 “Odbidr ostateczny”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Podstawa ptatnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawcg za jednostkg obmiarowa ustalona dla dane;j
pozycji kosztorysu ofertowego.
Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczaltowo podstawa platnosci jest wartos¢ (kwota) podana przez
wykonawce w danej pozycji kosztorysu.
Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji kosztorysowej bgdzie uwzglednia¢ wszystkie czynnosci, wymagania i
badania sktadajace si¢ na jej wykonanie , okreslone dla tej roboty w SST i w dokumentacji projektowe;.
Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robot beda obejmowac:
- robocizng bezposrednia wraz z towarzyszacymi kosztami,
- warto$¢ uzytych materialow wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych ubytkow i transportu na teren

budowy,
- warto$¢ pracy sprzgtu wraz z towarzyszacymi kosztami,
- koszty posrednie , zysk kalkulacyjny i ryzyko
- podatki obliczone zgodnie z obowiazujacymi przepisami .

Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.
Rozliczenia za wykonane roboty dokonane bgda na podstawie faktur wystawionych przez wykonawce i
akceptowanych przez Inwestora Nadzoru Inwestorskiego.
Przejsciowe faktury sa wystawiane przez wykonawcg i akceptowane przez Inspektora nadzoru Inwestorskiego
na podstawie ,,Wykazu robot wykonanych czg$ciowo”. Zasady rozliczania i platnosci za wykonane roboty
moga by¢ takze okreslone w umowie.
10. DOKUMENTY ODNIESIENIA
10.1. Dokumentacja projektowa.

Jednostka autorska dokumentacji projektowej jest Przedsigbiorstwo Projektowania BIPROMAG-1 Sp. z o0.0. 44-100
Gliwice, ul. Toszecka 99
Zestawienie dokumentacji dla przebudowy stacji uzdatniania wody w Polanczyku.

Lp Nazwa projektu Nr proj.

| PROJEKT BUDOWLANY

Przebudowa i remont Stacji Uzdatniania Wody, budowa fundamentu i zbiornikéw na wode 416/1/B
ustawienie toalety przeno$nej, remont drogi dojazdowej z placem manewrowym, remont ogrodzenia
w miejscowosci Polanczyk na dziatkach o nr ewid. 99 i 94.
Obreb Polanczyk 0011. Kategoria obiektu XXX
Czgs¢ :
1.0. Projekt budowlany zagospodarowania terenu
2.0. Projekt architektoniczno-budowlany
2.1. Czg$¢ architektoniczno-konstrukcyjna
2.2. Czgs¢ technologiczno — instalacyjna wraz z wplywem
inwestycji na srodowisko
2.3. Instalacje elektryczne i AKP
2.4. Informacja BIOZ

11 PROJEKTY WYKONAWCZE

Czgs¢ : 416/2/B
1. Zagospodarowanie terenu

2. Czg$¢ architektoniczno-konstrukcyjna
3. Informacja BIOZ

Czese : 416/2/T
1. Czg$¢ technologiczna
2. Instalacje i sieci sanitarne

Czgs¢ : 416/2/E
Instalacje elektryczne i AKPiA

III | PRZEDMIARY ROBOT NA WYKONANIE:

-robdt budowlanych 416/2/B-K
- instalacji technologicznej 416/2/T-K
- przebudowy instalacji sanitarnych 416/2/S-K
- rurociagu ttocznego wod poplucznych z przepompownia 416/2/S1-K
$ciekoéw

- robdt elektrycznych i AKPiA 416/2/E-K

IV | Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robét 416/2/ST

budowlanych

Inwestor przekazuje wykonawcy po 2 egz. dokumentacji projektowe;j i specyfikacji techniczne;j.
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10.2.  Normy, akty prawne i inne dokumenty.
Akty prawne - ustawy

1.

2.

3.

10.

11.

—_

Ustawa z dnia 7.07.1994 r Prawo Budowlane (jednolity tekst Dz. U. z 2016 poz. 260) z pdzniejszymi
zmianami.

Rozporzadzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budownictwa 21.02.1995 r w sprawie rodzaju i
czynnosci opracowan geodezyjnych obowiazujacych w budownictwie (Dz. U. nr 25 poz. 133)
Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12.04.2002 r w sprawie warunkow technicznych jakim
powinny odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie (Dz. U. Nr 75, poz. 690)

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2.12.2002 r w sprawie systemow oceny zgodnosci wyrobow
budowlanych oraz sposobu ich oznaczenia znakowaniem CE (Dz. U. Nr 209, poz. 1779)

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2.12.2002 r w sprawie okreslenia polskich jednostek
organizacyjnych upowaznionych do wydawania europejskich aprobat technicznych, zakresu i formy
aprobat oraz trybu ich udzielania lub zmiany (Dz. U. Nr 209, poz. 1780)

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6.02.2003 r w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy podczas
wykonywania robot budowlanych (Dz. U. Nr 47, poz. 401)

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23.06.2003 r w sprawie informacji dotyczacej bezpieczenstwa i
ochrony zdrowia oraz planu bezpieczenstwa i ochrony zdrowia (Dz. U. Nr 120, poz. 1126)

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23.06.2003 r w sprawie rodzajow obiektow budowlanych,
do uzytkowania ktoérych mozna przystapi¢ po przeprowadzeniu przez wlasciwy organ obowiazkowej
kontroli (Dz. U. Nr 120, poz. 1128)

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2.09.2004 r w sprawie szczegdtowego zakresu i formy
dokumentacji projektowej , specyfikacji technicznych wykonania i odbioru robdt budowlanych oraz
programu funkcjonalno-uzytkowego (Dz. U. Nr 202, poz. 2072)

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 11.08.2004 r w sprawie sposobow deklarowania wyrobow
budowlanych oraz sposobu znakowania ich znakiem budowlanym (Dz. U. Nr 198, poz. 2041)

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 27.08.2004 r zmieniajace rozporzadzenie w sprawie dziennika
budowy, montazu i rozbidrek, tablicy informacyjnej oraz ogloszenia zawierajacego dane dotyczace
bezpieczenstwa pracy i ochrony zdrowia (Dz. U. Nr 198, poz. 2042)

Inne dokumenty

BHP na budowie. WEKA, Wydawnictwo Informacji Zawodowej Warszawa 2001 r

Korzeniewski W: Nowe warunki techniczno-budowlane. POLCEN Warszawa 2004 r

Poradnik techniczny inspektora nadzoru inwestorskiego. Warszawskie Centrum Postgpu Techniczno-
Organizacyjnego PZITB Oddziat Warszawski

Warunki techniczne wykonania i odbioru robot budowlano-montazowych (tom I, II, III, IV, V) Arkady
Warszawa 1989-1990

Warunki techniczne wykonania i odbioru robét budowlanych. Instytut Techniki Budowlanej Warszawa
2003

Warunki techniczne wykonania i odbioru sieci i instalacji. Centralny O$rodek Badawczo-Rozwojowy
Techniki Instalacyjnej INSTAL Warszawa 2001 r
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SST-01 ROBOTY POMIAROWE

1.0. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robot geodezyjnych zwiazanych z wytyczeniem zewngtrznych elementéw infrastruktury technicznej wykonywanych
w ramach zadania okreslonego w SST-00 ,,Czg$¢ ogolna” pkt. 1.1

1.2.Zakres stosowania SST
Szczegdtowa specyfikacja techniczna (SST) jest dokumentem do opracowania dokumentacji przetargowej i
kontraktowej przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt 1.1..

1.3.Zakres robét objetych SST
Czynnosci geodety przy realizacji zamierzenia inwestycyjnego obejmuja:
a) geodezyjne wytyczenie:
lokalizacji fundamentu pod zbiorniki na wodg pitna
- przebiegu  sieci w terenie i utrwalenie na gruncie gléwnych i charakterystycznych punktow
wysoko$ciowych (reperow),
- ogrodzenia
drogi dojazdowej, placu manewrowego i1 chodnikow
b) geodezyjnq obstuge budowy obiektu budowlanego
¢) geodezyjna inwentaryzacj¢ powykonawcza elementéw ulegajacych zakryciu.

1.4 Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej SST sa zgodne z obowiazujacymi odpowiednimi normami i wytycznymi.

1.5 Ogélne wymagania dotyczace robét.
Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakos¢ wykonania robot, ich zgodno$¢ z dokumentacja projektowa, SST i
poleceniami Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.

2.0 MATERIALY

Przy realizacji robot geodezyjnych wystgpuja n/w materialy:
-paliki drewniane

-gwozdzie

-bolce metalowe (do oznaczenia reperow)

3.0 SPRZET

Czynnosci geodezyjne nalezy wykona¢ przy pomocy nizej wymienionego specjalistycznego sprz¢tu geodezyjnego
-niwelator elektroniczny z dalmierzem firmy PENTAX

-niwelator elektroniczny samorejestrujacy firmy PENTAX

Oprzyrzadowanie do w/w sprze¢tu

-opracowanie DXF program

-komputer IBM

4.0 TRANSPORT
Obsluga geodezyjna korzysta z wlasnego transportu samochodowego.

5.0 WYKONANIE ROBOT.

W zakres robot pomiarowych wchodza n/w czynnosci:

1. Wyznaczenie osi sieci i ustawienie kotkow kierunkowych.

4. Wyznaczenie krawedzi wykopu oraz ewentualne ustawienie i konserwacja szablonow.

5. Wyznaczenie i niwelacja kontrolna pozioméw robot ziemnych.

6. Wykonanie obmiarow przejsciowych w czasie trwania robot.

7. Niwelacja kontrolna dna wykopu.

8. Wyr6b potrzebnych palikdw, taw i reperéw na okres budowy.

Miejsce posadowienia obiektu w terenie winien wyznaczy¢ geodeta z uprawnieniami. Przebieg sieci budynku winien
by¢ wyznaczony w sposob trwaty 1 widoczny z zalozeniem ciagéw reperéw roboczych. Punkty na osi trasy geodeta
winien oznaczy¢ za pomocg palikow drewnianych tzw. kotkow osiowych z gwozdziami. Koltki osiowe winny by¢ wbite
na kazdym zatamaniu trasy, a na odcinkach prostych co 30 m. Na kazdym prostym odcinku nalezy utrwali¢ co najmniej
3 pkt. Kotki nalezy wbi¢ po obu stronach wykopu, tak aby istnialta mozliwo$¢ odtworzenia jego osi podczas
prowadzenia robot. Repery robocze nalezy osadzi¢ na trwatych elementach (szablony, tawy) umiejscowionych poza
obrgbem robot w postaci bolcow metalowych. Ciag reperow nalezy nawiazac do sieci reperdéw panstwowych.
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Wykonane czynnosci wykonawca prac geodezyjnych potwierdza wpisem do dziennika budowy oraz przekazuje
Kierownikowi Budowy kopie szkicow tyczenia i kontroli potozenia poszczegolnych elementéw obiektu budowlanego,
zawierajace dane geodezyjne umozliwiajace wznowienie lub kontrol¢ wyznaczenia.

6.0. KONTROLA JAKOSCI

Ogodlne zasady kontroli jakosci robot podano w OST 00 ,,Czgs¢ ogdlna”

Kontrola geodezyjna zwigzana z wykonaniem robdt powinna by¢ przeprowadzona w czasie wszystkich faz
robot zgodnie z wymogami normy PN-92/B-10735

W razie stwierdzenia rozbiezno$ci migdzy wynikami pomiaréw , a ustaleniami projektowymi fakt ten geodeta
winien odnotowa¢ w dzienniku budowy oraz udokumentowaé szkicami.

7.0. OBMIAR ROBOT
Ogodlne zasady podano w OST 00 ,,Czegs¢ ogodlna” pkt. 7
Jednostka obmiarowa robot geodezyjnych sa punkty zataman.

8.0. ODBIOR ROBOT.

Po zakonczeniu robdt budowlanych do ich odbioru koncowego geodeta winien przedlozy¢ operat geodezyjny
zawierajacy dokumentacj¢ geodezyjna sporzadzona na poszczegélnych etapach budowy, a w szczegdlnosci
szkice tyczenia i kontroli polozenia poszczegodlnych elementow obiektu budowlanego.

Powyzsza dokumentacja winna stworzy¢ podstawg do wniesienia zmian na mapg zasadnicza.

Po zaktualizowaniu mapy zasadniczej geodeta przekazuje 1 egz. kopii mapy Kierownikowi Budowy.

9.0. PODSTAWA PLATNOSCI.

Ogodlne zasady podano w OST-00 ,,Cz¢$¢ ogdlna” pkt. 9

Platnos¢ za roboty geodezyjne nalezy przyjmowac za ilo$¢ wyznaczonych sytuacyjnie punktéw na obszarze dziatania.
Platnos$¢ za sporzadzenie mapy stanu porealizacyjnego nalezy przyjmowac za powierzchnie w ha obszaru terenu, w
ktoérym uaktualnia si¢ mapg zasadnicza.

10.0. PRZEPISY ZWIAZANE.

Rozporzadzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budownictwa z dnia 21.02.1995 r w sprawie rodzaju i zakresu
opracowan geodezyjnych oraz czynnosci geodezyjnych obowiazujacych w budownictwie (Dz. U. Nr 25 z 1995 r poz.
133).

Instrukcje i normy dotyczace wykonywania prac geodezyjnych przy realizacji obiecktow budowlanych wydane przez
Gltoéwny Urzad Geodezji i Kartografii
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SST-02 ROBOTY ROZBIORKOWE-PRZY GOTOWAWCZE
1.0. Wstep
1.1 Przedmiot SST.
Przedmiotem niniejszej szczegotowe] specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
rozbiorkowych przewidzianych do realizacji w ramach przebudowy stacji.

1.2. Zakres stosowania SST.
Szczegdtowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zleceniu i
realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1

1.3. Zakres robot objetych SST.
Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja obejmuja wszystkie czynnos$ci umozliwiajace i majace na celu wykonanie
rozbidrek n/w wystgpujacych w obiekcie.
W zakres tych rob6t wchodza:
- czgsciowa rozbiorke elementéw budynku (Scianki dziatowe i sufit z ptyt warstwowych)
- rozbiorkg misy betonowej dawnej fontanny
- rozbiorke drogi dojazdowej i placu manewrowego z plyt betonowych
- rozbiorke ogrodzenia z brama i furtka
- wywoOz gruzu z terenu rozbiorki na wlasciwe sktadowisko

1.4 Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej SST sa zgodne z obowiazujacymi odpowiednimi normami i wytycznymi.

1.5 Ogélne wymagania dotyczace robét.
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robot, ich zgodno$¢ z dokumentacja projektows ,
SST i poleceniami Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.

2. Materialy
Dla robét wg SST-01. materiaty nie wystgpuja.

3. Sprzet
Do rozbidrek moze by¢ uzyty dowolny sprzet.

4. Transport.
Transport materiatdbw z rozbidrki dowolnymi $rodkami transportu.
Przewozony tadunek zabezpieczy¢ przed spadaniem i przesuwaniem.

5. Wykonanie roboét.
5.1 Roboty przygotowawcze.
Przed przystapieniem do robot rozbidorkowych nalezy:
- teren oznakowa¢ zgodnie z wymogami BHP
- zdemontowac¢ wszelkie istniejace uzbrojenie w miejscach wykonywania rozbiorek.
5.2. Roboty rozbiérkowe.
Roboty prowadzi¢ zgodnie z rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 06.02.2003 r
(Dz. U. Nr 47 poz.401) w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy podczas wykonywania robot budowlanych.

6. Kontrola jako$ci robét.
Wg zasad okreslonych w OST-00 ,,Czg$¢ ogodlna” pkt.6. Kontrolg jakosci roboét rozbidorkowych dokonuje Inspektor
Nadzoru Inwestorskiego wpisem do Dziennika Budowy.

7. Obmiar robot

Wg zasad okreslonych w OST-00 ,,Cz¢$¢ og6lna” pkt.7.
Jednostkami obmiarowymi sa:

-rozbiorki $cianek - m?®, m’,

-rozbiorka posadzek i oktadzin $ciennych- m?,
-rozbiérka nawierzchni asfaltowych- m>.

8. Odbior robot.
Wg zasad okreslonych w OST-00 ,,Cz¢$¢ og6lna” pkt.S.
Wszystkie roboty objete SST-01 podlegaja zasadom odbioru robot zanikajacych.

9. Podstawa platnosci.

Wg zasad okreslonych w OST-00 ,,Cz¢$¢ og6lna” pkt.9.

Placi si¢ za roboty wykonane zgodnie z wymaganiami podanymi w pkt. 5 i odebrane przez Inspektora Nadzoru,
mierzone w jednostkach okreslonych w pkt. 7.



str. 20

10. Przepisy zwiazane

- USTAWA z dnia 14 grudnia 2014 r. o odpadach (tekst jednolity Dz. U. 2016 poz. 1987)

- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy podczas
wykonywania robdt budowlanych (Dz. U. Nr 47, poz. 401)
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SST-03 ROBOTY ZBROJARSKIE

1. Wstep

1.1 Przedmiot SST.

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace zbrojenia betonu w
konstrukcjach zelbetowych wykonywanych w ramach zadania okreslonego w OST-00 ,,Cz¢$¢ ogdlna” pkt.1.1.

1.2 Zakres stosowania SST.
Szczegdtowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zleceniu i
realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.1

1.3. Zakres robot objetych SST.

Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja obejmuja wszystkie czynnosci umozliwiajace i majace na celu wykonanie
zbrojenia betonu.

Przygotowanie i montaz zbrojenia pretami okraglymi i zebrowanymi elementéw konstrukcyjnych wykonywanych w
ramach zadania okreslonego w OST-00 ,,Czg$¢ ogolna” pkt 1.1. 1 dotyczy fundamentu pod zbiorniki wody pitne;.

1.4 Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej SST sa zgodne z obowiazujacymi odpowiednimi normami.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robot.
Wykonawca roboét jest odpowiedzialny za jako§¢ wykonania robot, ich zgodnos¢ z dokumentacja projektowa , SST i
poleceniami Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.

2.0. Materialy
2.1. Stal zbrojeniowa.
1) Klasy i gatunki stali zbrojeniowej wg dokumentacji technicznej i wg PN-89/H-84023/6
2) Wriasnosci mechaniczne i technologiczne stali:
* Wlasnosci mechaniczne i technologiczne dla walcowki pretow powinny odpowiada¢ wymaganiom podanym w PN-
EN 10025: 2002.
W technologicznej probie zginania powierzchnia probek nie powinna wykazywaé peknigé, naderwan i
rozwarstwien.
3) Wady powierzchniowe:
* Powierzchnia walcowki i pretow powinna by¢ bez pgknigé, pecherzy i naderwan
Na powierzchni czotowej prgtéw niedopuszczalne sa pozostalosci jamy usadowej, rozstawienia i pegknigcia
widoczne gotym okiem.
* Wady powierzchniowe takie jak rysy, drobne tuski i zawalcowania, wtracenia niemetaliczne, wzery, wypuktosci,
wgniecenia, zgorzeliny i chropowatosci sa dopuszczalne:
- jesli mieszczg si¢ w granicach dopuszczalnych odchytek dla walcowki i pretow ghadkich,
- jesli nie przekraczaja 0,5 mm dla walcowki 1 prgtow zebrowanych o $rednicy nominalnej do 25 mm, za$
0,7 mm dla pregtow o wigkszych $rednicach.
4) Odbior stali na budowie.
* Odbior stali na budowie powinien by¢ dokonany na podstawie atestu, w ktory powinien by¢ zaopatrzony kazdy krag
lub wiazka stali. Atest ten powinien zawierac :
- znak wytworcy
- srednicg nominalng
- gatunek stali
- numer wyrobu lub partii
- znak obrobki cieplne;.
* Cechowanie wiazek i krggdw powinno by¢ dokonane na przewieszkach metalowych po 2 sztuki dla kazdej wiazki
czy kregu.
*  Wyglad zewngtrzny pregtow zbrojeniowych dostarczonej partii powinien by¢ nastgpujacy:
- na powierzchni prgtdéw nie powinno by¢ zgorzeliny, odpadajacej rdzy, tluszczéow, farb lub innych
zanieczyszczen,
- odchytki wymiaréw przekroju poprzecznego pretow i ozebrowania powinny si¢ mie$ci¢ w granicach
okreslonych dla danej klasy stali w normach panstwowych,
- prety dostarczone w wiazkach nie powinny wykazywac¢ odchylenia od linii prostej wigkszego niz Smm na Im
dlugosci preta.
* Magazynowanie stali zbrojeniowe;:
- stal zbrojeniowa powinna by¢ magazynowana pod zadaszeniem w przegrodach lub stojakach z podziatem wg
wymiarow i gatunkow.
5) Badanie stali na budowie.
* Dostarczong na budowg parti¢ stali do zbrojenia konstrukcji z betonu nalezy przed wbudowaniem zbadaé
laboratoryjnie w przypadku gdy:
- nie ma zaswiadczenia jakoSci (atestu)
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- nasuwaja si¢ watpliwosci co do jej wlasciwosci technicznych na podstawie oglgdzin zewngtrznych,
- stal pgka przy gigciu
Decyzjg o przekazaniu probek do badan laboratoryjnych podejmuje Inspektor Nadzoru Inwestorskiego.

3.0. Sprzet.

Roboty moga by¢ wykonane rgeznie lub mechanicznie.

Roboty mozna wykona¢ przy uzyciu dowolnego przeznaczonego do tego typu prac.
Zastosowany sprzet musi spetnia¢ wymogi okreslone w OST-00 ,,Czg$¢ ogolna” pkt.3

4.0. Transport

Stal zbrojeniowa powinna by¢ przewozona odpowiednimi §rodkami transportu zeby uniknaé trwatych odksztatcen oraz
zgodnie z przepisami BHP i ruchu drogowego.

Zastosowane $rodki transportu musza spetnia¢ wymogi okreslone w OST-00 ,,Czgs¢ og6lna” pkt.4

5.0. Wykonanie robét.

5.1.Wykonanie zbrojenia.

a) Czystos¢ powierzchni zbrojenia:

*  Prety 1 walcowki przed ich uzyciem do zbrojenia konstrukeji nalezy oczysci¢ z zendry, luznych platkow rdzy, kurzu
i blota,

*  Prety zbrojenia zanieczyszczone ttuszczem (smary, oliwa) lub farba olejna nalezy opala¢ np. lampami lutowniczymi
az do catkowitego usunigcia zanieczyszczen.

* (Czyszczenie pretow powinno by¢ dokonywane metodami nie powodujacymi zmian we wilasciwosciach
technicznych stali ani pézniejszej ich korozji.

b) Przygotowanie zbrojenia:

*  Prety stalowe uzyte do wykonania wktadek zbrojeniowych powinny by¢ wyprostowane.

* Haki, odgigcia i rozmieszczenie zbrojenia nalezy wykona¢ wg projektu z rownoczesnym zachowaniem postanowien
PN-B-03264 : 2002.
Laczenie pretow nalezy wykonywac zgodnie z postanowieniami normy PN-B-03264 : 2002.
Skrzyzowanie pr¢tow nalezy wiazac drutem migkkim, spawac lub taczy¢ specjalnymi zaciskami.

¢) Montaz zbrojenia:

*  Zbrojenie nalezy uktadac po sprawdzeniu i odbiorze deskowan.

Nie nalezy podwiesza¢ i mocowaé do zbrojenia deskowan, pomostéw transportowych, urzadzen wytworczych i

montazowych.

Montaz zbrojenia z pojedynczych pretow powinien by¢ dokonywany bezposrednio w deskowaniu.

Montaz zbrojenia bezposrednio w deskowaniu zaleca si¢ wykonywac przed ustawieniem szalowania bocznego.

Zbrojenie ptyt pretami pojedynczymi powinno by¢ uktadane wedtug rozstawienia prgtow oznaczonego w projekcie.

Dla zachowania wtasciwej otuliny nalezy uktadane w deskowaniu zbrojenie podpiera¢ podktadami betonowymi

lub z tworzyw sztucznych o grubosci réwnej grubosci otulenia.

*

* ¥ ¥ x

6.0 Kontrola jakosci.

Kontrola jakosci wykonania zbrojenia polega ba sprawdzeniu zgodnosci z projektem oraz z podanymi wyzej
wymaganiami.

Zbrojenie podlega odbiorowi przed betonowaniem przez Inspektora Nadzoru. Fakt ten winien by¢ odnotowany w
dzienniku budowy.

7.0. Obmiar robét.

Obmiar robot nalezy przeprowadzi¢ wg zasad okreslonych w OST-00 ,,Czg$¢ ogolna” pkt. 7.

Jednostka obmiarowa jest 1 t.

Do obliczenia naleznosci przyjmuje si¢ teoretycznag ilo$¢ (t) zmontowanego zbrojenia tj. taczna dlugos¢ pretow
poszczegolnych $rednic pomnozona przez ich cigzar jednostkowy t/mb

Nie dolicza sig stali uzytej na zaktady przy taczeniu pretéw, przektadek montazowych ani drutu wiazkowego.

Nie uwzglednia si¢ tez zwigkszonej iloSci materialu w wyniku zastosowania przez Wykonawcg prgtow o srednicach
wigkszych od wymaganych w projekcie.

8.0. Odbior robot.

Odbidr robot nalezy przeprowadzi¢ wg zasad okre§lonych w OST-00 ,,Czg$¢ ogdlna” pkt. 8.

Wszystkie roboty podlegaja zasadom odbioru robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu oraz odbioru koncowego — wg

opisu jak nizej:

* Odbior zbrojenia przed przystapieniem do betonowania powinien by¢ dokonany przez Inspektora Nadzoru oraz
wpisany do dziennika budowy.

* Odbiodr powinien polegaé na sprawdzeniu zgodnosci zbrojenia z rysunkami roboczymi konstrukcji zelbetowe;j i
postanowieniami niniejszej specyfikacji, zgodnosci z rysunkami liczby pretéw w poszczegodlnych przekrojach,
rozstawu strzemion, wykonania hakow zlacz i dtugos$ci zakotwien prgtow oraz mozliwosci dobrego otulenia prgtow
betonem.
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9.0. Podstawa platnosci.
Podstawe ptatnosci stanowi cena jednostkowa za 1 tong. Cena obejmuje dostarczenie materiatu, oczyszczenie i
wyprostowanie, wygigcie, przycinanie, faczenie oraz montaz zbrojenia za pomoca drutu wiazatkowego w deskowaniu,
zgodnie z projektem i niniejsza specyfikacja, a takze oczyszczeniu terenu rob6t z odpadow zbrojenia i usunigcia ich
poza teren robot.

10.0Przepisy zwigzane.

PN-89/H-84023/06 Stal do zbrojenia betonu

PN-B-03264 : 2002 Konstrukcje betonowe , zelbetowe i sprzgzone. Projektowanie
PN-63/B-06251 Roboty budowlane zelbetowe. Wymagania techniczne
PN-71/B-10080 Roboty ciesielskie. Warunki i badania techniczne przy odbiorze

Wymagania w zakresie wykonania konstrukcji betonowych zelbetowych monolitycznych okres$laja

Warunki techniczne wykonania i odbioru rob6t budowlano - montazowych, Cz¢$¢ I - Roboty ogoélnobudowlane.
MBIPMB i ITB, Warszawa 1977. Wydanie 11

PN-76/B-03264 | Konstrukcje betonowe, zelbetowe i spr¢zone

Instrukcja deskowania uniwersalnego Zremb - Acrow
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SST-04 ROBOTY BETONOWE.

1. Wstep

1.1. Przedmiot SST.

Przedmiotem niniejszej szczegdétowe] specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
betoniarskich w ramach zadania okreslonego w OST-00 ,,Czgs¢ ogolna” pkt.1.1.

1.2. Zakres stosowania SST.
Szczegdtowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zleceniu i
realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.1

1.3. Zakres robét objetych SST.

Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja obejmuja wszystkie czynnosci umozliwiajace 1 majace na celu wykonanie betonu
i podbetonu w elementach budowlanych objgtych kontraktem:

Przygotowanie i zabudowanie mieszanki betonowej dotyczy wylewek betonowych pod zbiorniki filtrow.

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej SST sa zgodne z obowiazujacymi odpowiednimi normami.

1.5. Ogoélne wymagania dotyczace robot.
Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakos¢ wykonania robot, ich zgodno$¢ z dokumentacja projektowa, SST i
poleceniami Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.

2.0 Materialy
2.1.  Skladniki mieszanki betonowe;j.
Cement
a) rodzaje cementu
Dopuszczalne jest stosowanie jedynie cementu portlandzkiego czystego, tj. bez dodatkow mineralnych wg normy
PN-B-30000 : 1990 o nastgpujacych markach :
marki ,,25” - do betonu klasy B12,5 do B20
marki ,,35” - do betonu klasy wyzszej niz B 20
b) wymagania dotyczace sktadu cementu.
Wedtug ustalen normy PN-B-30000 si¢ aby cementy te charakteryzowaly sig nastgpujacym sktadem:
- zawartos$¢ krzemianu trgjwapniowego olitu (C3S) 5—60%
- zawartos$¢ glinianu trjwapniowego olitu (C3A) < 7%
- zawarto$¢ alkaliow do 0,6%
- zawarto$¢ alkaliow pod warunkiem zastosowania kruszywa nieaktywnego do 0,9%
- zawarto$¢ C4AF + 2C3A (zalecane) < 20%
a) opakowanie
Cement wysytany powinien by¢ pakowany w worki papierowe WK co najmniej trzywarstwowe wg PN-76/P-
79005.
Masa worka z cementem powinna wynosi¢ max 50,2kg. na workach powinien by¢ umieszczony trwaly, wyrazny napis
zawierajacy nastgpujace dane:
oznaczenie
nazwa wytworni miejscowosci
masa worka z cementem
data wysyltki
termin trwato$ci cementu
a) $wiadectwo jako$ci cementu.
Kazda partia wysylanego cementu powinna by¢ zaopatrzona w sygnaturg odbiorcza kontroli jakosci zgodnie z PN-
EN 147-2.
b) akceptowanie poszczegdlnych partii cementu
Kazda partia cementu przed jej uzyciem do betonu musi uzyskac¢ akceptacjg¢ Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.
c) biezaca kontrola podstawowych parametrow cementow
e  Cement pochodzacy z kazdej dostawy musi by¢ poddany badaniom wg normy PN-EN 196-1 : 1996, PN-EN-196-3
: 1996 1 PN-EN-196-6 : 1997, a wyniki oceniane wedtug normy PN-B-30000 : 1990.
Zakres badan cementu pochodzacego z dostawy dla ktorej jest atest z wynikami badan cementowni mozna wykonac
dla badania podstawowego.
e  Ponadto przed uzyciem cementu do wykonania mieszanki betonowej zaleca si¢ przeprowadzenie kontroli
obowiazujacej:
- oznaczenie czasu wigzania wg PN-EN 196-1:1996, PN-EN-196-3:1996 i PN-EN-196-6: 997,
- oznaczenie zmiany objgtosci wg PN-EN 196-1:1996, PN-EN-196-3:1996 i PN-EN-196-6:1997,
- sprawdzenie zawartosci grudek (zbrylen) nie dajacych sig rozgnies¢ w palcach i nie rozpadajacych si¢ w wodzie.
W przypadku gdy w/w kontrola wykaze niezgodnosci z normami, cement nie moze by¢ uzyty do betonu.
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a) magazynowanie i okres sktadowania
Miejsca przechowywania cementu moga by¢ nastgpujace:
. dla cementu pakowanego (workowanego):
sktady otwarte (wydzielone miejsca zadaszone na otwartym terenie zabezpieczone z boku przed opadami) lub
magazyny zamknigte (budynki lub pomieszczenia o szczelnym dachu i $cianach)
. dla cementu luzem :
magazyny specjalne (zbiorniki stalowe, zelbetowe lub betonowe przystosowane do pneumatycznego
zatadowania i wytladowania cementu luzem, zaopatrzone w urzadzenia do przeprowadzania kontroli objgtosci
cementu znajdujacego si¢ w zbiornikach lub otwory do przeprowadzania pomiaré6w poziomu cementu, wlazy
do czyszczenia oraz klamry na zewngtrznych $cianach).

. podtoza sktadéw otwartych powinny by¢ twarde i suche, odpowiednio pochylone, zabezpieczajace cement
przed $ciekaniem wody deszczowej i zanieczyszczeniem

. podlogi magazynow zamknigtych powinny by¢ suche i czyste, zabezpieczajace cement przed zawilgoceniem i
zanieczyszczeniem.

. dopuszczalny okres przechowywania cementu zalezny jest od miejsca przechowywania.

Cement nie moze by¢ uzyty do betonu po okresie:
. 10 dni w przypadku przechowywania go w zadaszonych sktadach otwartych,
. po uplywie okresu trwatoSci podanego przez wytworce w przypadku przechowywania w sktadach
zamknigtych.
. kazda partia cementu posiadajaca oddzielne §wiadectwo jakosci powinna by¢ przechowywana w sposob
umozliwiajacy jej tatwe rozréznienie.
Kruszywo
a) rodzaj kruszywa i uziarnienie.
Do betonu nalezy stosowa¢ kruszywo mineralne odpowiadajace wymaganiom normy PN-B-
06712/A1:1997, z tym ze marka kruszywa nie powinna by¢ nizsza niz klasa betonu.
Ziarna kruszywa nie powinny by¢ wigksze niz:
- 1/3 najmniejszego wymiaru przekroju poprzecznego elementu,
- % odlegtosci w $wietle migdzy prgtami zbrojenia lezacymi w jednej plaszczyznie prostopadlej do kierunku
betonowania.
Kontrola partii kruszywa przed uzyciem go do wykonania mieszanki betonowej obejmuje oznaczenia:
- sktadu ziarnowego wg PN-EN 933-1 : 2000
- ksztaltu ziaren wg PN-EN 993 —4 : 2001
- zawartosci pyléw mineralnych wg PN-78/B-06714/13
- zawarto$¢ zanieczyszczen obcych wg PN-76/B-06714/12
W celu umozliwienia korekty recepty roboczej mieszanki betonowej nalezy przeprowadzi¢ biezaca kontrolg
wilgotnosci kruszywa wg PN-EN 1997-6: 2002 i stalosci zawartosci frakcji od 0 do 2mm.
Wymagania do betonu konstrukcyjnego.
Roboty zwiazane z powstaniem i uktadaniem mieszanki betonowej powinny by¢ wykonywane zgodnie z wymaganiami
normy PN-S-10040:1999.

3.0. Sprzet

Do wykonywania mieszanki betonowej dozowniki musza mie¢ aktualne §wiadectwa legalizacji. Mieszanie sktadnikéw
powinno si¢ odbywac wylacznie w betoniarkach o wymuszonym dzialaniu (zabrania si¢ stosowania mieszarek
wolnospadowych). Obstuga betoniarek winna by¢ wykonywana przez osoby przeszkolone. Uktadanie mieszanki
betonowej nalezy wykona¢ przy pomocy pojemnikéw i pomp do betonu. Zaggszczenie utozonej masy betonowej nalezy
wykonaé w oparciu o PN-S-10040:1999 przy pomocy wibratoréw wgtebnych i przyczepnych.

4.0. Transport.

Beton wytwarzany na placu budowy - transport cigzki nie wystgpuje.

Dla betonu zamawianego w zaktadach wytworczych transport betonu na miejsce budowy winien odbywac si¢

samochodami przeznaczonymi do transportu betonu tzw. ,gruszki”. Na miejscu budowy transport winien by¢

wykonywany przy pomocy pojemnikow, rynny zsypowej i pompy do betonu

5. Wykonanie robét.

5.1.  Zalecenia ogodlne.

Przed przystapieniem do uktadania betonu nalezy sprawdzi¢ potozenie zbrojenia, zgodnos$¢ rzednych z projektem,

czysto$¢ deskowania oraz obecno$¢ wktadek dystansowych zapewniajacych wymagana wielkos¢ otuliny

e  Roboty betoniarskie musza by¢ wykonywane zgodnie z wymaganiami normy PN-S-10040:1999.

e  Betonowanie mozna rozpoczaé po uzyskaniu zezwolenia Inspektora nadzoru Inwestorskiego potwierdzonego
wpisem do dziennika budowy.

5.2.  Wytwarzanie mieszanki betonowej na budowie.

(1) Dozowanie sktadnikow

e  Dozowanie sktadnikéw do mieszanki betonowej powinno by¢ dokonywane wytacznie wagowo z doktadnoscia:
2% - przy dozowaniu cementu i wody
3% - przy dozowaniu kruszywa
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Dozowniki musza mie¢ aktualne Swiadectwo legalizacji.
Przy dozowaniu sktadnikow powinno si¢ uwzglednia¢ korekte zwiazana ze zmiennym zawilgoceniem kruszywa
Mieszanie sktadnikow
Mieszanie sktadnikow powinno si¢ odbywa¢ wylacznie w betoniarkach wymuszonym dziataniu (zabrania si¢
stosowania mieszarek wolnospadowych).
Czas mieszania nalezy ustali¢ doswiadczalnie jednak nie powinien by¢ krétszy niz 2 min.
Podawanie i uktadanie mieszanki betonowe;.
Do podawania mieszanek betonowych nalezy stosowa¢ pojemniki o konstrukcji umozliwiajacej tatwe ich
oproznianie lub pompy przystosowanej do podawania mieszanek plastycznych. Przy stosowaniu pomp obowiazuja
odrgbne wymagania technologiczne, przy czym wymaga si¢ sprawdzenia ustalonej konsystencji mieszanki
betonowej przy wylocie.
Przed przystapieniem do uktadania betonu nalezy sprawdzi¢:
potozenie zbrojenia, zgodno$¢ rzednych z projektem, czystos¢ deskowania, oraz obecno$¢ wktadek dystansowych
zapewniajacych wymagana wielko$¢ otuliny.
Mieszanki betonowe nie nalezy zrzuca¢ z wysokosci wigkszej niz 0,75 m od powierzchni, na ktoéra spada. W
przypadku gdy wysokos¢ ta jest wigksza nalezy mieszankg podawac za pomoca rynny zsypowej (do wys. 3,0 m)
lub leja zsypowego teleskopowego (do wys. 8,0m).

5.2.1. Warunki atmosferyczne przy ukladaniu mieszanki betonowej i wiazaniu betonu.

(1)

Temperatura otoczenia.

Betonowanie nalezy wykonywaé wylacznie w temperaturach nie nizszych niz + 5°C, zachowujac warunki
umozliwiajace uzyskanie przez beton wytrzymatosci, co najmniej 15MPa przed pierwszym zamarznigciem.
Uzyskanie wytrzymatosci 15 MPa powinno by¢ zbadane na probkach przechowywanych w takich samych
warunkach jak zabetonowana konstrukcja.

5.2.2. Zageszczanie betonu wg PN-S-10040:1999

Przy zaggszczeniu mieszanki betonowej nalezy przestrzegac¢ nastgpujacych zasad:

5.2.3.

Wibratory wglgbne nalezy stosowa¢ o czgstotliwosci min. 6000 drgan / min, z butawami o $rednicy nie wigksze;j
niz 0,65 odlegtosci migdzy pretami zbrojenia lezacymi w plaszczyznie poziome;.

Podczas zaggszczenia wibratorami wglgbnymi nie wolno dotykac¢ zbrojenia butawa wibratora.

Podczas zaggszczenia wibratorami wglgbnymi nalezy zaglebi¢ butawg na glgbokos¢ 5-8cm w warstwe poprzednia
1 przytrzymac butaweg w jednym miejscu w czasie 20-30 sek. poczym wyjmowaé w stanie wibrujacym

Kolejne miejsca zaglgbienia butawy powinny by¢ od siebie oddalone o 1,4R, gdzie R — jest promieniem
skutecznego dziatania wibratora. Odlegto$¢ ta zwykle wynosi 0,35-0,7 m.

Belki wibracyjne powinny by¢ stosowane do wyrownywania powierzchni betonu plyt i charakteryzowac sig
jednakowymi drganiami na catej dlugosci.

Czas zaggszczania wibratorem powierzchniowym, lub belka wibracyjna w jednym miejscu powinien wynosi¢ od
30 do 60 sek.

Zasigg dziatania wibratorow przyczepnych wynosi zwykle od 20 do 50cm w kierunku gtgbokosci i od 1,0 do 1,5
m w kierunku dlugosci elementu. Rozstaw wibratorow nalezy ustali¢ do§wiadczalnie tak, aby nie powstawatly
martwe pola. Mocowanie wibratorow powinno by¢ trwate i sztywne.

Przerwy w betonowaniu.

Przerwy w betonowaniu nalezy sytuowa¢ w miejscu uprzednio przewidzianych i uzgodnionych z projektantem
Inspektorem Nadzoru.

Uksztattowanie powierzchni betonu w przerwie roboczej powinno by¢ uzgodnione z projektantem, a w prostszych
przypadkach mozna si¢ kierowac zasada, ze powinna ona by¢ prostopadta do kierunku naprgzen gtoéwnych.
Powierzchnia betonu w miejscu przerwania betonowania powinna by¢ starannie przygotowana do potaczenia
betonu stwardnialego ze §wiezym przez:

usunigcie z powierzchni betonu stwardnialego luznych odruchéw betonu oraz warstwy pozostatego szkliwa
cementowego

obfite zwilzenie woda i narzucenie kilkumilimetrowej warstwy zaprawy cementowej o stosunku zblizonym do
zaprawy w betonie wykonywanym albo tez narzucenie cienkiej warstwy zaczynu cementowego. Powyzsze zabiegi
nalezy wykona¢ bezposrednio przed rozpoczgciem betonowania.

W przypadku przerwy w uktadaniu betonu zaggszczonego przez wibrowanie, znoszenie betonowania nie powinno
si¢ odbywac¢ p6zniej niz w ciagu 3 godzin lub po catkowitym stwardnieniu betonu. Jezeli temperatura powietrza
jest wyzsza niz 20°C to czas trwania przerwy nie powinien przekracza¢ 2 godzin. Po wznowieniu betonowania
nalezy unika¢ dotykania wibratorem deskowania, zbrojenia i poprzednio utozonego betonu.

. Pobranie probek i badanie.

Na wykonawcy spoczywa obowiazek zapewnienia wykonania adan laboratoryjnych przewidzianych norma PN-
EN-206-1 : 2003 oraz gromadzenie, przechowywanie i okazywanie Inspektorowi wszystkich wynikéw badan
dotyczacych jakosci betonu i stosowanych materialow.

5.4. Pielegnacija betonu wg PN-S-10040:1999

Bezposrednio po zakonczeniu betonowania zaleca si¢ przykrycie powierzchni betonu lekkimi ostonami
wodoszczelnymi zapobiegajacymi odparowaniu wody z betonu.
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e  Przy temperaturze otoczenia wyzszej niz + 5°C nalezy nie poOzniej niz po 12 godzinach od zakonczenia
betonowania rozpocza¢ pielggnacij¢ wilgotnosciowa betonu.

e  Nanoszenia bton nieprzepuszczalnych wody jest dopuszczalne tylko wtedy, gdy beton nie bedzie si¢ laczyl z
nastgpna warstwa konstrukcji monolitycznej, a takze gdy nie sg stawiane specjalne wymagania odnosnie jakos$ci
pielggnowanej powierzchni.

e W czasie dojrzewania betonu elementy powinny by¢ chronione przed uderzeniami i drganiami.

5.4.1.  Okres pielegnacji

e  Ulozony beton nalezy utrzymywaé w stalej wilgotnosci przez okres co najmniej 7 dni. Polewanie betonu
normalnie twardniejacego nalezy rozpoczaé po 24 godzinach od zabetonowania.

5.5. Wykanczanie powierzchni betonu.

Dla powierzchni betonow w konstrukcji no$nej obowiazuja nastgpujace wymagania:

e  Wszystkie betonowe powierzchnie musza by¢ gladkie i réwne, bez zaglebien migdzy ziarnami kruszywa,
przetomow i wybrzuszen ponad powierzchnig.

e  Pecknigcia sg niedopuszczalne.

e  Rysy powierzchniowe skurczowe sa dopuszczalne pod warunkiem, ze zostaje zachowana otulina zbrojenia betonu
min. 2,5 cm

e  Pustki, raki i wykruszyny sa dopuszczalne pod warunkiem, ze otulenie zbrojenia betonu bgdzie nie mniejsze niz
2,5 cm a powierzchnia na ktorej wystepuja nie wigksze niz 0,5% powierzchni odpowiedniej $ciany.

e  RoOwno$e gorszej powierzchni ustroju no$nego przeznaczonej pod izolacje powinna odpowiada¢ wymaganiom
normy PN-69/B-10260 tj. wypuklosci i wglgbienia nie powinny by¢ wigksze niz 2mm.

5.5.1. Faktura powierzchni i naprawa uszkodzen.

Jezeli projekt nie przewiduje specjalnego wykonczenia powierzchni betonowych, to po rozdeskowaniu konstrukcji
nalezy:

e  wszystkie wystajace nierownosci wyrownaé za pomoca tarcz karborundowych i czystej wody bezposrednio po
rozebraniu szalunkoéw,

e  raki i ubytki na eksponowanych powierzchniach uzupetic¢ betonem i nastgpnie wygtadzi¢ i uklepa¢, aby otrzymac
réwna i jednorodna powierzchnig bez dotkéw i porow,

e  wyréwnana wg powyzszych zalecen powierzchni¢ nalezy obrzuci¢ zaprawa i lekko wyszczotkowaé wilgotna
szczotka aby usunaé powierzchnie szkliste.

5.6. Wykonanie deskowan

Deskowanie elementow licowych powinno by¢ wykonane z elementow deskowan uniwersalnych umozliwiajacych

uzyskanie estetycznej faktury zewngtrznej. Deskowania powinny spelniac warunki podane w normie PN-S-

10040:1999. Deskowanie wykonywane z tarcicy nalezy wykonac z desek iglastych kl. nie nizszej niz K33 i grubosci nie

mniejszej niz 18 mm i szerokosci nie wigkszej niz 18 cm. Deski powinny by¢ tak dobrane aby na ich styku nie

powstawata szczelina. Szczegoélna uwagg nalezy zwrdci¢ na uszcezelnienie stykow $cian z dnem deskowania. Uzyte
gwozdzie do wykonania deskowan powinny spetnia¢ wymogi okre§lone w PN-84/M-81000.

6. Kontrola jakosci.

Wg zasad podanych w OST-00 ,,Czgs¢ ogolna” pkt 6

Kontrola jako$ci wykonania betondw polega na sprawdzeniu zgodnosci z projektem oraz podanymi wyzej
wymaganiami. Roboty podlegaja odbiorowi przez Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.

7.  Obmiar robét.

Wg zasad podanych w OST-00 ,,Czgs¢ og6lna” pkt 7
Jednostkami obmiaru sa:

1 m® wykonanej konstrukcji

1m* wykonanego stropu gestozebrowego

8. Odbidr robét.
Wszystkie roboty objete niniejszej SST podlegaja zasadom odbioru robot zanikajacych wg zasad podanych powyzej
oraz ujetych w OST-00 ,,Czgs¢ ogolna” pkt 8

9.  Podstawa platnosci.
Wg zasad podanych w OST-00 ,,Czgs¢ og6lna” pkt 9
Placi si¢ za roboty wykonane w jednostkach podanych w p. 7
Cena jednostkowa obejmuje:
- dostarczenie niezbgdnych czynnikéw produkcji
- oczyszczenie podtoza
- ulozenie mieszanki betonowej w nawilzonym deskowaniu, z wykonaniem projektowanych otworow,
zabetonowaniem zakotwien i marek, zaggszczeniem i wyrownaniem powierzchni
- pielggnacja betonu
- oczyszczania stanowiska pracy i usunigciem materialow rozbiérkowych poza granice obiektu.



10. Przepisy zwigzane.

PN-79/M-47340.00
PN-80/M-47340.02
PN-80/M-47345.00
PN-84/B-03264
PN-86/B-06712
PN-88/B-06250
PN-88/B-32250
PN-B-19504:1999
PN-B-
19504:1999/Ap1:2000
PN-B-19504:2004
PN-86/B-04320
PN-B-19701:1997
PN-EN 197-1:2002

PN-EN 197-
1:2002/A1:2005
PN-90/M-47850
PN-B-03155:1997

PN-84/M-81000
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Betonownie. Podziat

Betonownie. Ogolne wymagania i badania

Dozowniki sktadnikéw mieszanki betonowe;j. Podzial

Konstrukcje betonowe, zelbetowe i sprezone. Obliczenia statyczne i projektowanie
Kruszywa mineralne do betonu

Beton zwykty

Materialy budowlane. Woda do betonow i zapraw

Prefabrykaty z betonu. Stropy gestozebrowe zespolone. Pustaki

Prefabrykaty z betonu - Stropy gestozebrowe zespolone — Pustaki

Prefabrykaty z betonu. Stropy ggstozebrowe zespolone. Pustaki

Cement. Odbiorcza statystyczna kontrola jakosci

Cement. Cementy powszechnego uzytku. Sktad, wymagania i ocena zgodnosci

Cement - Czgs$¢ 1: Sktad, wymagania i kryteria zgodnosci dotyczace cementow
powszechnego uzytku

Dotyczy PN-EN 197-1:2002 - Cement. Czgs¢ 1: Sktad, wymagania i kryteria zgodnosci
dotyczace cementow powszechnego uzytku

Deskowania dla budownictwa monolitycznego. Deskowania uniwersalne. Terminologia,
podziat i gléowne elementy sktadowe

Konstrukcje drewniane. Metody badan. Deskowania elementéw stropowych i
dachowych

Gwozdzie. Ogoélne wymagania i badania
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SST-05 ROBOTY ZIEMNE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania odbioru robot ziemnych
przewidzianych do realizacji w ramach zamierzenia inwestycyjnego okreslonego w OST-00 Czgs¢ ogolna
pkt. 1.1

1.2. Zakres stosowania ST
Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) jest dokumentem stanowiacym czgs¢ dokumentacji przetargowe;.

1.3. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej ST sa zgodne z obowiazujacymi odpowiednimi Normami Technicznymi (PN i EN-PN),
Warunkami Technicznymi Wykonania i Odbioru Robét (WTWOR) i postanowieniami Umowy.
Ponadto:
- wykopy - doty szeroko- i waskoprzestrzenne liniowe dla urzadzen instalacji podziemnych,
- podtoze wykopu — strefa gruntu rodzimego ponizej spodu budowli , w ktérej wlasciwosci gruntu maja
wplyw na projektowanie , wykonanie i eksploatacj¢ budowli
- podtoze rurociagu — podbudowa, strefa bezposredniego posadowienia rurociagu wynikajaca z obliczen
statycznych danego rurociagu
- podsypka — warstwa podloza rurociagu wykonana z piasku lub piasku ze zwirem
- obsypka — czg$¢ zasypki wykopu pomigdzy podtozem a nadsypka réwna $rednicy rurociagu, po obu
stronach rurociagu w granicach wykopu, warstwa ochronna rurociagu
- nadsypka — cze$¢ zasypki wykopu do wysokosci 30 cm ponad wierzch rurociagu, warstwa ochronna
rurociagu
- zasypka — wypelnienie gruntem wykopow tymczasowych z wymaganym zaggszczeniem
- umocnienie wykopow — elementy stalowe lub drewniane, zaktadane lub wbijane zabezpieczajace Sciany
wykopu przez usunigciem
- ukopy - pobor ziemi z odktadu, wydobyta ziemia zostaje uzyta do wykonania zasypow lub wywieziona na
sktadowisko,
- odktad - grunt uzyskiwany z wykopu lub przekopu ztozony w okre§lonym miejscu bez przeznaczenia
uzytkowego lub z przeznaczeniem do pdzniejszego zasypania wykopu,
- wykop obiektowy — wykopy oddzielne ze skarpami lub o $cianach pionowych
- skladowisko - miejsce tymczasowego lub statego magazynowania nadmiaru gruntu lub ziemi ro$linnej z
wykopow, pozyskanie i koszt utrzymania obciaza Wykonawcg,
- plantowanie terenu - wyréwnanie terenu do zadanych projektem rzgdnych, przez $cigcie wypuklosci i
zasypanie wgltebien o wysokosci -do 30 cm i przy przemieszczaniu mas ziemnych do 50 m
- wskaznik zaggszczenia gruntu - wielko$¢ charakteryzujaca zaggszczenie gruntu, okreslona wg wzoru:
Is=Pd/Pds
gdzie: Pd - gestos$¢ objetosciowa szkieletu zageszczonego gruntu (Mg/m3),
Pds - maksymalna ggsto$¢ objgtosciowa szkieletu gruntowego przy wilgotnosci optymalnej, okreslona w
normalnej probie Proctora.

1.4. Ogolne wymagania dotyczace robét

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jako§¢ wykonania robdt, ich zgodno$¢ z dokumentacja projektowa , SST i
poleceniami  Inspektora Nadzoru Inwestorskiego i wymaganiami pozostatych dokumentoéw kontraktowych
(umownych).

2. MATERIALY
Materialami stosowanymi przy wykonaniu robot bedacych przedmiotem niniejszej ST
sa:
- grunt z wykopu - przydatno$¢ gruntéw z wykopu do wykonania zasypki lub nasypu okresli laboratorium
Wykonawcy. Grunty z wykopu musza uzyska¢ akceptacj¢ Inspektora Nadzoru.
- grunt z dokopu III kategorii urabialnosci przydatno$¢ materiatu na zasyp nalezy okresli¢ po wykonaniu
nastg¢pujacych badan:
- wskaznik réznoziarnistosci > 5
- wskaznik piaskowy > 35
- wodoprzepuszczalnos¢ K > 8 m/dobg
- wypraski stalowe,
- Scianki szczelne,
- rozpory,
- bale drewniane
Wszystkie materiaty przewidywane do wbudowania beda zgodne z postanowieniami Umowy
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i poleceniami Inspektora Nadzoru. W oznaczonym czasie przed wbudowaniem Wykonawca przedstawi szczegotowe
informacje dotyczace zrodta wytwarzania i wydobywania materiatéw oraz odpowiednie $wiadectwa badan, dokumenty
dopuszczenia do obrotu i stosowania w budownictwie i probki do zatwierdzenia Inspektorowi Nadzoru.
Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za spetnienie wymagan ilosciowych i jakosciowych
materiatow dostarczanych na plac budowy oraz za ich wtasciwe sktadowanie i wbudowanie zgodnie z zalozeniami PZJ.

3. SPRZET
Do wykonania rob6t bedacych przedmiotem niniejszej ST nalezy stosowaé nastgpujacy, sprawny
technicznie i zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru, sprzgt:

- koparki podsigbierne

- koparki chwytakowe

- spycharki gasienicowe

- wibromtoty

- ubijaki mechaniczne spalinowe

- zaggeszczarki mechaniczne

- zurawie samochodowe

- spawarki elektryczne

- wyciagi do urobku ziemi

- pompy do odwodnienia wykopow

- wciagniki przejezdne
Wykonawca jest zobowiazany do uzywania jedynie takiego sprzgtu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jakos¢ i sSrodowisko wykonywanych robot.
Sprzet uzywany do realizacji robot powinien by¢ zgodny z ustaleniami ST, PZJ oraz projektu
organizacji robot, ktory uzyskal akceptacjg Inspektora Nadzoru.
Wykonawca dostarczy Inspektorowi Nadzoru kopie dokumentdéw potwierdzajacych dopuszczenie sprzgtu do
uzytkowania zgodnie z jego przeznaczeniem.

4. TRANSPORT
Do transportu materiatéw, sprz¢tu budowlanego, urzadzen i urobku z robét ziemnych stosowaé nastgpujace, sprawne
technicznie i zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru s$rodki transportu:
- samochdd dostawczy, skrzyniowy
- samochdd cigzarowy, samowyladowczy
- samochdd cigzarowy, skrzyniowy
- przyczepa dluzycowa do samochodu
Wykonawca jest zobowiazany do stosowania jedynie takich srodkow transportu, ktore nie
wplyna niekorzystnie na jako$¢ robét i whasciwosci przewozonych towaréw. Srodki transportu winny byé zgodne z
ustaleniami ST, PZJ oraz projektu organizacji robot, ktory uzyskat akceptacja
Inspektora Nadzoru.
Przy ruchu po drogach publicznych pojazdy musza spelnia¢ wymagania przepisow ruchu drogowego.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne wymagania

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie rob6t zgodnie z wymaganiami obowiazujacych PN i EN-PN;
WTWIiOR i postanowieniami Umowy.

5.2. Zakres robot przygotowawczych:

a) zapoznanie si¢ z warunkami terenowymi,

b) prace geodezyjne zwiazane z wyznaczeniem zakresu robot,

¢) zabezpieczenie lub usunigcie istniejacych urzadzen technicznych uzbrojenia terenu oraz roslinnosci i ewentualnych
sktadowisk odpadow, rumowisk,

a) zabezpieczenie obiektow chronionych prawem,

b) przejecie i odprowadzenie z terenu robdt wod odpadowych i gruntowych,

¢) wykonanie niezbgdnych drog tymczasowych, zasilania w energia elektryczna i woda oraz odprowadzenia $ciekow
d) oznakowanie robot prowadzonych w pasie drogowym,.

e) dostarczenie na teren budowy niezbednych materialow, urzadzen i sprz¢tu budowlanego

f) wykonanie niezbgdnych prac badawczych i projektowych

5.3. Zakres robét zasadniczych

a) Roboty ziemne tymczasowe (usunigcia humusu, wykopy z odwodnieniem i umocnieniami, podsypka, obsypka,
nadsypka i zasypy ) zwiazane z budowa kanalizacji sanitarnej.

b) Roboty ziemne tymczasowe i state zwiazane z budowa przepompowni $ciekow

5.4. Warunki techniczne wykonania robot
5.4.1. Prace geodezyjne
Prace geodezyjne zwiazane z wyznaczaniem i realizacja robot ziemnych obejmuja migdzy innymi:
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a) oznaczenie w terenie pkt statej osnowy geodezyjnej i zabezpieczenie jej przed zniszczeniem w czasie budowy. W
przypadku koniecznosci ich zniszczenia /wykop/ po zakonczeniu robot odtworzy¢ zniszczone pkt statej osnowy
geodezyjnej
b) wyznaczenie i stabilizacja w terenie (w nawigzaniu do stalej osnowy geodezyjnej) roboczej osnowy realizacyjnej,
¢) wyznaczenie, w oparciu o robocza osnowa realizacyjna elementow geometrycznych: takich jak osie, studzienki,
zatlamania, obrysy, krawedzie,
d) wyznaczenie na terenie budowy i w bezposrednim jej sasiedztwie odpowiedniej ilosci reperéw wysokosciowych, w
razie istotnej rozbieznosci z projektem zleci¢ korektg rozwiazan projektowych
€) wyznaczenie przebiegu istniejacego uzbrojenia podziemnego celem uniknigcia kolizji z nim w czasie robot ziemnych
f) wyznaczenie oraz kontrola w czasie realizacji robot wymaganych spadkow, glebokosci posadowienia, nachylen
skarp, osiadania itp.,
g) wykonywanie w czasie realizacji robot pomiaréw inwentaryzacyjnych urzadzen i elementéw zakonczonych
Po zakonczeniu budowy (lub jej etapu) Wykonawca sporzadza powykonawcza Dokumentacj¢ Geodezyjng obejmujaca:
mapy, szkice i operaty obstugi realizacyjnej, sprawozdanie techniczne z podaniem stosownych doktadnosci itp. Kopig
mapy wykonanej w ramach dokumentacji geodezyjnej ze sprawozdaniem technicznym nalezy przekaza¢ do
Powiatowego Osrodka Dokumentacji Geodezyjnej i Kartograficznej celem wprowadzenia do ewidencji.

5.4.2. Zdjecie warstwy humusu / ziemi roslinnej /
Przed rozpoczgciem wykopow w obrgbie obszarow uzytkowanych rolniczo, nalezy zdja¢ mechanicznie warstwg
humusu z powierzchni terenu w miejscu projektowanych wykopow liniowych.
Humus powinien by¢ zdj¢ty w granicach wykopu i miejsca sktadowania ziemi z wykopu z dodaniem po 0k.0,5 m z
kazdej strony.
Kontroli podlega w szczeg6lnosci zgodnos¢ wykonania robot z Dokumentacja Projektowa, w
zakresie:

- powierzchni zdjgcia humusu,

- grubosci zdjgtej warstwy humusu,

- prawidlowosci spryzmowania humusu.
Po zakonczeniu rob6t budowlanych usunigty humus nalezy rozplantowa¢ mechanicznie. Nie dopusci¢ do przemieszania
humusu z warstwa ziemi nieurodzajne;j.

5.4.3. Rozbidrka elementow drég i ulic
Zakres robot zawarty jest w Specyfikacji Technicznej SST-02

5.4.4. Warunki gruntowo-wodne

W oparciu o wykonana dokumentacj¢ badan podloza gruntowego stwierdza sig:

na trasie projektowanej inwestycji nad podtozem skalnym wystgpuje warstwa czwartorzgdowych zwietrzelin
gliniastych. Zwietrzeliny zawieraja zmienna ilo$¢ okruchow skalnych o réznej wielkosci. Wody gruntowej nie
nawiercono.

Nie wyklucza si¢ wystgpowania migdzy wykonanymi otworami geologicznymi innych warunkéw
gruntowych np. skaty.

5.4.5. Likwidacja wykopow

Zastosowanie gruntow piaszczystych, przednio wydobytych z wykopu z jednoczesnym zaggszczeniem warstwami
0 miazszosci max. 30 cm i zaggszczeniem ich do Jp okoto 0,55.

Grunty wystgpujace w linii nawierzchni drogi nalezy zastapi¢ gruntami niespoistymi z kontrolowanym
zaggszczeniem.

W przypadku wystapienia wody gruntowej , wykonanie wykopéw musi poprzedza¢ obnizenie zwierciadta wody
lub prowadzenie odwodnienia otworami depresyjnymi.

5.4.6.Zabezpieczenie przed doptywem wod

W celu zabezpieczenia wykopow przed zalaniem woda z opadéw atmosferycznych powinny by¢ zachowane co
najmniej nastgpujace warunki:

a) gorne krawedzie umocnien wykopoéw powinny wystawaé¢ co najmniej 15 cm ponad

szczelnie przylegajacy teren,

b) powierzchnia terenu powinna by¢ wyprofilowana ze spadkiem umozliwiajacym tatwy odplyw wody poza teren
przylegajacy do wykopu,

¢) wprowadzenie wod z rowow odwadniajacych do studzienek zbiorczych w wykopie powinno by¢ wykonane w
miejscach odpowiednio zabezpieczonych przed rozmyciem

5.4.7. Wykopy

a /wykonanie wykopow

Wykopy nalezy wykonywaé¢ mechanicznie koparka podsigbierng za wyjatkiem miejsc zblizenia do istniejacego
uzbrojenia podziemnego, drzew, stupéw oraz innych obiektow, gdzie wykopy nalezy wykonywac¢ rgcznie. W miejscach
skrzyzowania z uzbrojeniem podziemnym wykopy nalezy wykonywa¢ rgcznie, pod nadzorem wiascicieli uzbrojenia.
Ogotem 80% wykopow stanowia wykopy wykonywane mechanicznie a 20% wykopy wykonywane r¢cznie.
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Przewiduje si¢ wykonanie wykopow pionowych waskoprzestrzennych o $cianach umocnionych wypraskami stalowymi
zaktadanymi poziomo z rozparciami.
Ziemig z wykopow sktadowaé wzdtuz wykopu. W przypadku braku mozliwosci sktadowania urobku wzdtuz
realizowanego uzbrojenia, ziemia z wykopu nalezy tadowac bezposrednio na samochody i odwozi¢ na miejsce
sktadowania lub wysypisko. Generalnie dlugos$¢ otwartego wykopu nie powinna przekracza¢ 100 m
Szeroko$¢ wykopu powinna si¢ miesci¢ w granicach 0,9-1,2m dla budowy sieci kanalizacyjnej grawitacyjnej lub
tlocznej i1 2,0+2,2m dla budowy sieci kanalizacyjnej grawitacyjnej i ttoczne;.
Przy mechanicznym wykonywaniu wykopu powinna by¢ pozostawiona niedobrana warstwa gruntu, o grubosci co
najmniej 20cm od projektowanego dna wykopu. Warstwa ta powinna by¢ usunigta r¢cznie lub mechanicznie z
zastosowaniem koparki z oprzyrzadowaniem nie powodujacym spulchnienia gruntu.
Wydobyty grunt powinien by¢ sktadowany z jednej strony wykopu z pozostawieniem pomigdzy krawedzia wykopu a
strong odktadu wolnego pasa terenu o szerokosci co najmniej 1 m dla komunikacji; kat nachylenia skarpy odktadu
wydobytego gruntu nie powinien by¢ wigkszy od kata jego stoku naturalnego; obudowa wykopu powinna przenies¢
nap6r spowodowany obciazeniem terenu gruntem skladowanym w zasiggu klina odtamu $ciany.
Wyjscia ( zejécia) po drabinie z wykopu powinny by¢ wykonane, z chwila osiagnigcia glgbokosci wigkszej niz 1 m od
poziomu terenu, w odleglosciach nie przekraczajacych 20 m.
b/ umocnienie wykopow
Sciany wykopdw powinny byé zabezpieczone na czas robét wg dokumentacji projektowej i zalecen Inspektora
Nadzoru. W szczegodlnosci zabezpieczenie moze polegac na podparciu i rozparciu $cian wykopow. Do podparcia lub
rozparcia §cian wykopow stosowac elementy stalowe lub inne materiaty zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru.
Dopuszcza si¢ rowniez szalunki klatkowe. Po wykonaniu robét elementy zabezpieczajace
$ciany wykopu nalezy usunac.
¢/ postgpowanie w okoliczno$ciach nieprzewidzianych
W przypadku wystapienia zagrazajacych dla statecznosci budowli osuwisk lub przebi¢ hydraulicznych (kurzawka,
zrodto) nalezy:
a) wstrzyma¢ wykonywanie robot w sasiedztwie zaobserwowanego zjawiska i jezeli to konieczne ze wzgledow
bezpieczenstwa zabezpieczy¢ obszar zagrozony ruchami gruntu przed dostgpem ludzi,
b) zabezpieczy¢ miejsce, w ktoérym nastapito przebicie przed dalszym naruszeniem struktury gruntu (np. przez utozenie
geowtokniny i nasypanie okoto 0, 5 m warstwy pospotki lub drobnego zwiru),
¢) zawiadomi¢ projektanta i geologa, ktory powinien okresli¢ przyczyny zjawiska oraz ustali¢ srodki zaradcze, a jesli to
konieczne nalezy zasiggna¢ rady ekspertow.
W przypadku, gdy w czasie wykonywania rob6t ziemnych zostang ujawnione niewybuchy lub przedmioty trudne do
zidentyfikowania, nalezy niezwtocznie przerwac wszelkie roboty , miejsce ogrodzi¢ i oznakowac napisami
ostrzegawczymi oraz powiadomic¢ niezwlocznie kierownictwo Robot, Inspektora Nadzoru i wtasciwy organ
administracyjny / Policjg, Wojsko /

5.4.8. Podtoze rurociagu

Z uwagi na zmienne warunki gruntowe nalezy na catej dtugosci wykona¢ podsypkg piaskowa o grubosci 15 cm. W
przypadku natrafienia w podtozu na piasek drobnoziarnisty mozna go wykorzysta¢ bezposrednio do podsypki.
Material podtoza powinien stanowi¢ grunt sypki, naturalnej wilgotnosci ( odwodniony trwale

lub na czas budowy) odpowiadajacy wymaganiom okre§lonym dla gruntéw o symbolach

ms.ss,sz wg PN 86/B-02480 tabela 7.

Wykonawca zobowiazany jest uzyska¢ od Inspektora Nadzoru decyzjg o zastosowaniu gruntu rodzimego na podioze
rurociagu.

Rurociag uktadaé¢ na podsypce uksztaltowanej na kat 120" i z zaprojektowanym spadkiem

podhuznym.

5.4.9. Zasypka
Uzyty materiat i sposob zasypania przewodu nie powinny spowodowac uszkodzenia utozonego przewodu i obiektow na

przewodzie oraz izolacji wodochronnej, przeciwwilgociowej. Grubo$¢ warstwy ochronnej zasypu strefy niebezpiecznej
ponad wierzch przewodu powinna wynosi¢ co najmniej 0,3 m dla przewoddw z tworzyw sztucznych.

Materialem zasypu w obrgbie strefy niebezpiecznej powinien by¢ grunt nieskalisty, bez grud i kamieni, mineralny,
sypki, drobno lub $rednio ziarnisty wg PN-86/-02480 a w drogach zgodnych z decyzjami Zarzadcéw Drog.
Warstwa ochronna rury kanatowej musi by¢ starannie ubita po obu stronach przewodu. Nalezy ja zaggszcza¢ ubijakiem
drewnianym réwnocze$nie z usuwaniem zastosowanego deskowania warstwami okoto 10-15 cm do wysokosci 30 cm
ponad wierzch rurociagu.

Ubijanie mechaniczne na catej szerokosci moze by¢ przeprowadzone sprzgtem dopiero przy 20 -to cm warstwie piasku
ponad wierzch rury. Dalsza zasypk¢ mozna wykona¢ mechanicznie warstwami 20 cm.

Wskazniki zaggszczenia maja by¢ zgodne ze wskaznikami zawartymi w decyzjach Zarzadcow drog.

Niedopuszczalne jest zrzucanie mas ziemi z samochodéw bezposrednio na rurg.

Urobek nie wykorzystany do zasypki nalezy wywozi¢ w miejsce wskazane przez Inspektora Nadzoru / wykorzysta¢ do
nasypow /.
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6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakoSci robét
- o0godlne wymagania dotyczace wykonania robot, dostawy materialow, sprz¢tu i Srodkow transportu podano w
OST “Wymagania ogolne"
- wykonaweca jest odpowiedzialny za pelna kontrolg jakosci robot, materiatow i urzadzen
- wykonawca zapewni odpowiedni system i srodki techniczne do kontroli jakosci robot (zgodnie z PZJ) na
terenie i poza placem budowy
- wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzane zgodnie z wymaganiami Norm lub Aprobat
Technicznych przez jednostki posiadajace odpowiednie uprawnienia budowlane

6.2. Kontrole i badania laboratoryjne

- badania laboratoryjne musza obejmowac sprawdzenie podstawowych cech materiatéw podanych w
niniejszej ST oraz wyspecyfikowanych we wlasciwych PN (EN-PN) a czgstotliwos¢ ich wykonania musi
pozwoli¢ na uzyskanie wiarygodnych i reprezentatywnych wynikow dla catosci wybudowanych lub
zgromadzonych materiatéw. Wyniki badan Wykonawca przekazuje Inspektorowi Nadzoru w trybie
okreslonym w PZJ do akceptacji,

- wykonawca bgdzie przekazywac Inspektorowi Nadzoru kopie raportéw z wynikami badan nie pézniej niz w
terminie i w formie okre§lonej w PZJ

- badania kontrolne obejmuja caty proces budowy.

6.3. Badania jakosci robéot w czasie budowy

Badania jakos$ci robot w czasie ich realizacji nalezy wykonywac zgodnie z wytycznymi wlasciwych WTWOR oraz
instrukcjami zawartymi w Normach.

Sprawdzenie robot pomiarowych nalezy przeprowadzi¢ wg nastgpujacych zasad:

a) o$ obiektu nalezy sprawdzi¢ we wszystkich zalamaniach pionowych i krzywiznach w poziomie oraz co najmniej, co
200 m na prostych,

b) robocze punkty wysokosciowe nalezy sprawdzi¢ niwelatorem na catej dlugosci budowanego odcinka,

¢) wyznaczenie wykopow nalezy sprawdzi¢ tasma i szablonem z poziomica

d/ wymagania odno$nie doktadnosci wykonania wykopow

Minimalne odchylenia w rzgdnych wykopu nie powinny by¢ wigksze niz: £3,0 cm w gruntach spoistych, = 5,0 cm w
gruntach wymagajacych wzmocnienia. Tolerancja szerokosci wykopu wynosi + 5,0 cm

Odchylenie rzednych podtoza od rzednych projektowanych nie powinno by¢ wigksze od 1 cm. Powierzchnie skarp nie
powinny mie¢ wigkszych wklgsnigc niz 10 cm.

Wskaznik zaggszczenia gruntu w wykopie powinien wynosi¢ Is = 0,98 w drogach i wjazdach Is=1,00 w poboczach
drog.

Po wykonaniu wykopdw nalezy sprawdzi¢, czy pod wzgledem ksztaltu, zaggszczenia i wykonania odpowiada on
wymaganiom oraz czy doktadno$¢ wykonania nie przekracza tolerancji podanych w ST lub odpowiednich normach.

7. OBMIAR ROBOT

Ogolne zasady i wymagania dotyczace obmiaru robot podano w OST “Wymagania ogdlne".

Obmiar robdt okresla ilo§¢ wykonanych rob6t zgodnie z postanowieniami Umowy.

Ilo$¢ robot oblicza si¢ wedlug sporzadzonych przez stuzby geodezyjne pomiaréw z natury,

udokumentowanych operatem powykonawczym, z uwzglednieniem wymagan technicznych zawartych w niniejszej ST
i ymuje w ksigdze obmiaru.

Wszystkie urzadzenia i sprzgt pomiarowy stosowane do obmiaru robot podlegaja akceptacji

Inspektora Nadzoru i musza posiada¢ wazne certyfikaty legalizacji.

Roboty ziemne i odwodnieniowe jako tymczasowe nie bgda podlegaty obmiarowi.

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robot i ich przejscia podano w OST 00 “Wymagania og6lne" pkt. 8.

Celem odbioru jest protokolarne dokonanie finalnej oceny rzeczywistego wykonania robot w

odniesieniu do ich ilo$ci, jako$ci i wartosci.

Gotowos¢ do odbioru zglasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy przedktadajac Inspektorowi Nadzoru do
oceny i zatwierdzenia dokumentacj¢ powykonawcza robot.

Odbiodr jest potwierdzeniem wykonania rob6t zgodnie z postanowieniami Umowy oraz obowigzujacymi Normami
Technicznymi (PN, EN-PN).

Zasady szczegotowe:

Proces odbioru powinien obejmowac:

a) sprawdzenie dokumentacji powykonawczej w zakresie kompletnosci i uzyskanych wynikéw badan laboratoryjnych,
b) sprawdzenie robot pomiarowych w zakresie zgodnosci z dokumentacja projektowa,

¢) sprawdzenie wykonania wykopow i pod wzglgdem wymaganych parametréw wymiarowych i technicznych,

d) sprawdzenie zabezpieczenia wykonanych robét ziemnych.
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9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogodlne wymagania dotyczace platnosci
Ogolne wymagania dotyczace ptatnosci podano w OST 00 “Wymagania ogolne" pkt. 9.

9.2. Cena wykonania robot

Cena wykonania robot obejmuje migdzy innymi:

a) prace geodezyjne zwigzane z wyznaczeniem, realizacja i inwentaryzacja powykonawcza robot i obiektu wraz ze
sporzadzeniem wymaganej dokumentacji (mapy powykonawczej)

b) prace geotechniczne wraz z dokumentacja powykonawcza oraz projektem odwodnienia terenu robot

c¢) badania laboratoryjne materiatow i gruntéw wraz z opracowaniem dokumentacji

d) zabezpieczenie lub usuniecie istniejacych w terenie urzadzen technicznych, roslinnosci i uzbrojenia terenu,
e) usunigcie rumowisk, wysypisk odpadow,

f) zabezpieczenie obiektow chronionych prawem

g) zabezpieczenie rzek i kanalow przed zaktoceniem przeptywu lub zanieczyszczeniem wod

h) przejecie i odprowadzenie wod opadowych i gruntowych z terenu robot wraz z instalacjami odwadniajacymi,
i) przygotowanie podtoza gruntowego pod roboty

Jj) oznakowanie prowadzonych robot w pasie drogowym zgodne z projektem organizacji ruchu, odtworzenia i optaty za
zajecie pasa drogowego,

k) dostarczenie materiatéw, sprz¢tu i urzadzen oraz ich sktadowanie

1) wykonanie niezbgdnych tymczasowych nawierzchni komunikacyjnych oraz nasypow oraz ich czasowe
odwodnieniem

m) wywoz z terenu budowy urobku ziemnego na sktadowisko

n) dostarczenie obiektow zaplecza budowy, zagospodarowanie terenu budowy

0) wykonanie badan, pomiardéw, sondowan i sprawdzen robot

p) wykonanie robot zasadniczych i wykonczeniowych

q) wykonanie dokumentacji powykonawczej robot i budowy

r) uporzadkowanie placu budowy po robotach

Cena wykonania robot ziemnych i odwodnieniowych wliczona jest w ceng jednostkowa zabudowy kanatow ,
rurociaggdw i przepompowni.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

-WTWiO - Warunki Techniczne Wykonania i Odbioru Robot — ITB

-PN-86/B-02480 Grunty budowlane. Okreslenia, symbole, podzial i opis gruntdéw.
-PN-74/B-04452 Grunty budowlane. Badania polowe.

-PN-88/B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntu.

-PN-B-06050: 1999 Geotechnika. Roboty ziemne. Wymagania ogoélne.

-PN-91/B-06716 Kruszywa mineralne. Piaski i zwiry filtracyjne. Wymagania techniczne.
-PN-B-11111: 1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych. zwir

i mieszanki.

-PN-B-11113: 1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych. Piasek.
-PN-EN-932-1: 1999 Badania podstawowych wtasnosci kruszyw. Metody pobierania probek.
-PN-B-10736 : 1999 Roboty ziemne .Wykopy otwarte dla przewodow wodociagowych i
kanalizacyjnych. Warunki techniczne wykonania

-PN-EN 1610:2002 Budowa i badania przewodow kanalizacyjnych

-PN-S-02205: 1998 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania

Normy branzowe:

-BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaznika zaggszczenia gruntu.

-BN-64/8931-01 Drogi samochodowe . Oznaczenie wskaznika piaskowego

-BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczenie modutu odksztalcenia nawierzchni podatnych i podtoza przez
obciazenie ptyta oraz inne obowiazujace :

- PN (EN-PN) lub odpowiednie normy krajow UE w zakresie przyjetym przez polskie prawodawstwo
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SST-06 KOLEKTOR WOD POPLUCZNYCH

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robdt zwiazanych z
wykonaniem kolektora wod poplucznych w ramach inwestycji okreslonej w SST-,,Czg$¢ ogolna” pkt. 1.1.

1.2. Zakres stosowania SST
Specyfikacja Techniczna stanowi czgs¢ Dokumentacji Przetargowej przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych
w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji dotycza prowadzenia prac przy realizacji kolektora wod poptucznych —
grawitacyjnego i ttocznego i obejmuja:

- roboty przygotowawcze,

- roboty montazowe : rurociagi grawitacyjny i ciSnieniowy

- roboty montazowe wykonane przewiertem sterowanym

- budowa studzienki rewizyjnej krggéw betonowych ¢ 1000 na istniejacej sieci kanalizacyjne;j

- budowa przepompowni wod poptucznych

- budowa studzienki rozpreznej ¢ 1000

- kontrola jakosci

Roboty ziemne, odwodnieniowe i umocnienie wykopow zwiazane z wykonywaniem kolektora ujgto w SST 05
Roboty drogowe rozbiérkowe i odtworzeniowe ujeto w SST 02, SST 08, SST 09, SST 10, SST 11, SST 12
Wymagania dotyczace przepompowni $ciekow ujeto w SST-07

Zasilanie energetyczne przepompowni $ciekow ujgto w SST 16

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej ST sa zgodne z obowiazujacymi odpowiednimi Normami
Technicznymi (PN i EN-PN), Warunkami Technicznymi Wykonania i Odbioru Robot (WTWOR)
1 postanowieniami Umowy.

1.4.1 Pojecia ogolne
Kolektor wod poptucznych — zespot powiazanych ze soba elementow stuzacych do odprowadzenia wod z ptukania
urzadzen Stacji Uzdatniania Wody do sieci kanalizacji zewngtrzne;.

1.4.2 Urzadzenia uzbrojenia sieci
- Studzienka kanalizacyjna — studzienka rewizyjna na kanale nieprzetazowym przeznaczona do kontroli i prawidtowe;j
eksploatacji kanatow
- Studzienka rozprg¢zna — studzienka kanalizacyjna zlokalizowana na zakonczeniu rurociagu tlocznego.
- Rura ochronna — rura o $rednicy wigkszej od rury przewodowej, shuzacej do przenoszenia
obcigzen zewngtrznych i do zabezpieczenia kanatu przy przejsciu przez przegroda terenowa.

1.4.3 Elementy studzienek

- Komora robocza — zasadnicza cz¢$¢ studzienki przeznaczona do czynnosci eksploatacyjnych.
Wysokos¢ komory robocze;j jest to odlegto§¢ pomigdzy rzgdna dolnej powierzchni ptyty lub
innego elementu przykrycia studzienki a rzgdna spocznika lub dna studzienki

- Komin wtazowy — szyb potaczeniowy komory roboczej z powierzchnia ziemi, przeznaczony do
zejscia obstugi do komory roboczej

- Ptyta przykrycia studzienki — ptyta przykrywajaca komorg robocza

- Wiaz kanalowy — element zeliwny przeznaczony do przykrycia studzienek rewizyjnych

umozliwiajacych dostgp do urzadzen kanalizacyjnych

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robét
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z postanowieniami Umowy.

2. MATERIALY

2.1. Rury

Do budowy kolektora wod poplucznych stosuje si¢ nastgpujace materiaty:

- rury kielichowe klasy SN8 do sieci kanalizacyjnej z polichlorku winylu PVC—U/rury lite/wg
PN-EN 1410-01:1999 o $rednicy 200 mm typoszereg SDR 34, taczone na uszczelki gumowe, ktoére dostarcza
producent rur;

- ksztaltki do sieci kanalizacyjnych z PVC wg PN-EN 1410-01:1999 typoszereg SDR 34

- tuleje ochronne z uszczelka, krotkie (dla przejs¢ szczelnych przez $cianki betonowe studzienek) z PVC
o §rednicy 200 mm
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- rury TS przewiertowe ¢ 250
- rury dwudzielne ochronne PE do zabezpieczen istn. kabli
- rury PEHD PN 10 100 SDR 17 do kanalizacji cisnieniowej ¢160
- ksztattki do rur PE

2.2. Studzienki kanalizacyjne
Studzienki kanalizacyjne z prefabrykowanych elementow betonowych wykonane z betonu klasy co najmniej B40,
wodoszczelnego(WS8), matonasiakliwego (n<4%) i mrozoodpornego (F-50) - ztozone sa z nastgpujacych zasadniczych
czgscei:
-dno studzienki — betonowe, z wyprofilowanym korytem /kineta/, srednica 1000mm,
- $ciany komory roboczej - kregi betonowe, $rednica 1000mmwysokos¢ 250,500mm,
- stopnie wtazowe — zeliwne wg PN-64/H-74086
- wlazy kanatowe — z Zeliwa szarego ¢ 600 klasy B125
Parametry wlazéw kanalowych:
e pokrywa z dwoma otworami do unoszenia, bez wentylacji
wypetnienie pokrywy betonem
podparcie pokrywy obwodowe
glebokos¢ osadzenia pokrywy wlazu — min. 5S0mm
szerokos$¢ osadzenia pokrywy (szeroko$¢ poziomego wystepu korpusu podpierajacego pokrywe) —30mm
min.
zabezpieczenie pokrywy w korpusie odpowiednia masa pokrywy lub specyficzna wtasciwoscia konstrukcji
e powierzchnie przylegania pokrywy i korpusu wtazu z obrobka mechaniczng zapewniajacg stabilnos¢ i ciche
uzytkowanie
e konstrukcja korpusu ma zapewni¢ ustalone polozenie pokrywy wzglgdem wtazu

2.3. Studzienki na rurociagach tlocznych
Przed wlotem kanalizacji ci$nieniowej do kanalu grawitacyjnego nalezy zabudowac¢ studzienkg rozprgzajaca

$ 1000.

2.4. Dokumentacja materialowa.

Wszystkie materiaty i urzadzenia przewidywane do wbudowania bgda zgodne z postanowieniami Umowy i
poleceniami Inspektora Nadzoru. W oznaczonym czasie przed wbudowaniem Wykonawca przedstawi szczegdtowe
informacje dotyczace zrodta pochodzenia zastosowanych materialow oraz odpowiednie §wiadectwa badan, dokumenty
dopuszczenia do obrotu i stosowania w budownictwie i probki do zatwierdzenia Inspektorowi Nadzoru i
Zamawiajacemu.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za spetnienie wymagan ilosciowych i jakosciowych materialow dostarczanych
na plac budowy oraz za ich wlasciwe sktadowanie i wbudowanie zgodnie z zatozeniami PZJ.

2.5. Skladowanie materialéw

2.5.1. Rury PVC

Magazynowane rury powinny by¢ zabezpieczone przed szkodliwymi dzialaniami promieni stonecznych, temperatura
nie wyzsza niz 40° C i opadami atmosferycznymi. Dtuzsze sktadowanie rur powinno odbywac¢ si¢ w pomieszczeniach
zamknigtych lub zadaszonych. Rur z PVC nie wolno nakrywa¢ uniemozliwiajac przewietrzanie. Rury o réznych
srednicach i grubosciach winny by¢ sktadowane osobno, a gdy nie jest to mozliwe, rury o grubszej $ciance winny
znajdowac sig na spodzie.

Rury powinny by¢ sktadowane na rownym podtozu na podktadach i przektadkach drewnianych, a wysokos¢ stosu nie
powinna przekracza¢ 1.5m. Sposob sktadowania nie moze powodowac nacisku na kielichy rur powodujac ich
deformacje.

Zabezpieczenie przed rozsuwaniem sig¢ dolnej warstwy rur mozna dokona¢ za pomoca kotkow i klinow drewnianych.
W przypadku uszkodzenia rur w czasie transportu i magazynowania nalezy czgsci uszkodzone odciac, a konce rur
zfazowac.

Szczegodlnie nalezy zwraca¢ uwagg na zakonczenia rur i zabezpiecza¢ je kolpakami, wkladkami itp.

252 RuryPEi TS

Rury PE i TS nalezy sktadowaé w polozeniu poziomym na ptaskim i rownym podtozu. Odcinki proste sktadowac na
podktadach drewnianych Iub z innego materiatu nie powodujacego uszkodzenia rur o szerokosci nie mniejszej niz 0,1 m
i w odstgpach 1-2 m . Rury w kregach sktadowaé na podktadach jak wyzej pokrywajacych co najmniej 50 %
powierzchni sktadowania. Wysoko$¢ sktadowania nie powinna przekracza¢ 1,0 m dla rur w

odcinkach i 1,5 m dla rur w kregach. Rury w trakcie sktadowania powinny by¢ chronione przed szkodliwym dzialaniem
promieni stonecznych. Wykonawca zobowiazany jest uktada¢ rury wedtug poszczegolnych grup wielkosci i

gatunkow zapewniajac statecznos$¢ oraz umozliwiajac dostep do poszczegodlnych stoséw lub pojedynczych rur.
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2.5.3. Elementy studzienek betonowych
Sktadowanie studzienek moze odbywac si¢ na gruncie nieutwardzonym wyréwnanym, pod warunkiem, ze nacisk
przekazywany na grunt nie przekracza 0.5MPa. Przy sktadowaniu wyrobow w pozycji wbudowania wysokos¢
sktadowania nie powinna przekraczaé¢ 1.8m. Sktadowanie powinno umozliwi¢ dostgp do poszczegdlnych stoséw
wyrobow lub pojedynczych kregow.

2.5.4. Wlazy, stopnie i ksztattki zeliwne
Sktadowanie wtazow i stopni ztazowych moze odbywac¢ si¢ na odkrytych sktadowiskach z dala od substancji
dziatajacych korozyjnie. Wtazy powinny by¢ podzielone wg klasy / typow /.

3. SPRZET
Do wykonania robot bedacych przedmiotem niniejszej SST stosowac nastgpujacy, sprawny technicznie i
zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru, sprzet:
-zuraw samochodowy
-kompresor
-wciagarka rgczna
-zgrzewarka do rur PE
-maszyna do wiercen poziomych z systemem wytwarzania i recyrkulacji ptuczki oraz
systemem radiodetekcji i radionawigacji
-wciggarka mechaniczna z napgdem spalinowym
-spawarka elektryczna wirowa
-wyciag do urobku ziemi o napgdzie spalinowym
-betonomieszarka
-ZUraw przesuwny
-zespol pradotworczy trojfazowy, przewozny
Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzgtu, ktory nie spowoduje niekorzystnego wptywu na
jakos¢ 1 srodowisko wykonywanych robot. Sprzet uzywany do realizacji robot powinien by¢ zgodny z ustaleniami ST,
PZJ oraz projektem organizacji robot, ktory uzyskatl akceptacje Inspektora Nadzoru. Wykonawca dostarczy
Inspektorowi Nadzoru kopie dokumentéw potwierdzajacych dopuszczenie sprz¢tu do uzytkowania zgodnie z jego
przeznaczeniem.

4. TRANSPORT
Do transportu materiatéw, sprz¢tu budowlanego i urobku z robdt ziemnych stosowaé nastgpujace, sprawne technicznie i
zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru srodki transportu:

Samochody skrzyniowy

Ciagnik kotowy

Przyczepa dtuzycowa

Przyczepa skrzyniowa

Samochod dostawczy
Wykonawca jest zobowiazany do stosowania jedynie takich srodkow transportu, ktore nie wptyna niekorzystnie na
jako$é robot i wasciwosci przewozonych towardw. Srodki transportu winny byé zgodne z ustaleniami ST, PZJ oraz
projektem organizacji robot, ktory uzyskat akceptacje Inspektora Nadzoru. Przy ruchu po drogach publicznych pojazdy
musza spelnia¢ wymagania przepisow ruchu drogowego .

4.1. Rury z tworzyw sztucznych
Rury w wiazkach musza by¢ transportowane na samochodach o odpowiedniej dlugosci. Wyladunek rur w wiazkach
wymaga uzycia podnosnika widtowego z ptaskimi widetkami lub dzwignia z belka umozliwiajaca zaciskanie si¢
zawiesin na wigzce. Nie wolno stosowac¢ zawiesin z lin metalowych lub tancuchow. Gdy rury sa zaladowane
teleskopowo (rury o mniejszej srednicy wewnatrz rur o wigkszej §rednicy) przed roztadowaniem wiazki
nalezy wyjaé rury ‘wewngtrzne’.
Z uwagi na specyficzne wtasciwosci rur PVC nalezy przy transporcie zachowac nastgpujace
dodatkowe wymagania:
- przewoz rur moze by¢ wykonywany wylacznie samochodami skrzyniowymi,
- przewéz powinno si¢ wykona¢ przy temperaturze powietrza - 5°C do +30°C, przy czym
powinna by¢ zachowana szczegolna ostroznosc¢ przy temperaturach ujemnych, z uwagi
na zwigkszang krucho$¢ tworzywa
- na platformie samochodu rury powinny leze¢ kielichami naprzemianlegle, na podktadach
drewnianych o szerokosci co najmniej 10cm i grubo$ci co najmniej 2.5cm, utozonych
prostopadle do osi rur,
- wysoko$¢ tadunku na samochodzie nie powinna przekracza¢ 1m
- rury powinny by¢ zabezpieczone przed zarysowaniem przez podtozenie tektury falistej i desek pod tancuchy
spinajace boczne $ciany skrzyn samochodu,
- przy zatadowaniu rur nie mozna ich rzucac ani przetacza¢ po pochylni
- przy dtugosci rur wigkszych niz dtugos¢ pojazdu, wielko$¢ zwisu rur nie mozna przekracza¢ 1m.
Ksztaltki kanalizacyjne nalezy przewozi¢ w odpowiednich pojemnikach z zachowaniem ostroznosci jak dla rur z PVC.
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4.2. Elementy studzienek betonowych

Transport elementow studzienek betonowych oraz przepompowni $ciekow powinien odbywac si¢ samochodami w
pozycji wbudowania lub prostopadle do pozycji wbudowania.

W celu usztywnienia ulozenia elementow oraz zabezpieczenia styku ze $cianami $rodka transportowego nalezy
stosowac¢ przektadki, rozpory i kliny z drewna, gumy lub innych odpowiednich materiatow oraz ciggna z drutu do
podktadéw lub zaczepdw na srodkach transportowych.

Podnoszenie i opuszczanie elementéw betonowych nalezy wykona¢ za pomoca minimum trzech lin zawiesia
rozmieszczonych rownomiernie na obwodzie prefabrykatu.

4.3. Wlazy kanalowe, stopnie, ksztaltki zeliwne

Wrtazy kanatowe, stopnie i ksztaltki zeliwne moga by¢ transportowane dowolnymi $rodkami transportu.

Wrtazy nalezy podczas transportu zabezpieczy¢ przed przemieszczaniem i uszkodzeniami. Wiazy typu cigzkiego moga
by¢ przewozone luzem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1 Ogélne wymagania

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie rob6t zgodnie z wymaganiami dokumentéw kontraktowych
(umownych).

5.2 Zakres robot przygotowawczych

a) prace geodezyjne zwigzane z wyznaczeniem zakresu robot i obiektu

b) prace geotechniczne

¢) przejgcie i odprowadzenie z terenu wod opadowych i gruntowych

d) wykonanie niezbgdnych drog tymczasowych, zasilania w energig elektryczna i wodg oraz odprowadzenia Sciekow
e) oznakowanie robot prowadzonych w pasie drogowym (drogi kotowe)

f) dostarczenie na teren budowy niezbgdnych materiatow, urzadzen i sprzg¢tu budowlanego

g) wykonanie niezbgdnych prac badawczych i projektowych

Projektowana 0§ kanatu powinna by¢ oznaczona w terenie przez geodetg z uprawnieniami. O$ przewodu wyznaczy¢ w
sposob trwaly i widoczny, z zatozeniem ciagdow reperéw roboczych.

Punkty na osi trasy nalezy oznaczy¢ za pomoca drewnianych palikow, tzw. kotkéw osiowych z gwozdziami. Kotki
osiowe nalezy wbi¢ na kazdym zalamaniu trasy, a na odcinkach prostych co ok. 30-50m. Na kazdym prostym odcinku
nalezy utrwali¢ co najmniej 3 punkty.

Kotki wbija si¢ po dwu stronach wykopu, tak aby istniata mozliwo$¢ odtwarzania jego osi podczas prowadzenia robot.
W terenie zabudowanym repery robocze nalezy osadza¢ w $cianach budynkéw w postaci hakéw lub bolcow. Ciag
reperow roboczych nalezy nawiaza¢ do reperdw sieci panstwowej.

5.3 Zakres robot zasadniczych

5.3.1 Ogolne warunki uktadania (montazu) przewodow

Sposob montazu przewodow powinien zapewni¢ utrzymanie kierunku i spadkéw zgodnie z dokumentacja techniczna.
Opuszczanie i ukladanie przewodu na dnie wykopu moze odbywac si¢ dopiero po przygotowaniu

podtoza.

Przed opuszczeniem rur do wykopu nalezy sprawdzi¢ ich stan techniczny ( nie moga mie¢ uszkodzen) oraz
zabezpieczy¢ je przed zniszczeniem poprzez wprowadzenie do rur tymczasowych zamknigé w postaci zaslepek, korkow
itp.

5.3.2 Uktadanie przewodu na dnie wykopu

Rury mozna opuszczaé do wykopu recznie. Uktadanie odcinka przewodu odbywa si¢ na przygotowanym podtozu.
Podloze profiluje si¢ w miarg uktadania przewodu, a grunt z podtoza wykorzystuje si¢ do stabilizacji utozonej juz
czgsci przewodu poprzez zaggszcezenie po jego obu stronach. Nalezy przy tym zwroci¢ uwagg na to, aby osie taczonych
odcinkow przewodu pokrywatly sig. Przewod po utozeniu powinien $cisle przylega¢ do podtoza na catej swej dtugosci.
Nie wolno wyrownywa¢ kierunku utozenia przewodu przez podktadanie pod niego twardych elementow, takich jak np.
kawalki drewna, kamieni itp.

Odchylenia osi utozonego przewodu od ustalonego w dokumentacji kierunku nie powinno przekraczaé 0,01 m.
Przyjgcie odpowiedniego sposobu uktadania przewodu na dnie wykopu zalezy od technologii wykonania ztaczy i
innych weztoéw oraz rodzaju wykopu. Ztacza powinny pozostac odstonigte do czasu przeprowadzenia proby na
szczelnos¢ przewodu. Dla zabezpieczenia kanalow przed wyptynigciem przewidziano zabudowe betonikow
dociazajacych w odlegtosci co ok. 5,0m.

5.3.3 Glebokos¢ utozenia, umieszczenie wzgledem uzbrojenia podziemnego

Przewody powinny by¢ utozone w gruncie w sposob uniemozliwiajacy:

- zamarzanie w nich $ciekéw w okresie zimowym,

- uszkodzenia pod wptywem obciazen zewngtrznych,

- niekorzystny wptyw uzbrojenia podziemnego (obciazenie fundamentami itp.).

Glegbokosc¢ utozenia przewodow bezposrednio w gruncie i bez dodatkowych srodkow zabezpieczajacych ustala ogélna
norma. Wg tej normy glgbokos¢ ulozenia przewodow powinna by¢ taka, aby przykrycie h mierzone od wierzchu rury
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do rzgdnej terenu byto wigksze niz gtebokos¢ przemarzania gruntu powigkszona o 0,20 m. Zatem zalecane wartosci
przykrycia przewodu powinny by¢ takie jak w tablicy ponizej.

W przypadku koniecznos$ci utozenia przewodoéw na mniejszych glgbokosciach, w celu zabezpieczenia przez
zamarzaniem $ciekow, przewody powinny by¢ ocieplone, np. warstwa zuzla uzupetiajacego dang gltebokosc¢
przykrycia (warstwa zuzla nie moze mie¢ bezpo$redniego kontaktu z rurg z tworzywa sztucznego).

5.3.4 Metody taczenia rur

Nalezy stosowaé generalna zasadg, ze przy taczeniu rur obowiazuja procedury podane

przez ich producentow.

Polqczenie mechaniczne

Podstawowym ztaczem rur kanatowych i ksztattek z PCV sg ztacza kielichowe na wcisk z zastosowaniem uszczelek
gumowych. Polaczenie takie dokonuje sig przez wprowadzenie bosego konca jednej rury lub ksztattki do wngtrza
drugiej rury lub ksztaltki. Wewnatrz kielicha na catym obwodzie znajduje si¢ wglgbienie w ktérym umieszczany jest
gumowy pierscien uszczelniajacy o specjalnym przekroju / uszczelka wargowa /. Nalezy zwroci¢ uwagg na czystosé
wglgbienia kielicha oraz $cisto$¢ przylegania pierscienia do wglgbienia. Przed przystapieniem do weisku bosego konca
rury w kielich, bosy koniec rury mozna posmarowac cienko $rodkiem antyadhezyjnym. Wprowadzenie bosego konca
do kielicha moze by¢ wykonane za pomoca specjalnego urzadzenia wciskowego wzglednie przez zastosowanie dzwigni
recznej.

Ciecie rur

W przypadku koniecznos$ci dostosowania dlugosci rur do odleglosci miedzy studzienkami nalezy

dokona¢ ciecia rury. Cigcie wykonywac¢ w korytku drewnianym pozwalajacym utrzymac¢ doktadnosc cigcia i jego
prostopadtos¢ do osi rury. Cigcie wykonywac za pomoca recznej pitki do drewna . Przycigta rura wymaga fazowania.
Fazowanie bosych koncow polega na zmniejszeniu srednicy zewngtrznej bosego konca przez obrobke jego krawedzi za
pomoca pilnika zdzieraka na dlugosci 2g pod katem 15°. Skracanie ksztaltek jest niedopuszczalne.

Zgrzewanie rur

W celu potaczenia odcinkow rur stosowac nalezy metoda zgrzewania doczotowego. Urzadzeniem umozliwiajacym
poprawne wykonywanie takich potaczen jest zgrzewarka doczolowa. Konce taczonych elementéw mocuje si¢ w
zaciskach zgrzewarki, po czym za pomoca struga wchodzacego w sktad zgrzewarki wyréwnuje powierzchnie czotowe
faczonych elementdéw. Nastgpnie przy pomocy plyty grzewczej nagrzewa jednoczesnie oba konce elementow a kiedy sa
dostatecznie uplastycznione, usuwa si¢ ptyte grzewcza i dociska je do siebie pozostawiajac docis$nigte do konca czasu
chlodzenia. W procesie zgrzewania doczotlowego powstaje wyptywka na zewnatrz jak i wewnatrz rury. W razie
potrzeby mozna ja usuna¢ przy pomocy specjalnego urzadzenia. Producent rur podaje dla rur o okreslonej grubosci
$cianki czasy nagrzewania czas przestawiania i czas chtodzenia pod ci$nieniem spajania. Dla okreslonych $rednic rur
podawana jest szerokos¢ zgrzewu.

5.3.5 Montaz studzienek betonowych

Elementy betonowe studzienki nalezy zabezpieczy¢ z zewnatrz przez posmarowanie dwukrotnie lepikiem asfaltowym.
W przypadku trudnych warunkéw gruntowych i wysokiego stanu wod gruntowych na dnie wykopu na podsypce
piaskowej grub. 10 cm nalezy wykona¢ betonowa ptyt¢ podfundamentowa 200,0 x 200,0 cm, grubosci 10 cm z betonu
B-7,5. Na ptycie nalezy ustawi¢ prefabrykowane dno studzienki rewizyjnej z wykonana kineta. Przed osadzeniem dna
studzienki nalezy w jego $cianie osadzi¢ tuleje kolnierzowe (przejscia szczelne dla wszystkich rurociagéw) , jezeli nie
dostarczono studzienek z kré¢cami wklejonymi fabrycznie.

Na pierscieniu dna studzienki nalezy posadowi¢ krggi betonowe taczac je za pomocg uszczelek gumowych, jako ostatni
element . Zamontowac¢ ptytg¢ pokrywowa i osadzi¢ wlaz zeliwny.

Poziom wtazu dostosowa¢ do poziomu nawierzchni istniejace;j.

Stopnie wlazowe w krggach betonowych nalezy montowaé mijankowe w dwoch rzedach, w odlegtosciach pionowych,
co 30 cm i odlegtosci poziomej osi stopni 30 cm.

5.3.6. Przewiert

Przewierty wykonane bgda z zastosowaniem rur TS ¢250.

Przed rozpoczgciem przewiertu Wykonawca winien opracowac projekt wykonawczy przewiertu w oparciu o

nast¢pujace dane:

- aktualne podktady mapowe z doktadnymi danymi dotyczacymi przedmiotowego odcinka wraz ze wszystkimi
kolizjami, ktore postuza do stworzenia profilu w osi zakladanego przewiertu

- ogolny profil podtuzny odcinka sieci kanalizacyjnej z okreslonymi rzgdnymi posadowienia stanowiacy element
dokumentacji technicznej

Przy wyborze lokalizacji nalezy okreslic:

- miejsce pod plac maszynowy i montazowy, drogi dojazdowe,

- miejsce z dojazdem potrzebne do utozenia, potaczenia i przygotowania rury do wciagnigcia,

Po umieszczeniu osi przewiertu na podktadzie mapowym nalezy wykonaé, dysponujac danymi geodezyjnymi i
geologicznymi, profil poprzeczny. Profil pozwala na doktadne umiejscowienie
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planowanego przewiertu w ptaszczyznie pionowej, co jest podstawa do wykonania prac w terenie. Profil poprzeczny
powinien by¢ wykonany w skali nieprzewyzszonej, co daje mozliwos¢ doktadnego $Sledzenia przewiertu podczas jego
prowadzenia, nanoszenie odchytek powstatych w trakcie wiercenia i ich korekte. Podczas projektowania zwroci¢ nalezy
uwagg na to, z jaka warstwa i na jakiej gtgbokos$ci mamy do czynienia. Jednocze$nie pamigta¢ nalezy, ze grunty o
wigkszej granulacji charakteryzuja si¢ znacznymi parametrami przepuszczalnosci mogacymi powodowac migracje, a
nawet wyplyw phuczki na powierzchnig terenu podczas wiercenia. Zjawisko to moze by¢ powodem np. zmgtnienia
wody w cieku, pod ktorym dokonywany jest przewiert. Tak wigc podczas wyznaczania trasy przewiertu baczng uwage
nalezy zwraca¢ nie tylko na infrastrukturg, ale przede wszystkim na geologig.

Po ustaleniu lokalizacji placu maszyn nalezy przystapi¢ do wykonania kanalizacji przewiertem sterowanym z kontrola
pilota.

Na poczatku powstaje komora startowa i komora koncowa (odbiorcza). Nastgpnie na budowie instalowany jest sprzet
do prac, na ktory sktadaja sig: jednostka wiertnicza - stacja wypychajaca rury, agregat hydrauliczny - urzadzenie
zasilajace, system monitoringu i kontroli prac: pilot oraz glowica urabiajaca. Gdy wszystko zostanie podtaczone za
pomoca kabli i przewoddw nastgpuje drazenie kanatu — tzw. przewiertu. Przewiert rozpoczynany jest od wykonania na
wylot przewiertu pilotazowego za pomoca wydrazonych w $rodku zerdzi pilotazowych. Optyczny system kontroli i
pilotowania, ktérego zadaniem jest zapewnienie odpowiedniej doktadnosci przewiertu pilotazowego, sktada si¢ z
glowicy pilota, na ktérej zamieszczona jest tarcza Swietlna, teodolitu z kamera CCD oraz monitora. Kierunek
przewiertu jest wytyczany przez promien $wietlny. Potozenie tarczy a tym samym glowicy pilota w gruncie oraz kazde
odchylenie od zadanego kierunku jest sygnalizowane na monitorze w postaci plamki §wietlnej. Glowica pilota jest
zakonczona plytka sterujaca. Wprowadzenie korekty kierunku polega na zatrzymaniu obrotu i ustawieniu zerdzi i ptytki
sterujacej w odpowiednim polozeniu katowym i pchnigciu. Kierunek w ptaszczyznie poziomej i nachylenie gtowicy
pilota podlegaja statej kontroli i moga by¢ korygowane w trakcie przewiertu przez operatora. Znajdujace si¢ w ziemi
zerdzie pilotazowe wyznaczaja kierunek wpychania rury przewiertowej. Jednoczesnie za pilotem pracuje gtowica
urabiajaca grunt — $wider. Jest ona wpychana w grunt przez hydrauliczne sitowniki, podobnie jak pézniej rury. Swider
pelni jednoczes$nie rolg przeno$nika §limakowego, ktory zabiera urobek z czota przewiertu i transportuje go do szybu
wejsciowego. W tym czasie rura przewiertowa zabezpiecza otwor przed zasypywaniem. Wypychane przez rurg
przewiertowa 1 $Swider zerdzie pilotazowe sa odbierane w szybie wyjSciowym.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1 Ogoélne zasady kontroli jakosci robot

a) ogélne wymagania dotyczace wykonania robot, dostawy materiatow, sprzgtu i sSrodkow transportu podano w OST
00,,Wymagania ogolne"

b) wykonaweca jest odpowiedzialny petnié¢ kontrole jako$ci robot, materiatéw i urzadzen

¢) wykonawca zapewni odpowiedni system i $rodki techniczne do kontroli jakosci robot

(zgodnie z PZJ) na terenie i poza placem budowy

d) wszystkie badania i pomiary bgda przeprowadzane zgodnie z wymaganiami Norm lub

Aprobat Technicznych przez jednostki posiadajace odpowiednie uprawnienia budowlane.

6.2 .Kontrole i badania laboratoryjne

a) badania laboratoryjne musza obejmowac sprawdzenie podstawowych cech materiatéw podanych w niniejszej ST
oraz wyspecyfikowanych we wlasciwych PN (EN-PN) lub Aprobatach Technicznych, a czgstotliwo$¢ ich wykonania
musi pozwoli¢ na uzyskanie wiarygodnych i

reprezentatywnych wynikow dla catosci wybudowanych lub zgromadzonych materialow. Wyniki badan Wykonawca
przekazuje Inspektorowi Nadzoru w trybie okreslonym w PZJ do akceptacji.

b) wykonawca bgdzie przekazywaé Inspektorowi Nadzoru kopie raportow z wynikami badan, nie pézniej niz w
terminie i w formie okre§lonej w PZJ

6.3 Badania jakoSci robot w czasie budowy
Badania jakos$ci robot w czasie ich realizacji nalezy wykonywa¢ zgodnie z wytycznymi wlasciwych WTWOR oraz
instrukcjami zawartymi w Normach i Aprobatach Technicznych dla materiatéw i systemow technologicznych.

6.4. Préoby szczelno$ci przewodu

W celu sprawdzenia szczelnosci i wytrzymalosci polaczen przewodu nalezy przeprowadzié proby szczelnosci. Proby
szczelnosci nalezy wykonac¢ dla kolejnych odbieranych odcinkéw przewodu na zadanie Zamawiajacego lub
uzytkownika nalezy rowniez przeprowadzi¢ probg szczelnosci catego przewodu.

Sposob przeprowadzania i petny zakres wymagan zwiazanych z probami szczelnosci sa podane w normie PN-EN 1610:
2002. i PN EN 805: 2002

Wyniki préb szczelnosci powinny by¢ ujgte w protokotach, podpisanych przez przedstawicieli wykonawcy, nadzoru
inwestycyjnego i uzytkownika.

7. OBMIAR ROBOT
Ogodlne zasady i wymagania dotyczace obmiaru robot podano w OST 00 ,,Wymagania ogélne". Obmiar robot okresla
ilo$¢ wykonanych robét zgodnie z postanowieniami Umowy. Ilo$¢ robot oblicza si¢ wedtug sporzadzonych przez
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stuzby geodezyjne pomiardéw z natury, udokumentowanych operatem powykonawczym, z uwzglgdnieniem wymagan
technicznych zawartych w niniejszej ST i ujmuje w ksigdze obmiaru.

Obmiarowa dtugo$¢ zamontowanych rur i ksztaltek nalezy pomniejszy¢ o dlugos¢ kinet.
Wszystkie urzadzenia i sprzgt pomiarowy stosowane do obmiaru robot podlegaja akceptacji
Inspektora Nadzoru i musza posiada¢ wazne certyfikaty legalizacji.

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robot i ich przejscia podano w OST 00 ,,Wymagania og6lne" pkt. 8.

Celem odbioru jest protokolarne dokonanie finalnej oceny rzeczywistego wykonania robot w odniesieniu do ich ilosci,
jakosci 1 wartosci.

Gotowos$¢ do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy przedkladajac Inspektorowi Nadzoru do
oceny i zatwierdzenia dokumentacja powykonawcza robot.

Odbiodr jest potwierdzeniem wykonania rob6t zgodnie z postanowieniami Umowy oraz obowigzujacymi Normami
Technicznymi (PN ,EN-PN)

8.1. Odbiory techniczne przewodu
W procesie realizacji budowy przewodu maja miejsce odbiory cz¢Sciowe i odbiory koncowe. Odbiory czgSciowe
odnosza si¢ do poszczegdlnych etapow robot przed zakonczeniem budowy kolejnych odcinkéw przewodu, a w
szczeg01n0s01 rob6t podlegajacych zakryciu. W zwiazku z tym, ich zakres obejmuje:
sprawdzenie zgodnos$ci wykonanego odcinka z dokumentacja, w tym w szczego6lnosci zastosowanych
materiatow,

— sprawdzenie prawidtowosci wykonania robot ziemnych, a w szczegolnosci podtoza, podsypki, zasypki,
glebokosci utozenia przewodu, odeskowania,

— sprawdzenie prawidtowosci montazu odcinka przewodu, a w szczego6lnosci zachowania kierunku i spadku
potaczen, zmian kierunku,

— sprawdzenie prawidtowosci zabezpieczenia odcinka przewodu, a w szczegolnosci przy przejsciach przez
przeszkody, wzmocnienia, przeprowadzenie proby szczelno$ci na cisnienie. Przed przekazaniem przewodu lub
jego odcinka do eksploatacji, nalezy dokona¢ odbioru koncowego, ktory polega na:

— sprawdzeniu protokotéw odbioru czgSciowego i stwierdzenia zrealizowania zawartych w nich postanowien
usunigcia usterek i innych niedomagan, w szczeg6lnosci sprawdzenia protokotow z prob szczelnoscei,

— sprawdzenie aktualnosci dokumentacji technicznej, uwzglgdniajac wszystkie zmiany i uzupehienia.
Odbiory czgsciowy i koncowy, powinny by¢ dokonane komisyjnie przy udziale przedstawicieli wykonawcy, nadzoru
inwestycyjnego i uzytkownika oraz potwierdzone wtasciwymi protokotami.

Jezeli w trakcie odbioru jakie§ wymagania nie zostaly spetnione lub tez ujawnity sig jakies$ usterki, nalezy uwzglednic
je w protokole, podajac jednoczesnie termin ich usunigcia.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogolne wymagania dotyczace ptatnosci podano w OST 00,,Wymagania og6lne" pkt. 9.

Cena wykonania robo6t obejmuje w szczegolnosci:

a) prace geodezyjne zwigzane z wyznaczeniem, realizacja i inwentaryzacja powykonawcza robot i obiektu wraz ze
sporzadzeniem wymaganej dokumentacji (mapy powykonawczej)

b) badania laboratoryjne rob6t i materialdow wraz z opracowaniem dokumentacji

¢) oznakowanie prowadzonych robot w pasie drogowym (drogi kotowe) zgodnie z projektem organizacji ruchu,
odtworzenia i optaty za zajgcie pasa drogowego,

d) dostarczenie materiatéw, sprz¢tu i urzadzen oraz ich sktadowanie

e) wykonanie niezbgdnych tymczasowych nawierzchni komunikacyjnych

f) wywoz z terenu budowy materialow zbgdnych

g) dostarczenie obiektow zaplecza budowy, zagospodarowanie terenu budowy

h) wykonanie badan, pomiaréw i sprawdzen robot

1) wykonanie robot zasadniczych, wykonczeniowych; montazu osprzgtu;

Jj) wykonanie dokumentacji powykonawczej robot i budowy

k) uporzadkowanie placu budowy po robotach

10. PRZEPISY ZWIAZANE

WTWiO Warunki Techniczne Wykonania i Odbioru Roboét — ITB

PN-81/B-03020 Grunty budowlane .Posadowienie bezposrednie budowli.
PN-74/C-89200 Rury z nieplastyfikowanego polichlorku winylu.

PN-81/C-89203 Ksztattki kanalizacyjne z nieplastyfikowanego polichlorku winylu.
PN-76/C-89202 Ksztattki z nieplastyfikowanego polichlorku winylu do rur ci$nieniowych.
PN-76/C-89204 Rury ci$nieniowe z z nieplastyfikowanego polichlorku winylu.
PN-80/C-89205 Rury kanalizacyjne z nieplastyfikowanego polichlorku winylu.
PN-C-89222 Rury z tworzyw termoplastycznych do przesytania ptynow.
BN-62/6738-03 Beton hydrotechniczny. Sktadniki betonéw. Wymagania techniczne.
BN-62/6738-04 Beton. Badania masy betonowe;.

PN-88/B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betonow i zapraw
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PN-/B-06250:1998 Beton zwykty
PN-90/B-14501 Zaprawy budowlane zwykte
PN-87/B-01070 Sie¢ kanalizacyjna zewngtrzna. Obiekty i elementy wyposazenia. Terminologia
PN-92/B-01707 Instalacje kanalizacyjne. Wymagania w projektowaniu.
PN-EN 1610: 2002 Budowa i badanie przewodow kanalizacyjnych
PN-B-10729 ;1999 Kanalizacja. Studzienki kanalizacyjne
PN-EN 1671; 2001 Zewngtrzne systemy kanalizacji cisnieniowe;j
PN-EN 752 ; 2000 Zewngtrzne systemy kanalizacyjne
PN-EN 476 : 2001 Wymagania og6lne dotyczace elementéw stosowanych w systemach kanalizacji grawitacyjnej
PN—86/B-01802 Antykorozyjne zabezpieczenia w budownictwie. Konstrukcje betonowe i zelbetowe. Nazwy i
okreslenia.
PN-74/B-24620 Lepik asfaltowy stosowany na zimno
PN-74/B-24622 Roztwor asfaltowy do gruntowania
PN-EN 124:2000 Zwienczenia wpustow i studzienek kanalizacyjnych do nawierzchni dla ruchu pieszego i kotowego,
Zasady konstrukcji, badania typu, znakowanie, kontrola jakosci
PN-64/H-74086 Stopnie zeliwne do studzienek kontrolnych
Wymagania i badania przy odbiorze oraz inne obowiazujace PN (EN-PN) lub odpowiednie normy krajow UE w
zakresie przyjetym przez polskie prawodawstwo.



SST-07 PRZEPOMPOWNIE SCIEKOW

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru sieci kanalizacji

cisnieniowej z przepompownia w zakresie obejmujacym zadanie. Przepompownia, jej wyposazenie, pompy, uktad
sterowania i automatyki powinny pochodzi¢ od jednego dostawcy, co gwarantuje standard i jako$¢ wykonania oraz

kwalifikowang obstuge serwisowa w okresie gwarancyjnym jak i pogwarancyjnym.

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w punkcie 1.1

1.3. Zakres Robét objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza dostawy przepompowni $ciekdw, jej wyposazenia oraz
prowadzenia rob6t przy ich montazu, rozruchu i podtaczeniu monitoringu.

2. MATERIALY
2.1 Studnia przepompowni sieciowej - wyposazenie

- gotowe do wbudowania na placu budowy zbiorniki prefabrykowane z krggéw zelbetowych na przygotowanym

odpowiednim podtozu.

zbiornik przepompowni musi spetnia¢ normy wytrzymatosciowe dla zbiornikow catkowicie posadowionych w
gruncie. Przed dostawa zbiornikow na budowg, nalezy dostarczy¢ Inspektorowi Nadzoru do zatwierdzenia
atesty producenta przepompowni tzn. deklaracj¢ zgodnosci, Aprobate Techniczna na kompletna
przepompownig (a nie tylko jej wybrane elementy).

plaszcz zewngtrzny zbiornika musi by¢ szczelny, bez jakichkolwiek §ladow wiercenia. Na calej dlugosci
zbiornika jego $cianki powinny zachowac stata grubosé¢

elementy ptaszcza zbiornika powinny by¢ taczone z elementéw prefabrykowanych

pokrywa wilazowa musi by¢ w ksztalcie prostokata, wykonana z gladkiej blachy ze stali kwasoodpornej
zamykana na klodke¢. Pod pokrywa powinna znajdowac si¢ krata bezpieczenstwa wykonana z tworzywa
odpowiedniej nosnosci i1 z powierzchnia antyposlizgowa. Krata zabezpiecza $wiatlo wilazu przed
przypadkowym wpadnigciem do zbiornika przy otwartej klapie i umozliwia bezpieczne wietrzenie.

pokrywa musi by¢ zamykana na ktodke i posiada¢ wbudowane na stale zabezpieczenie przed przypadkowym
zamknigciem np. od wiatru w czasie prowadzenia robot serwisowych.

przejscie krocea ttocznego przez Sciang zbiornika musi by¢ szczelne, wykonane jako monolit tzn. krociec
tloczny z kolierzami musi by¢ osadzony przed dostawa zbiornika.

przejscie do wiaczenia rurociagow doprowadzajacych $cieki do zbiornika musi by¢ szczelne, wyposazone w
uszczelnienie gumowe zamontowane przed dostawa zbiornika, odpowiadajace materialowi rurociagu
grawitacyjnego;

zbiorniki powinny by¢ wyposazone w dwie wywiewki wentylacyjne zapewniajace wentylacj¢ grawitacyjna
wykonane ze stali kwasoodpornej, zakonczone tzw. ,labiryntem” tak aby uniemozliwi¢ wrzucenie do
przepompowni przedmiotow typu prety itp.

jedna z wywiewek wentylacyjnych musi by¢ przedtuzona rura PVC do poziomu osi rurociagu grawitacyjnego
na plycie gornej musi by¢ zamocowana porgcz ztazowa o wysokosci minimum 550mm, z wyprofilowanej (bez
ostrych kantéw) rury ze stali kwasoodpornej min. 1” umozliwiajaca swobodny uchwyt przy schodzeniu i
wychodzeniu z wngtrza zbiornika.

porgcz ztazowa musi petni¢ rowniez funkcjg bariery zamykajacej dostep od czota przepompowni.

wykonanie pier§cieniowej opaski dociazajacej zbiornik przepompowni.

2.2. Armatura i wyposazenie konstrukcyjne zbiornika
Przepompownie nalezy wyposazy¢ w nastgpujace elementy wyposazenia konstrukcyjnego i technologicznego:

- drabina zlazowa stata umozliwiajaca zejscie do dna zbiornika;

- drabina zlazowa musi by¢ mocowana do pokrywy wlazowe;j;

- pomost obstugowy z azurowa krata pomostowa profilowana gwarantujaca wysoki poziom ochrony
przeciwposlizgowej;

- konstrukcja pomostu musi umozliwia¢ obstudze jego odchylanie do pionu z poziomu ptyty gornej bez
wchodzenia do wnetrza zbiornika;

- wysoko$¢ zabudowy pomostu musi zapewni¢ swobodny z niego dostgp do zasuwy i rewizji zaworu
kulowego;
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mocowanie elementow konstrukcyjnych przepompowni wewnatrz zbiornika musi si¢ odbywacé bez
przewiercania na wylot $cian zbiornika, co zapewni zachowanie szczelnosci.
wywiewki wentylacji grawitacyjnej: nawiewna i wywiewna wykonane z PVC
piony tloczne ze stali kwasoodpornej
kolektor musi by¢ wyposazony w przylacze strazackie z zaworem kulowym @52 umozliwiajace
okresowe ptukanie lub opréznianie rurociagu ttocznego;
zespot sygnalizacji poziomu (sygnalizatory ptywakowe, sonda hydrostatyczna do $ciekow ze stali
kwasoodpornej, zwiazany z tancuchem ze stali nierdzewnej, dociazony specjalnym obciaznikiem z
zeliwa.
kolana sprzggajace mocowane Srubami do podstawy zeliwnej przymocowanej do dna zbiornika.
Gwarantuje to swobodna wymiang kolan sprzggajacych.
usztywnienie prowadnic do opuszczania pomp — zachowuje staty rozstaw osi prowadnic i zabezpiecza
przed wysprzggleniem pompy podczas jej opuszczania, oraz umozliwia przedtuzenie prowadnic;
prowadnice pomp i ztacza Srubowe ze stali kwasoodpornej
wyjscie kotnierzowe na tloczeniu za zbiornikiem przepompowni umozliwiajace podlaczenie rurociagu
tlocznego;
na wlotach grawitacyjnych zamontowa¢ deflektory ttumiace naptyw;
elementy pionu tlocznego musza by¢ zawieszone na wspornikach mocowanych do $cian zbiornika.
Cigzar piondw ttocznych nie moze by¢ przenoszony na kotnierze kolan sprzggajacych pomp;
elementy technologiczne (piony tloczne) wykonaé¢ w tzw. uktadzie elastycznym ttumiacym drgania
pochodzace od pomp, ze stali kwasoodpornej. Piony tloczne nie moga by¢ mocowane do kolan
sprzggajacych na sztywno;
kotnierze pionow ttocznych ze stali kwasoodpornej;
zasuwy kotnierzowe klinowe migkkouszczelnione lub nozowe przeznaczone do $ciekow. Materiat —
zeliwo zabezpieczone antykorozyjnie farba epoksydowa o grubosci 200 /./m.
koncoéwki wrzecion zasuw wyprowadzone za pomoca przedluzek, do jej plyty pokrywowej —
umozliwienie czynnos$ci zamykania i otwierania zasuw z poziomu terenu
przedtuzki pokretet zasuw wyprowadzone do plyty pokrywowej bez przegubdw.
obstuga wrzecion zasuw za pomoca klucza do zasuw po otwarciu pokrywy wlazowej przepompowni,
ale przy opuszczonej kracie bezpieczenstwa.
zawory zwrotne kulowe kotnierzowe przeznaczone do $ciekow. Materiat — zeliwo zabezpieczone
antykorozyjnie farba epoksydowa o grubosci 200.¢m.
wszystkie elementy konstrukcyjne i technologiczne wyposazenia przepompowni wykona¢ ze stali
kwasoodpornej
potaczenia technologiczne piondéw tlocznych i elementéw konstrukcyjnych wykonaé¢ za pomoca
elementow ztacznych ze stali kwasoodporne;j;

2.3 Elementy uklad6éw sterowniczych

rozdzielnice sterujace praca pomp z pelnym zabezpieczeniem i systemem sterowania posiadajace
deklaracje zgodnosci;

obudowa rozdzielnicy wykonana z niepalnego tworzywa poliestrowego formowanego na goraco z
wtoknem szklanym o wysokiej odpornosci na dzialanie czynnikow atmosferycznych;

obudowa rozdzielnicy musi zapewnia¢ podwojna izolacjg i stopien ochrony IP 65;

drzwi obudowy rozdzielnicy zamykane na klucz;

obudowa rozdzielnicy posadowiona na podstawie o wysokosci minimum 0,5 m. obok przepompowni na
prefabrykowanym fundamencie

podstawa rozdzielnicy wykonana z niepalnego tworzywa poliestrowego formowanego na goraco z
wtoknem szklanym o wysokiej odpornosci na dzialanie czynnikoéw atmosferycznych;

podstawa z funkcja podwdjnej wentylacji grawitacyjnej;

ptyta przednia podstawy zdejmowana, zamykana na zamek na klucz, umozliwiajaca swobodny dostgp
do dtawikow kabli pomp i zespolu sterowania od spodu rozdzielnicy sterujacej;

kable pomp i zespotu sygnalizacji poziomu wychodzace z przepompowni do rozdzielnicy powinny by¢
prowadzone w rurze ostonowej min PVCI110;

zespoOt sygnalizacji poziomu (sygnalizatory ptywakowe + sonda hydrostatyczna ze stali kwasoodpornej,
do $ciekow) zwiazany z tancuchem ze stali nierdzewnej i dociazony specjalnym obciaznikiem z zeliwa.
rozdzielnice wyposazy¢ w wylacznik roznicowopradowy 30mA stanowiacy zabezpieczenie
przeciwporazeniowe

rozdzielnice wyposazy¢ w elektroniczny wykrywacz zaniku i asymetrii faz

rozdzielnice wyposazy¢ w liczniki czasu pracy pomp

rozdzielnice wyposazy¢ w zabezpieczenie przecigzeniowe pomp,

zabezpieczenie pomp obwodem sterujacym tzw. 1-2
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- rozdzielnice wyposazy¢ w zabezpieczenie przeciwprzepigciowe klasy C dla kazdej z faz.
- rozdzielnice wyposazy¢ w:

- wytacznik gltéwny

- zabezpieczenie pomp przed praca ,,suchobiegu”

- gniazdo serwisowe 230 V

- gniazdo z przelacznikiem do zasilania agregatu pradotworczego

- sygnalizacjg pracy pomp i akustyczna — §wietlng sygnalizacjg awarii

- o$wietlenie wewngtrzne

2.4. Pompy zatapialne w przepompowni
Maksymalny doptyw $ciekéw Qhmax = 22 dm3/s
Wymagane parametry pracy:
Q =26,0 dm3/s; H=8,3 msw moc pobierana z sieci (1/2 pompy) — 3,73/7,26 kW
Pompy pracuja na zmiang.
- pompy automatycznie montowane na kolanach sprzggajacych.
- zaczep sprzggajacy pompy musi by¢ wyposazony w uszczelkg celem uszczelnienia potaczenia pompy z
kolanem sprzggajacym.
- zaczep powinien by¢ przykrgcany do czota kotierza pompy jednocze$nie mocujac trwale uszczelkg zaczepu.
- silnik musi posiada¢ zabezpieczenia termiczne na kazdej fazie stojana,
- izolacja uzwojen stojana w klasie izolacji F
- silnik musi posiada¢ czujnik wilgoci zabezpieczajacy pompg w przypadku wystapienia nieszczelnosci
- sygnaly z zabezpieczen termicznych i wilgotnosciowych wyprowadzone wspolnym kablem pompy do
rozdzielnicy sterujacej.
- konstrukcja pompy musi zapewnia¢ podczas wyciagania przenoszenie catego ci¢zaru pompy przez kadtub
silnika, a nie przez np. sruby mocujace pokrywe gorna.
- pompa musi posiadaé tabliczk¢ znamionowa ze stali kwasoodpornej identyfikujaca typ pompy i inne dane
(moc silnika, numer pompy itp.)
- pompy musza posiada¢ deklaracje zgodnosci i aprobaty techniczne oraz certyfikat producenta ISO
3. SPRZET
Do wykonania robot bedacych przedmiotem niniejszej SST stosowaé nastgpujacy, sprawny
technicznie i zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru, sprzgt:
-zuraw samochodowy
-kompresor
-wciagarka rgczna
-betonomieszarka
-ZuUraw przesuwny
Wykonawca jest zobowiazany do uzywania jedynie takiego sprzgtu, ktory nie spowoduje niekorzystnego wptywu na
jakos¢ 1 srodowisko wykonywanych robot. Sprzet uzywany do realizacji robot powinien by¢ zgodny z ustaleniami ST,
PZ]J oraz projektem organizacji robot, ktory uzyskat akceptacj¢ Inspektora Nadzoru. Wykonawca dostarczy
Inspektorowi Nadzoru kopie dokumentéw potwierdzajacych dopuszczenie sprz¢tu do uzytkowania zgodnie z jego
przeznaczeniem.

4. TRANSPORT
Do transportu materialow stosowac nastgpujace, sprawne technicznie i zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru srodki
transportu:

Samochody skrzyniowy

Przyczepa skrzyniowa

Samochod dostawczy
Wykonawca jest zobowiazany do stosowania jedynie takich srodkow transportu, ktére nie wpltyna niekorzystnie na
jakos¢ robot 1 whasciwosci przewozonych towarow. srodki transportu winny by¢ zgodne z ustaleniami ST, PZJ oraz
projektem organizacji robot, ktory uzyskat akceptacje¢ Inspektora Nadzoru.
Przy ruchu po drogach publicznych pojazdy musza spelnia¢ wymagania przepisow ruchu drogowego .

4.1. Elementy przepompowni $ciekow

Transport elementéw oraz przepompowni $ciekéw powinien odbywac si¢ samochodami. W celu usztywnienia utozenia
elementow oraz zabezpieczenia styku ze Scianami $rodka transportowego nalezy stosowa¢ przektadki, rozpory i kliny z
drewna, gumy lub innych odpowiednich materiatow oraz ciggna z drutu do podktadéow lub zaczepow na $rodkach
transportowych. Podnoszenie i opuszczanie elementow betonowych nalezy wykonaé¢ za pomoca minimum trzech lin
zawiesia rozmieszczonych rownomiernie na obwodzie prefabrykatu.

4.2. Armatura, uszczelki, zlaczki
Armatura moze by¢ transportowana dowolnymi §rodkami transportu. Armaturg nalezy podczas transportu zabezpieczy¢
przed przemieszczeniem i uszkodzeniami.
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5. WYKONANIE ROBOT

5.1 Ogélne wymagania

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie rob6t zgodnie z wymaganiami obowiazujacych PN i EN-PN;
WTWOR , postanowieniami Umowy i pozostatych dokumentow kontraktowych.

5.2 Zakres robot przygotowawczych

a) prace geodezyjne zwigzane z wyznaczeniem zakresu robot i obiektu

b) prace geotechniczne w zakresie kontroli zgodnosci warunkow istniejacych z Projektem

¢) przejgcie i odprowadzenie z terenu wod odpadowych i gruntowych

d) wykonanie niezbgdnych drog tymczasowych, zasilania w energig elektryczna i wodg oraz odprowadzenia Sciekow
e) dostarczenie na teren budowy niezbgednych materiatow, urzadzen i sprzgtu budowlanego

f) wykonanie niezbgdnych prac badawczych i projektowych

5.3. Przepompownia Sciekow

W miejscu montazu przepompowni wykona¢ wykop obiektowy. Sciany wykopu zabezpieczy¢. Grunt wybieraé nalezy
koparka chwytakowa. Na dnie wykopu wysypa¢ 15cm warstwg zwiru lub piasku, a nastgpnie wyréwnac i
wypoziomowaé dno wykopu. Podloze ustabilizowa¢ chudym betonem.

Wspotosiowo do tak utworzonego podtoza opusci¢ zbiornik przepompowni ustawi¢ pionowo. Podlaczy¢ krocee
wlotowe i tloczne. Przestrzen pomigdzy zbiornikiem a umocnieniem zasypac piaskiem stabilizowanym cementem
zaggszczajac warstwami co 30cm.

W przypadku innej konstrukcji zbiornika posadowienie dostosowa¢ do konstrukcji i wymogow producenta.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1 Ogolne zasady kontroli jakosci robot

a) ogélne wymagania dotyczace wykonania robot, dostawy materialow, sprzgtu i srodkow transportu podano w OST 00
,»,Wymagania ogolne"

b) wykonaweca jest odpowiedzialny petnié¢ kontrole jako$ci robot, materiatéw i urzadzen

¢) wykonawca zapewni odpowiedni system i $rodki techniczne do kontroli jakos$ci robot (zgodnie z PZJ) na terenie i
poza placem budowy

d) wszystkie badania i pomiary bgda przeprowadzane zgodnie z wymaganiami Norm lub Aprobat Technicznych przez
jednostki posiadajace odpowiednie uprawnienia budowlane.

Przepompownia jako kompletny wyréb musi posiada¢ Aprobatg¢ Techniczna wydana przez Centralny Osrodek
Badawczo — Rozwojowy Techniki Instalacyjnej COBRTI ,,Instal” w Warszawie oraz posiada¢ deklaracjg
zgodnosci.

6.2 .Badania jakoSci robot w czasie budowy
Badania jakos$ci robot w czasie ich realizacji nalezy wykonywa¢ zgodnie z wytycznymi wlasciwych WTWOR oraz
instrukcjami zawartymi w Normach i Aprobatach Technicznych dla materialow i systemow technologicznych.

7. OBMIAR ROBOT
Ogodlne zasady i wymagania dotyczace obmiaru rob6t podano w OST 00 ,,Wymagania ogdlne" 8.

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robot i ich przejscia podano w OST 00 ,, Wymagania og6lne" pkt. 8.

Celem odbioru jest protokolarne dokonanie finalnej oceny rzeczywistego wykonania robot w odniesieniu do ich ilosci,
jakosci 1 wartosci.

Gotowos$¢ do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy przedkladajac Inspektorowi Nadzoru do
oceny i zatwierdzenia dokumentacja powykonawcza robot.

Odbiodr jest potwierdzeniem wykonania robot zgodnie z postanowieniami Umowy oraz obowigzujacymi Normami
Technicznymi (PN, EN-PN)

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Ogolne wymagania dotyczace ptatnosci podano w OST 00 ,,Wymagania ogolne" pkt. 9.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

WTWiO Warunki Techniczne Wykonania i Odbioru Roboét — ITB

PN-81/B-03020 Grunty budowlane .Posadowienie bezposrednie budowli.

PN-74/C-89200 Rury z nieplastyfikowanego polichlorku winylu.

PN-81/C-89203 Ksztattki kanalizacyjne z nieplastyfikowanego polichlorku winylu.
PN-76/C-89202 Ksztattki z nieplastyfikowanego polichlorku winylu do rur ci$nieniowych.
PN-76/C-89204 Rury ci$nieniowe z z nieplastyfikowanego polichlorku winylu.
PN-80/C-89205 Rury kanalizacyjne z nieplastyfikowanego polichlorku winylu.
PN-C-89222 Rury z tworzyw termoplastycznych do przesytania ptynow.

BN-62/6738-03 Beton hydrotechniczny. Sktadniki betonéw. Wymagania techniczne.
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BN-62/6738-04 Beton. Badania masy betonowe;j.
PN-88/B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betonow i zapraw
PN-/B-06250:1998 Beton zwykty
PN-90/B-14501 Zaprawy budowlane zwykte
PN-87/B-01070 Sie¢ kanalizacyjna zewngtrzna. Obiekty i elementy wyposazenia. Terminologia
PN-92/B-01707 Instalacje kanalizacyjne. Wymagania w projektowaniu.
PN-EN 1610: 2002 Budowa i badanie przewodow kanalizacyjnych
PN-B-10729 ;1999 Kanalizacja. Studzienki kanalizacyjne
PN-EN 1671; 2001 Zewngtrzne systemy kanalizacji cisnieniowe;j
PN-EN 752 ; 2000 Zewngtrzne systemy kanalizacyjne
PN-EN 476 : 2001 Wymagania og6lne dotyczace elementéw stosowanych w systemach kanalizacji grawitacyjnej
Wymagania i badania przy odbiorze oraz inne obowiazujace PN (EN-PN) lub odpowiednie normy krajow UE w
zakresie przyjetym przez polskie prawodawstwo.
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SST-08 KORYTOWANIE WRAZ Z PROFILOWANIEMI ZAGESZCZANIEM PODLOZA DROGOWEGO
I CHODNIKOWEGO

1.0. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robot zwiagzanych z wykonywaniem koryta wraz z profilowaniem i zaggszczaniem podtoza gruntowego w ramach
inwestycji okreslonej w SST-00 ,,Czgs¢ ogodlna”

pkt. 1.1

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) stanowi obowiazujaca podstawg opracowania dokumentacji przetargowej i
kontraktowej przy zlecaniu i realizacji robot..

1.3. Zakres robét objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwiazanych z wykonaniem koryta
przeznaczonego do utozenia konstrukcji nawierzchni na planie manewrowym i opaskach chodnikowych.

1.4. Okre$lenia podstawowe
Okreslenia podstawowe sg zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami podanymi w SST-
00,,Czegs$¢ ogdlna” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot
Ogodlne wymagania dotyczace robot podano w SST-00,,Cz¢sé¢ ogdlna”

2.0. MATERIALY
Nie wystepuja.

3.0. SPRZET

3.1.Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzgtu podano w SST-00,, Czgs¢ ogdlna” pkt 3

Wykonawca przystepujacy do wykonania koryta i profilowania podtoza powinien wykaza¢ si¢ mozliwo$cig korzystania
Z nastgpujacego sprzetu:

— spycharek uniwersalnych

—  plyt wibracyjnych.

Stosowany sprzet nie moze spowodowac niekorzystnego wptywu na wlasciwosci gruntu podtoza

4.0. TRANSPORT
4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu
Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w SST-00 ,,Czg$¢ ogoélna” pkt 4

5.0. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w SST-00,,Cz¢$¢ ogolna” pkt 5.

5.2. Warunki przystapienia do robét

Wykonawca powinien przystapi¢ do wykonania koryta oraz profilowania i zaggszczenia podtoza bezposrednio przed
rozpoczgeiem robot zwiazanych z wykonaniem warstw nawierzchni. Wezesniejsze przystapienie do wykonania koryta
oraz profilowania i zaggszczania podtoza jest mozliwe wylacznie za zgoda Inspektora. w korzystnych warunkach
atmosferycznych.

W wykonanym korycie oraz po wyprofilowanym i zaggszczonym podtozu nie moze odbywac si¢ ruch budowlany,
niezwigzany bezposrednio z wykonaniem pierwszej warstwy nawierzchni.

5.3. Wykonanie koryta

Paliki lub szpilki do prawidtowego uksztattowania koryta w planie i profilu powinny by¢ wczesniej przygotowane.
Paliki lub szpilki nalezy ustawia¢ w osi drogi i w rzedach rownolegtych do osi drogi lub w inny sposob zaakceptowany
przez Inspektora. Rozmieszczenie palikow lub szpilek powinno umozliwia¢ naciagnigcie sznurkow tub linek do
wytyczenia robot w odstgpach me wigkszych, niz co 10 metrow.

Koryto mozna wykonywa¢ recznie, gdy jego szeroko$¢ nie pozwala na zastosowanie maszyn. na przyktad na
poszerzeniach lub w przypadku robot o matym zakresie. Spos6b wykonania musi by¢ zaakceptowany przez Inspektora
Nadzoru Inwestorskiego.

Grunt odspojony w czasie wykonywania koryta powinien by¢ wykorzystany zgodnie z ustaleniami dokumentacji
projektowej i ST, tj. wbudowany w nasyp tub odwieziony na odktad w miejsce wskazane przez Inspektora.
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Profilowanie i zaggszczenie podloza nalezy wykona¢ zgodnie z zasadami okreslonymi w pkt 5.4.

5.4. Profilowanie i zageszczanie podloza

Przed przystapieniem do profilowania podtoze powinno by¢ oczyszczone ze wszelkich zanieczyszczen.

Po oczyszczeniu powierzchni podtoza nalezy sprawdzi¢, czy istniejace rzgdne terenu umozliwiaja uzyskanie po
profilowaniu zaprojektowanych rz¢dnych podloza. Zaleca sig, aby rzedne terenu przed profilowaniem byty o co
najmniej 5 cm wyzsze niz projektowane rzedne podtoza.

Jezeli powyzszy warunek nie jest spetniony i wystgpuja zanizenia poziomu w podtozu przewidzianym do profilowania.
Wykonawca powinien spulchni¢ podtoze na glgbokos¢ zaakceptowana przez Inzyniera. dowiez¢ dodatkowy grunt
spelniajacy wymagania obowiazujace dla gornej strefy korpusu, w ilosci koniecznej do uzyskania wymaganych
rzednych wysokosciowych i zagesci¢ warstwg do uzyskania wartosci wskaznika zaggszczenia, okreslonych w tablicy 1.

Do profilowania podtoza nalezy stosowa¢ rowniarki. Sciety grunt powinien byé wykorzystany .w robotach ziemnych
tub w inny sposob zaakceptowany przez Inzyniera.

Bezposrednio po profilowaniu podloza nalezy przystapi¢c do jego zaggszczania. Zaggszczanie podioza nalezy
kontynuowa¢ do osiagnigcia wskaznika zaggszczenia nie mniejszego od podanego xv tablicy 1. Wskaznik zaggszczenia
nalezy okresla¢ zgodnie z BN-77/893 1-12 151

Tablica 1. Minimalne warto$ci wskaznika zaggszczenia podtoza (Is)

Strefa korpusu Minimalna wartos¢ Is dla:
Autostrad 1 drog | Innych drog
ekspresowych Ruch cigzki i|Ruch mniejszy
bardzo cigzki od cigzkiego
Gorna warstwa o grubosci | 1,03 1,00 1,00
20 cm
Na glebokosci od 20 do 50| 1,00 1,00 0,97
cm od powierzchni podloza

W przypadku, gdy gruboziarnisty material tworzac podloze uniemozliwia przeprowadzenie badan zaggszczenia,
kontrolg¢ zaggszczenia nalezy oprze¢ na metodzie obciazen ptytowych. Nalezy okreslic pierwotny i wtorny modut
odksztatcenia podloza wedtug BN-64/893 1-02 131. Stosunek wtdrnego i pierwotnego modulu odksztatcenia nie
powinien przekraczac 2.2.

Wilgotnos$¢ gruntu podloza podczas zaggszczania powinna by¢ rowna wilgotnosci optymalnej z tolerancja od -20% do
+10%.

5.5. Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i zageszczonego podloza

Podloze (koryto) po wyprofilowaniu i zaggszczeniu powinno by¢ utrzymywane w dobrym stanic. Jezeli po wykonaniu
robot zwiazanych z profilowaniem i zaggszczeniem podtoza nastapi przerwa w i robotach i Wykonawca nie przystapi
natychmiast do naktadania warstwy nawierzchni, to powinien on zabezpieczy¢ podtoze przed nadmiernym
zawilgoceniem. na przyktad przez roztozenie folii lub w inny sposob zaakceptowany przez Inwestora.

Jezeli wyprofilowane i zaggszczone podloze uleglo nadmiernemu zawilgoceniu. to do uktadania kolejnej warstwy
mozna przystapi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu.

Po osuszeniu podtoza Inspektor Nadzoru oceni jego stan i ewentualnie zaleci wykonanie niezbgdnych napraw. Jezeli
zawilgocenie nastgpito wskutek zaniedbania Wykonawcy. to naprawg wykona on na wtasny koszt

6.0. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogélne zasady kontroli jakosci robot
Ogodlne zasady kontroli jakosci robot podano w SST-00 ,,Czgs¢ ogdlna” pkt 6

6.1.1.Szeroko$¢ koryta (profilowanego podloza)

Szerokos¢ koryta i profilowanego podtoza nie moze réznic si¢ od szerokosci projektowanej o wigeej niz +10 cm
i-5cm.

6.1.2.Réwnos¢ koryta (profilowanego podloza)

Nieréwnosci podtuzne koryta i profilowanego podtoza nalezy mierzy¢ 4-metrowa tata zgodnie z norma BN-68/893
1-04

Nierownosci poprzeczne nalezy mierzy¢ 4-metrowa tata.

Nierownosci nie moga przekracza¢ 20 mm.

6.1.3. Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne koryta i profitowanego podtoza powinny by¢ zgodne z dokumentacja. projektowa z tolerancja
+0,5%.

6.1.4. Rzedne wysoko$ciowe

Roéznice pomigdzy rzgdnymi wysoko$ciowymi koryta lub wyprofilowanego podtoza i rzgdnymi projektowanymi nie
powinny przekracza¢ +1 cm, -2 cm.
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6.1.5. Uksztaltowanie osi w planie
0O$ w planie nie moze by¢ przesunig¢ta w stosunku do osi projektowanej o wigcej niz £ 3 cm dla autostrad i drég
ekspresowych lub wigcej niz + 5 cm dla pozostatych drog.

6.1.6. Zageszczenie koryta (profilowanego podloza)

Wskaznik zaggszczenia koryta i wyprofilowanego podioza okreslony wg BN-77/893 1-12 5 nie powinien by¢ mniejszy
od podanego w tablicy 1.

Jezeli jako kryterium dobrego zaggszczenia stosuje si¢ pordwnanie wartosci modutow odksztatcenia. to wartos¢
stosunku wtornego do pierwotnego modutu odksztatcenia, okreslonych zgodnie z norma, BN-64/893 1-02 [3] nie
powinna by¢ wigksza od 2,2.

Wilgotno$¢ w czasie zaggszczania nalezy bada¢ wedtug PN-B-067 14-17. Wilgotno$¢ gruntu podtoza powinna by¢
rowna wilgotnosci optymalnej z tolerancja, od -20% do + 10%.

6.2. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami koryta (profilowanego podloza)

Wszystkie powierzchnie. ktore wykazuja, wigksze odchylenia cech geometrycznych od okreslonych w punkcie 6.1
powinny by¢ naprawione przez spulchnienie do glgbokosci co najmniej 10 cm. wyréwnanie i powtorne zaggszczenie.
Dodanie nowego materiatu bez spulchnienia wykonanej warstwy jest niedopuszczalne

7.0. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogélne zasady obmiaru robét

Ogodlne zasady obmiaru robét podano w SST-00 ,,Czgs¢ ogolna™ pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m* (metr kwadratowy) wykonanego i odebranego koryta.

8.0. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robot podano w SST-00 ,,Cz¢s$¢ ogdlna” pkt 8

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami Inspektora. jezeli wszystkie
pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg punktu 6 daty wyniki pozytywne.

Wszystkie roboty podlegaja zasadom odbioru roboét zanikajacych

9.0. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w SST-00 ,,Czgs¢ ogolna” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m* koryta obejmuje:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

— odspojenie gruntu z przerzutem na pobocze i rozplantowaniem.

— zaladunek nadmiaru odspojonego gruntu na $rodki transportowe i odwiezienie na odktad lub nasyp.
— profilowanie dna koryta tub podtoza,

— zaggszczenie,

— utrzymanie koryta lub podtoza,

— przeprowadzenie pomiardw i badan laboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji techniczne;.

10.0. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy

1.PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntu

2.PN-/B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgotnosci

3.BN-641893 1-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie modutu odksztalcenia nawierzchni podatnych i podtoza
przez obciazenie ptyta,

4. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réwnosci nawierzchni platform i fata.

5.BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaznika zaggszczenia gruntu
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SST-09 WARSTWY ODSACZAJACE

1.0. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robot zawiazanych z wykonaniem warstw odsaczajacych i podsypkowej w ramach inwestycji okreslonej w OST-00
,,Czgs§¢ ogodlna” pkt. 1.1

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegodtowa specyfikacja techniczna (SST) stanowi obowiazujaca podstawe opracowania i dokumentacji przetargowe;j
1 kontraktowej przy zlecaniu i realizacji robot na drogach przy realizacji zadania okreslonego w pkt. 1.1

1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwiazanych z wykonaniem warstw
odsaczajacych i1 podsypkowych stanowiacych czg¢$§¢ podbudowy pomocniczej pod nawierzchni¢ drogi dojazdowe;j,
placu manewrowego i1 opasek chodnikowych.

1.4. Okrc$lenia podstawowe
Okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami okre$leniami podanymi w
0OST-00,,Czgs¢ ogolna” pkt 1.4.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robot
Ogdlne wymagania dotyczace robot podano w OST-00 “ Czgs¢ ogdlna” pkt 1.5.

2.0. MATERIALY
2.1. Ogélne wymagania dotyczace materialow
Ogolne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w OST-00 ,, Czg$¢ ogdlna” pkt 2.

2.2 Rodzaje materialéw
Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu warstw odsaczajacych i podsypkowych sa piaski.

2.3. Wymagania dla kruszywa
Kruszywa do wykonania warstw odsaczajacych powinny spetia¢ nastgpujace warunki
a) szczelnosci, okreslony zaleznoscia:

& <5 gdzie:
85
D5 - wymiar sita, przez ktére przechodzi 15% ziarn warstwy odcinajacej lub odsaczajacej
dgs - wymiar sita, przez ktore przechodzi 85% ziarn gruntu podioza.
Dla materialow stosowanych przy wykonywaniu warstw odsaczajacych warunek szczelnosci musi byc.
spetniony, gdy warstwa ta nie jest uktadana na warstwie odcinajace;j.
b) zaggszczalnosci, okreslony zaleznoscia:

U= % > 5 gdzie:
10
U - wskaznik réznoziarnistosci,
deo - wymiar sita. przez ktdre przechodzi 60% kruszywa tworzacego warstwg odcinajaca.
d;o- wymiar sita. przez ktore przechodzi 10% kruszywa tworzacego warstwg odcinajaca.
Piasek stosowany do wykonywania warstw odcinajacych powinien spelnia¢ wymagania normy PN- B/11113 dla
gatunku 11 2.

2.4. Skladowanie materialéw

2.4.1. Skladowanie kruszywa

Jezeli kruszywo przeznaczone do wykonania warstwy odsaczajacej nie jest wbudowane bezposrednio po dostarczeniu
na budowg i zachodzi potrzeba jego okresowego sktadowania, to Wykonawca robot powinien zabezpieczy¢ kruszywo
przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi materiatami kamiennymi. Podtoze w miejscu skladowania powinno
by¢ réwne, utwardzone i dobrze odwodnione.

3.0. SPRZET
3.1. Ogoélne wymagania dotyczace sprzetu
Ogodlne wymagania dotyczace sprzgtu podano w OST-00,,Cze$¢ ogolna ,, pkt 3

3.2. Sprzet do wykonania robét
Wykonawca przystepujacy do wykonania warstwy odsaczajacej powinien wykaza¢ si¢ mozliwoscia korzystania z
nastg¢pujacego sprzetu:
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— walcow statycznych,
— plyt wibracyjnych lub ubijakéw mechanicznych.

4.0. TRANSPORT
4.1. Ogoélne wymagania dotyczace transportu
Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w OST-00,, Czg$¢ ogdlna”

4.2 Transport kruszywa
Kruszywa mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu w warunkach zabezpieczajacych je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materialami, nadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.

5.0. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w OST-00,, Czg$¢ ogodlna” pkt 5

5.2. Przygotowanie podloza

Podloze gruntowe powinno spetnia¢ wymagania okreslone w SST — 22 , Korytowanie wraz z profilowaniem i
zaggszczaniem podtoza”.

Warstwa odsaczajaca powinna by¢ wytyczona w sposob umozliwiajacy wykonanie zgodnie z dokumentacja
projektowana, z tolerancjami okreslonymi w niniejszych specyfikacjach.

Paliki lub szpilki powinny by¢ ustawione w osi drogi i w rzedach rownolegtych do osi drogi lub w inny sposob
zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru

Rozmieszczenie palikow lub szpilek powinno umozliwia¢ naciagnigeie sznurkéw lub linek do wytyczenia robdt w
odstgpach nie wigkszych, niz co 10 m.

5.3. Wbudowanie i zage¢szczanie kruszywa

Kruszywo powinno by¢ rozkladane w warstwie o jednakowej grubosci, przy uzyciu rowniarki, z zachowaniem
wymaganych spadkow i rzednych wysokosciowych. Grubos¢ roztozonej warstwy luznego kruszywa powinna by¢ taka,
aby po jej zaggszczeniu osiagnigto grubos¢ projektowana.

W miejscach. w ktorych widoczna jest segregacja kruszywa nalezy przed zaggszczeniem wymieni¢ kruszywo na
materiat o odpowiednich wtasciwosciach.

Natychmiast po koncowym wyprofilowaniu warstwy odsaczajacej lub odcinajacej nalezy przystapic do jej
zaggszczania. Zaggszczanie warstw o przekroju daszkowym nalezy rozpoczyna¢ od krawegdzi i stopniowo przesuwaé
pasami podtuznymi czgsciowo nakladajacymi si¢, w kierunku jej osi. Zaggszczanie nawierzchni o jednostronnym
spadku nalezy rozpoczyna¢ od dolnej krawedzi i przesuwaé pasami podtuznymi czg¢Sciowo nakladajacymi si¢ w
kierunku jej gornej krawedzi.

Nierownosci lub zaglgbienia powstate w czasie zaggszczania powinny by¢ wyréwnywane na biezaco przez spulchnienie
warstwy kruszywa i dodanie lub usunigcie materiatu. az do otrzymania réwnej powierzchni

W miejscach niedostgpnych dla walcow warstwa odsaczajaca powinna by¢ zaggszczana ptytami wibracyjnymi lub
ubijakami mechanicznymi.

Zaggszczanie nalezy kontynuowac do osiagnigcia wskaznika zaggszczenia nie mniejszego od 1.0 wedlug normalne;j
proby Proctora, przeprowadzonej wedlug PN-B-0448 1. Wskaznik zaggszczenia nalezy okresla¢ zgodnie z BN-77/893
1-12.

Wilgotnos$¢ kruszywa podczas zaggszczania powinna by¢ rowna wilgotnosci optymalnej z tolerancja -20% do +10%
jej wartosci. W przypadku, gdy wilgotnos¢ kruszywa jest wyzsza od wilgotnosci optymalnej kruszywo nalezy osuszy¢
przez mieszanie i napowietrzanie. W przypadku, gdy wilgotno$¢ kruszywa jest nizsza od wilgotnosci optymalne;j,
kruszywo nalezy zwilzy¢ okreslong iloscia wody i rownomiernie wymieszac.

5.4. Utrzymanie warstwy odsaczajacej

Warstwa odsaczajaca po wykonaniu, a przed utozeniem nastgpnej warstwy powinny by¢ utrzymana w dobrym stanie.
Nie dopuszcza si¢ ruchu budowlanego po wykonanej warstwie odcinajace;j.

Koszt napraw wyniktych z niewtasciwego utrzymania warstwy obcigza Wykonawcg robot.

6.0. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady konlroli jakosci robot podano wO ST-00 ,, Wymagania ogolne” pkt 6

6.1.1. Szeroko$¢é warstwy

Szeroko$¢ warstwy nie moze si¢ rozni¢ od szerokosci projektowanej o wigeej niz +10cm, -5 cm.

6.1.2. Rownos¢ warstwy

Nierownosci podluzne warstwy odcinajacej i odsaczajacej nalezy mierzy¢ 4 metrowa tata, zgodnie z norma BN-68/893
1-04

Nieréwnosci poprzeczne warstwy odcinajacej i odsaczajacej nalezy mierzy¢ 4 metrowa tata.

Nieréwnosci nie moga przekracza¢ 20 mm.
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6.1.3. Spadki poprzeczne
Spadki poprzeczne warstwy odcinajacej i odsaczajacej na prostych i lukach powinny by¢ zgodne dokumentacja
projektowa z tolerancja £0,5%.
6.1.4. Rzedne wysokosciowe
Roéznice pomigdzy rzednymi wysokosciowymi warstwy i rzednymi projektowanymi nie powinny przekracza¢ + 1 cm i
2 cm.
6.1.5. Uksztaltowanie osi w planie
O$ w planie nie moze by¢ przesunigta w stosunku do osi projektowanej o wigcej niz + 3 cm dla autostrad i drog
ekspresowych lub o wigcej niz +5 cm dla pozostatych drog.
6.1.6. Grubo$¢ warstwy
Grubo$¢ warstwy powinna by¢ zgodna z okreslona w dokumentacji projektowej z tolerancja +1cm.
Jezeli warstwa ze wzgledow technologicznych zostata wykonana w dwoch warstwach, nalezy mierzy¢ tacznag grubosé
tych warstw.
Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wzgledem grubosci Wykonawca wykona naprawg warstwy przez
spulchnienie warstwy na gigboko§¢ co najmniej 10 cm, uzupelnienie nowym materiatem o odpowiednich
wlasciwosciach. wyré6wnanie i ponowne zaggszczenie.
Roboty te Wykonawca wykona na wlasny koszt. Po wykonaniu tych robot nastapi ponowny pomiar i ocena grubosci
warstwy, wedlug wyzej podanych zasad na koszt Wykonawcy.
6.1.7. Zageszczenie warstwy
Wskaznik zaggszczenia warstwy odcinajacej i odsaczajacej, okreslony wg BN-77/893 1-12 powinien by¢
mniejszy od 1.
Jezeli jako kryterium dobrego zaggszczenia warstwy stosuje si¢ porownanie warto$§ci modutow odksztatcenia. to
warto$¢ stosunku wtornego do pierwotnego modutu odksztatcenia, okreslonych zgodnie z norma BN-64/893 1-02 nie
powinna by¢ wigksza od 2,2.
Wilgotnos¢ kruszywa w czasie zaggszczenia nalezy bada¢ wedlug PN-B-067 14-17. Wilgotno$¢ kruszywa powinna
by¢ réwna wilgotnosci optymalnej z tolerancja od -20% do +10%.

6.4. Zasady postepowania z odcinkami wadliwie wykonanymi

Wszystkie powierzchnie, ktore wykazuja wigksze odchylenia cech geometrycznych od okreslonych w p. 6.3, powinny
by¢ naprawione przez spulchnienie do gtebokosci co najmniej 10 cm, wyréwnane i powtdrnie zaggszczone. Dodanie
nowego materiatu bez spulchnienia wykonanej warstwy jest niedopuszczalne.

7.0. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robdt podano w OST-00,, Wymagania ogolne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m* (metr kwadratowy) warstwy odcinajacej lub odsaczajacej.

8.0. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robot podano w OST-00 ,, Wymagania ogélne” pkt 8.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa SST i wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie
pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt6 daly wyniki pozytywne.

9.0. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w OST-00 ,, Wymagania ogdlne” pkt. 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania Im” warstwy odsaczajacej lub odcinajacej z kruszywa obejmuje:

- prace pomiarowe,

- dostarczenie i roztozenie na uprzednio przygotowanym podiozu warstwy materiatu o grubosci i jakosci
okreslonej w dokumentacji projektowej i specyfikacji technicznej,

- wyrownanie utozonej warstwy do wymaganego profilu,

- zaggszczenie wyprofilowanej warstwy.

- przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych wymaganych w specyfikacji techniczne;j.

- utrzymanie warstwy.

Cena wykonania 1m” warstwy odsaczajacej lub odcinajacej z geowtoknin obejmuje:

- prace pomiarowe,

- dostarczenie i roztozenie na uprzednio przygotowanym podtozu warstwy geowtoknin.

- pomiary kontrolne wymagane w specyfikacji techniczne;.

- utrzymanie warstwy.
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10.0. PRZEPISY ZWIAZANE

PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntu

PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgotnosci

PN-B-1 1111 Kruszywo mineralne. Kruszywo naturalne do nawierzchni drogowych . Zwir i mieszanka

PN-B-1 1112 Kruszywo mineralne. Kruszywo tfamane do nawierzchni drogowych

PN-B-1 1113 Kruszywa mineralne. Kruszywo naturalne do nawierzchni drogowych. Piasek

BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie modutu odksztatcenia nawierzchni podatnych i podtoza
przez obciazenie ptyta

BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réwno$ci nawierzchni planografem i fata

BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaznika zaggszczenia gruntu

Wytyczne budowy nasypow komunikacyjnych na slabym poditozu z zastosowaniem geotekstvliow IBDiM,
Warszawa 1986
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SST-10 PODBUDOWA Z KRUSZYW

1. WSTEP

1.1.Przcdmiot SST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét zwiazanych z
wykonaniem podbudéw z thucznia kamiennego w ramach zadania okreslonego w SST-)) ,,Cz¢$¢ ogdlna”.

1.2. Zakres stosowania SST
Specyfikacja techniczna (ST) stanowi obowiazujaca podstawg opracowania dokumentacji przetargowej i kontraktowej
przy zlecaniu i realizacji robot drogowych.

1.3. Zakres robét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwiazanych z wykonywaniem podbudow
z kruszywa tamanego.

Podbudowg z tlucznia kamiennego wykonuje sig, zgodnie z ustaleniami podanymi w dokumentacji projektowej, jako-
podbudowe zasadnicza.

14. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Podbudowa z ttucznia kamiennego - czg$¢ konstrukcji nawierzchni sktadajaca si¢ z jednej lub wigcej warstw
no$nych z ttucznia i klinca kamiennego.

1.4.2.  Pozostate okreslenia sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami podanymi
w OST-00,,Czgs¢ ogdlna” pkt 1.4.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robot
Ogdlne wymagania dotyczace robot podano w OST-00,,Czes¢ ogdlna” pkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogélne wymagania dotyczace materialow
Ogolne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania podano w OST-00,,Cz¢$¢ ogolna” pkt 2.

2.2 Rodzaje materialéw

Materialami stosowanymi przy wykonywaniu podbudowy z ttucznia, wg PN-S-96023 sa:
— kruszywo tamane zwykle: thuczen i kliniec, wg PN-B-1 1112 1

— woda do skropienia podczas watowania i klinowania.

2.3. Wymagania dla kruszyw

Do wykonania podbudowy nalezy uzy¢ nastgpujace rodzaje kruszywa, wedtug PN-B- 11112

— thuczen od 31,5mm do63mm,

— kliniec od 20mm do31,5mm.

— kruszywo do klinowania - kliniec od 4 mm do 20 mm.

Inspektor Nadzoru moze dopusci¢ do wykonania podbudowy inne rodzaje kruszywa, wybrane sposréd wymienionych
w PN-S-96023 [9], dla ktérych wymagania zostana, okreslone w ST.

Jakos¢ kruszywa powinna by¢ zgodna z wymaganiami normy PN-B- 11112 okreslony dla:

— klasy co najmniej II - dla podbudowy zasadnicze;j,

Do jednowarstwowych podbudow lub podbudowy zasadniczej nalezy stosowac kruszywo gatunku co najmniej 2.
Wymagania dla kruszywa przedstawiono w tablicach 1 i 2 niniejszej specyfikacji

Tablica 1. Wymagania dla ttucznia i klinca. wg PN-B-1 1112

Ip | Whasciwosci Klasa IT Klasa IIT

1 | Scieralnos¢ w bebnie Los Angeles, wg PN-B-067 14-42 :
a) po petnej liczbie obrotow, % ubytku masy, nie wigcej niz:

- w thuczniu 35 50
- w klincu 40 50
b) po 1/5 pelnej liczby obrotéw, % ubytku masy w stosunku do
ubytku masy po pelnej liczbie obrotow, nie wigcej niz: 30 35
2 | Nasiagkliwo$¢, wg PN-B-06714-18 [4], % m/m, nie wigcej niz:
a) dla kruszyw ze skat magmowych i przeobrazonych 2,0 3,0

b)dla kruszyw ze skat osadowych 3,0 5,0
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Odpornos$¢ na dziatanie mrozu, wg PN-B-06714-19 , %
ubytku masy, nie wigcej niz:
a) dla kruszyw ze skat magmowych i przeobrazonych
b)dla kruszyw ze skat osadowych

4,0
5,0

10,0
10,0

Odpornos$¢ na dziatanie mrozu wedtug zmodyfikowane;j

metody bezposredniej, wg PN-B-067 14-19 i PN-B-1 1112

[8], % ubytku masy. nie wigcej niz:
- w klincu
- w thiczniu

30
nie bada si¢

nie bada si¢
nie bada si¢

Tablica 2. Wymagania dla thucznia i klinca w zaleznosci od warstwy podbudowy thuczniowe;j,

wg PN-B-1 1112

Ip Wrhasciwosci Podbudowa Podbudowa
jednowarstwowa lub pomocnicza
podbudowa zasadnicza

1 Uziarnienie, wg PN-B-06714-15

a)zawarto$¢ ziarn mniejszych niz 0,075 mm, odsianych na
mokro, % m/m, nie wigcej niz:
- w tluczniu 3 4 3 4
- w klincu 4 5 4 5
b)zawarto$¢ frakcji podstawowej, % m/m, nie mniej niz:
- w tluczniu i w klincu 75 65 75 65
c)zawarto$¢ podziarna, % m/m, nie wigcej niz:
- w tluczniu 1 w klincu 15 25
d)zawarto$¢ nadziarna % m/m, nie wigcej niz:
- w tluczniu 15 20
2 Zawarto$¢ zanieczyszczen obcych wg. PN-B-06714-12, %
m/m, nie wigcej niz:
- w tluczniu 1 w klincu 0,2 0,3

3 Zawarto$¢ ziarn nieforemnych, wg PN-B-06714-16 , %

/m/m nie wigcej niz:
w tluczniu 40 45
w klincu nie bada si¢ nie bada si¢
4 Zawaroto$¢ zanieczyszczen organicznych, barwa cieczy
wg. PN-B-06714-26 [6]
w thuczniu i w klincu, barwa cieczy nie ciemniejsza niz:
wzorcowa

2.4. Woda

Woda uzyta przy wykonywaniu zaggszczania i klinowania podbudowy moze by¢ studzienna tub z wodociagu, bez

specjalnych wymagan.

3. SPRZET

3.1. Ogélne wymagania dotyczace sprzetu

Ogdlne wymagania dotyczace sprzgtu podano w OST-00,,Cze¢$¢ ogolna” pkt 3.

3.2

Sprzet do wykonania robot

Wykonawca przystepujac do wykonania podbudowy z thucznia kamiennego powinien wykazac¢ si¢ mozliwoScia
korzystania z nastgpujacego sprzgtu:
walcow statycznych gladkich do zaggszczania kruszywa grubego,
walcow wibracyjnych tub wibracyjnych zageszczarek ptytowych do klinowania kruszywa grubego klincem

a)
b)
<)
d)

4.
4.1.

szczotek mechanicznych do usunigcia nadmiaru klinca,

przewoznych zbiornikéw do wody zaopatrzonych w urzadzenia do rozpryskiwania wody.

TRANSPORT
Ogélne wymagania dotyczace transportu

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w OST-00,,Cz¢$¢ ogdlna” pkt 4

4.2.

Transport kruszywa

Kruszywa mozna przewozi¢ dowolnymi §rodkami transportu w warunkach zabezpieczajacych je przed

zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materialami, nadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1.

Ogélne zasady wykonania robot

Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w ST-00 ,, Czgs¢ og6lna” pkt 5.
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5.2. Przygotowanie podloza
Podtoze pod podbudowe thuczniowa powinno spetnia¢ wymagania okreslone w SST-10
Podbudowa ttuczniowa powinna by¢ utozona na podtozu zapewniajacym nieprzenikanie drobnych czastek gruntu do
warstwy podbudowy. Na gruncie spoistym, pod podbudoweg thuczniowa powinna by¢ utozona warstwa odcinajaca lub
wykonane ulepszenie podioza.
W przypadku zastosowania pomigdzy warstwa podbudowy ttuczniowej a spoistym gruntem podtoza warstwy
odcinajacej albo odsaczajacej, powinien by¢ spelniony warunek nieprzenikania czastek drobnych, wyrazony wzorem:

Dis 15

85

gdzie: D5 -wymiar sita, przez ktore przechodzi 15% ziarn warstwy odcinajacej albo odsaczajace;j,

dgs - wymiar sita, przez ktore przechodzi 85% ziarn gruntu podtoza.

Geowtokniny przewidziane do uzycia pod podbudowg thuczniowa powinny posiada¢ aprobate techniczna wydana przez
uprawniong jednostkg. W szczegdlnos$ci wymagana jest odpowiednia wytrzymato$¢ mechaniczna geowtoknin
uniemozliwiajaca ich przebicie ziarna thucznia oraz odpowiednie wlasciwosci filtracyjne, dostosowane do uziarnienia
podtoza gruntowego.

Podbudowa powinna by¢ wytyczona w sposob umozliwiajacy jej wykonanie zgodnie z dokumentacja projektowa lub
wedtug zalecen Inzyniera, z tolerancjami okre§1onymi w niniejszych specyfikacjach.

Paliki lub szpilki do prawidlowego uksztattowania podbudowy powinny by¢ wczesniej przygotowane.

Paliki lub szpilki powinny by¢ ustawione w osi drogi i w rzgdach rownolegtych do osi drogi lub w inny sposob
zaakceptowany przez Inspektora.

Rozmieszczenie palikow lub szpilek powinno umozliwia¢ naciagnigcie sznurkow lub linek do wytyczenia robot w
odstepach nie wigkszych, niz co 10 m.

5.3. Whbudowywanie i zageszczanie kruszywa

Minimalna grubo$¢ warstwy podbudowy z thucznia nie moze by¢ po zaggszczeniu mnigjsza od 1,5-krotnego wymiaru
najwigkszych ziarn ttucznia. Maksymalna grubo$¢ warstwy podbudowy po zaggszczeniu nie moze przekracza¢ 20 cm.
Podbudowe o grubosci powyzej 20 cm nalezy wykonywaé w dwoch warstwach.

Kruszywo grube powinno by¢ roztozone w warstwie o jednakowej grubosci przy uzyciu uktadarki albo réwniarki.
Grubos$¢ roztozonej warstwy luznego kruszywa powinna by¢ taka, aby po jej zaggszczeniu i zaklinowaniu osiagngla
grubos¢ projektowana.

Kruszywo grube po roztozeniu powinno by¢ przywatowane dwoma przejsciami walca statycznego gtadkiego o nacisku
jednostkowym nie mniejszym niz 30 kN/rn. Zaggszczanie podbudowy o przekroju daszkowym powinno rozpoczaé sig
od krawgdzi i stopniowo przesuwac si¢ pasami podluznymi, czg§ciowo naktadajacymi si¢ w kierunku osi jezdni.
Zaggszczenie podbudowy o jednostronnym spadku poprzeczny iz powinno rozpoczynac si¢ od dolnej krawedzi i
przesuwac si¢ pasami podtuznymi, czg§ciowo naktadajacymi si¢. w kierunku jej gornej krawedzi.

W przypadku wykonywania podbudowy zasadniczej, po walowaniu kruszywa grubego nalezy roztozy¢ kruszywo
drobne w rownej warstwie, w celu zaklinowania kruszywa grubego. Do zaggszczania nalezy uzy¢ walca wibracyjnego o
nacisku jednostkowym Co najmniej 18 kN/m, albo ptytowa zaggszczarkg wibracyjna.

o nacisku jednostkowym co najmniej 16 kN/m*. Grubo$é¢ warstwy luznego kruszywa drobnego powinna by¢ taka, aby
wszystkie przestrzenne warstwy kruszywa grubego zostaty wypelnione kruszywem drobnym. Jezeli to konieczne,
operacje rozktadania i wibrowania kruszywa drobnego nalezy powtarza¢ az do chwili, gdy kruszywo drobne przestanie
penetrowaé warstwe kruszywa grubego.

Po zaggszczeniu caly nadmiar kruszywa drobnego nalezy usuna¢ z podbudowy szczotkami tak aby ziarna kruszywa
grubego wystawaly nad powierzchnie od 3 do 6 mm.

Nastgpna warstwa powinna by¢ watowana walcem statycznym gladkim o nacisku jednostkowym nie mniejszym niz 50
kN/m, albo walcem ogumionym w celu doggszczenia kruszywa poluzowanego w czasie szczotkowania.

5.4. Utrzymanie podbudowy

Podbudowa po wykonaniu, a przed utozeniem nastgpnej warstwy, powinna by¢ utrzymywana w dobrym stanie. Jezeli
Wykonawca bedzie wykorzystywal za zgoda Inzyniera, gotowa podbudowg do ruchu budowlanego, to jest obowiazany
naprawi¢ wszelkie uszkodzenia podbudowy, spowodowane przez ten ruch.

Koszt napraw wyniktych z niewtasciwego utrzymania podbudowy obciazy¢ Wykonawcg robot.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogélne zasady kontroli jakosci robot
Ogodlne zasady kontroli jakosci robot podano w ST-00 ,, Czg$¢ ogodlna” pkt 6.

6.2. Badania przed przystapieniem do robét

Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien wykona¢ badania kruszyw przeznaczonych do wykonania robot i
przedstawi¢ wynik tych badan Inspektorowi w celu akceptacji.

Badania te powinny obejmowac wszystkie wlasciwos$ci kruszywa okreslone w pkt 2.3 i tablicach 1 i 2 niniejszych SST.
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6.3. Badania w czasie robot
6.3.1.  Czgstotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiarow
Czgstotliwos¢ oraz zakres badan podano w tablicy 3.
Tablica 3.Czgstot1iwos¢ oraz zakres badan przy budowie podbudowy z thucznia kamiennego

Lp Wyszczegodlnienie badan Czestotliwos¢ badan
Minimalne ilosci | Maksymalna
badan na powierzchnia
dziennej dzialce | podbudowy na jedno
roboczej badanie (m?)

1 Uziarnienie kruszyw

2 Zawartos¢ zanieczyszczen obcych w kruszywie

3 Zawartos¢ ziarn nieforemnych w kruszywie 2 600

4 Scieralno$¢ kruszywa

5 Nasiakliwos¢ kruszywa 6000

6 Odpornos$¢ kruszywa na dzialanie mrozu 1 przy kazdej zmianie

7 Zawartos$¢ zanieczyszczen organicznych zrodta pobierania

materiatow

6.3.2. Badania wtasciwos$ci kruszywa

Probki nalezy pobiera¢ w sposob losowy z roztozonej warstwy, przed jej zaggszczeniem. Wyniki badan powinny by¢ na
biezaco przekazywane Inzynierowi.

Badania pelne kruszywa, obejmujace oceng wszystkich wtasciwosci okreslonych w pkt. 2 i 3 powinny by¢
wykonywane przez Wykonawcg z czgstotliwo$cia gwarantujaca zachowanie jakosci robodt i zawsze w przypadku
zmiany zrodta pobierania materiatow oraz na polecenie Inzyniera. Probki do badan pelnych powinny by¢ pobierane
przez Wykonawce w sposob losowy, w obecnosci Inzyniera.

6.4. Wymagania dotyczace nos$nosci i cech geometrycznych podbudowy

6.4.1.  Czcstotliwos¢ oraz zakres pomiarow

Czcstotliwo$¢ oraz zakres pomiaréw podano w tablicy 4.

Tablica 4. Czcstotliwo$¢ oraz zakres pomiarow wykonanej podbudowy z tlhucznia kamiennego

Wyszczegodlnienie badan i pomiardw Minimalna czgstotliwo$¢ pomiaréw

1 Szeroko$¢ podbudowy 10 razy na 1 km

2 Rownos¢ podtuzna W sposob ciagly planografem albo co 20 m tata na kazdym
pasie ruchu.

3 Rownos¢ poprzeczna 10 razy na 1 km

4 Spadki poprzeczne™) 10 razy na 1 km

5 Rzgdne wysokosciowe co 100 m w osi jezdni i w jej krawgdziach

6 Uksztaltowanie osi w planie) co 100 m

7 Grubos¢ podbudowy Podczas budowy:
w 3 punktach na kazdej dzialce roboczej, lecz nie rzadziej niz
na 400 m’
Przed odbiorem
w 3 punktach lecz nie rzadziej niz raz na 2000 m’

8 Nosnos¢ podbudowy nie rzadziej niz raz na 3000m”

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych glownych i uksztattowanie osi w planie nalezv wykonaé w

punktach gtownych tukéw poziomych.

6.4.2.  Szerokos¢ podbudowy

Szerokos$¢ podbudowy me moze ro6zni¢ si¢ od szerokosci projektowanej o wigeej ni~ + 10 cm.

Na jezdniach bez krawgznikow szerokos¢ podbudowy powinna by¢ wigksza od szeroko$ci warstwy wyzej lezacej o co
najmniej 25 cm lub o warto$¢ wskazana w dokumentacji projektowe;j.

6.4.3. Ro6wnos¢ podbudowy

Nierownosci podtuzne podbudowy nalezy mierzy¢ 4-metrowa tata lub planografem. zgodnie z norma BN-68/8931-04
[11].

Nierownosci poprzeczne podbudowy nalezy mierzy¢ 4-metrowa lata

Nieréwnosci podbudowy nie moga przekraczac:

- 12 mm dla podbudowy zasadnicze;.

- 15 mm dla podbudowy pomocnicze;j.



str. 59
6.4.4. Spadki poprzeczne podbudowy
Spadki poprzeczne podbudowy na prostych i tukach powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa z tolerancja
+0,5 %.

6.4.5. Rzedne wysokosciowe podbudowy
Roéznice pomigdzy rzgdnymi wysokosciowymi podbudowy i rzednymi projektowanymi nie powinny przekraczac¢ + 1
cm, -2 cm.

6.4.6.  Uksztaltowanie osi w planie
0O$ podbudowy w planie nie moze by¢ przesuni¢ta w stosunku do osi projektowanej o wigcej niz 3 cm dla autostrad i
drég ekspresowych tub o wigeej niz £5 cm dla pozostatych drog.

6.4.7.  Grubo$¢ podbudowy

Grubos$¢ podbudowy nie moze r6zni¢ si¢ od grubosci projektowanej o wigcej niz:
- dla podbudowy zasadniczej +2 cm

- dla podbudowy pomocniczej +1 cm, -2 cm.

6.4.8. No$nos¢ podbudowy

Pomiary no$nosci podbudowy nalezy wykonac¢ zgodnie z BN-64/893 1-02 110].

Podbudowa zasadnicza powinna spelnia¢ wymagania dotyczace no$nosci, podane w tablicy 5
Tablica 5. Wymagania nosnosci podbudowy zasadniczej w zaleznosci od kategorii ruchu

Kategoria ruchu Minimalny modut odksztalcenia mierzony przy uzyciu
plyty o $rednicy 30 cm (MPa)
Pierwotny M i Wtorny M £
E E
Ruch lekki 100 140
Ruch lekko $redni i §redni 100 170

Pierwotny modut odksztalcenia podbudowy pomocniczej mierzony ptyta o srednicy 30cm wigkszy od 50 MPa.
Zaggszczenie podbudowy nalezy uzna¢ za prawidlowe, gdy stosunek wtornego modutu odksztalcenia do pierwotnego
modutu odksztatcenia M g jest nie wigkszy od 2,2.

M 1
£-<22
E
6.5. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy

6.5.1. Niewlasciwe cechy geometryczne podbudowy

Wszystkie powierzchnie podbudowy, ktére wykazuja wigksze odchylenia cech geometrycznych od okreslonych w
punkcie 6.4, powinny by¢ naprawione. Wszelkie naprawy i dodatkowe badania i pomiary zostana wykonane na koszt
Wykonawcy.

Jezeli szeroko$¢ podbudowy jest mniejsza od szerokosci projektowanej o wigcej niz 5 cm i nie zapewni to podparcia
warstwom wyzej lezacym, to Wykonawca powinien na wlasny koszt poszerzy¢ podbudowg przez spulchnienie warstwy
na petna grubos¢ do potowy szerokosci pasa ruchu (lub pasa postojowego czy utwardzonego pobocza), dotozenie
materiatu i powtdrne zaggszczenie.

6.5.2. Niewlasciwa grubos¢

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wzglgdem grubosci, Wykonawca wykona naprawg podbudowy.
Powierzchnie powinny by¢ naprawione przez spulchnienie lub wybranie warstwy na odpowiednia glgbokose,
zgodnie z decyzja Inspektora Nadzoru, uzupelnione nowym materiatem o odpowiednich wiasciwosciach,
wyréwnane i ponownie zaggszczone.

Roboty te Wykonawca wykona na wilasny koszt. Po wykonaniu tych robo6t nastapi ponowny pomiar i ocena
grubosci warstwy. Koszty poniesic Wykonawca.

6.5.3. Niewlasciwa no$nos¢ podbudowy.

Jezeli no$no$¢ podbudowy bedzie mniejsza od wymaganej, to Wykonawca wykona wszelkie roboty niezbedne
do zapewnienia wymaganej no$nosci, zalecone przez Inspektora Nadzoru.

Koszty tych dodatkowych robo6t poniesiec Wykonawca podbudowy tylko wtedy, gdy zanizenie nos$noSci
podbudowy wyniklo z niewlasciwego wykonania robot przez Wykonawcg podbudowy.

7. OBMIAR ROBOT

Ogolne zasady obmiaru robot

Ogdlne zasady obmiaru robét podano w ST-00 ,,Czes¢ ogdlna” pkt. 7

Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m® (metr kwadratowy) wykonanej podbudowy z thicznia kamiennego.
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8. ODBIOR ROBOT

Ogdlne zasady odbioru robot podano w OST-00 ,,Czgs¢ ogdlna” pkt. 8

Roboty uznaje si¢ za zgodne z dokumentacja projektowa SST i wymaganiami Inspektora Nadzoru, jezeli wszystkie
pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt. 6 daty wyniki pozytywne.

Roboty te podlegaja odbiorowi robot zanikowych.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci.
Ogodlne zasady dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST-00 ,,Cze$¢ ogoélna™ pkt. 9

Cena jednostki obmiarowe;.

Cena wykonania 1m* podbudowy tluczniowej obejmuje:

prace pomiarowe i roboty przygotowawcze

oznakowanie robot

przygotowanie podtoza

dostarczenie materialow na miejsce wbudowania

roztozenie kruszywa

zaggszczenie warstw z zaklinowaniem

prowadzenie pomiarow i badan laboratoryjnych okreslonych w specyfikacji technicznej
utrzymanie podbudowy w czasie robot

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy

PN-B-06714-12 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczenie zawarto$ci zanieczyszczen
obcych.

PN-B-06714-15 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczenie skladu ziarnowego

PN-B-06714-16 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczenie ksztattu ziarn

PN-B-06714-18 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczenie nasigkliwosci

PN-B-06714-19 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczenie mrozoodporno$ci metoda
bezposrednia

PN-B-06714-26 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczenie zawartosci zanieczyszczen
organicznych

PN-B-06714-42 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczenie $cieralnosci w bgbnie Los
Angeles

PN-B-11112 Kruszywa mineralne. Kruszywo tamane do nawierzchni drogowych.

PN-S-96023 Konstrukcje drogowe. Podbudowa i nawierzchnia z tlucznia kamiennego

BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczenie modulu odksztalcenia nawierzchni

podatnych i podloza przez obciazenie ptyta
BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rowno$ci nawierzchni planografem i tata.
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SST-11 KRAWEZNIKI 1 OBRZEZA BETONOWE

1.0 WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
zwigzanych z ustawieniem kraweznikéw i obrzezy betonowych wykonywanych w ramach inwestycji okreslonej w SSt-
00 ,,Czgs¢ ogolna” pkt. 1.1

1.2. Zakres stosowania ST

Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) stanowi obowiazujaca podstawg opracowania dokumentacji przetargowej i
kontraktowej przy zlecaniu i realizacji robot na drodze dojazdowej, placu manewrowym, chodniku i opasce
chodnikowe;j.

1.3. Zakres robot objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwiazanych z ustawieniem krawgznikow i
obrzezy betonowych:

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Krawezniki betonowe - prefabrykowane belki betonowe ograniczajace chodniki dla pieszych. pasy dzielace,
wyspy kierujace oraz nawierzchnie drogowe.

1.4.2. Obrzeza chodnikowe- prefabrykowane belki betonowe rozgraniczajace jednostronnie lub dwustronnie ciagi
komunikacyjne od terendw nie przeznaczonych do komunikacji

1.4.3. Pozostate okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami
podanymi w OST-00 ,, Cz¢$¢ ogdlna” pkt 1.4.

1.5. Ogoélne wymagania dotyczace robot
Ogdlne wymagania dotyczace robot podano w OST-00 ,, Czgs¢ ogodlna” pkt 1 5

2. MATERIALY

2.1. Ogédlne wymagania dotyczace materialow
Ogdlne wymagania dotyczace materialoéw, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w OST-00 ,,Cz¢$¢ ogdlna” pkt 2.

2.2. Materialami stosowanymi sg:

— krawezniki betonowe wg klasyfikacji zgodnej z BN-80/6775-03/0L.

— obrzeza odpowiadajace wymaganiom BN-80/6775-04/04 191 i BN-80/6775-03/0 1181,
— zwir lub piasek do wykonania taw, na podsypke i do zapraw

— cement wg PN-B-19701 (7), do podsypki i zapraw,

— piasek do zapraw wg PN-B-0671 1 (3).

— woda

2.3. Krawezniki betonowe - klasyfikacja
2.3.1. Typy
W zaleznosci od przeznaczenia rozrdznia si¢ nastgpujace typy kraweznikoéw betonowych :U - uliczne,

2.3.2. Rodzaje

W zaleznosci od ksztaltu przekroju poprzecznego rozréznia si¢ nastgpujace rodzaje krawgznikow betonowych:
- prostokatne $cigte 15x30 kraweznik betonowy jednowarstwowy

- prostokatne 12x25 kraweznik betonowy jednowarstwowy.

2.4. Obrzeza i krawezniki betonowe - wymagania techniczne
2.4.1. Ksztalt i wymiary

Ksztalt krawgznikow i obrzezy betonowych przedstawiono w ponizszych tablicach

Tablica 1. Wymiary krawgznikéw betonowych

Typ kraweznika Rodzaj krawegznika |1 b h
U a 100 15 30
D b 100 12 25
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Tablica 2. Dopuszczalne odchytki wymiarow kraweznikéw betonowych

Rodzaj Dopuszczalna odchytka, mm
wymiaru Gatunek 1 Gatunek 2
1 +8 +12

b, h +3 +3

Tablica 3. Dopuszczalne odchytki wymiarow obrzezy

Rodzaj wymiaru Dopuszczalna odchytka mm

Gatunek | Gatunek 2
L +8 +12
B,h +3 +3

2.4.2. Dopuszczalne wady i uszkodzenia

Powierzchnie krawgznikow i obrzezy betonowych powinny by¢ bez rys, pgknigc 1 ubytkow betonu. o fakturze z formy
lub zatartej. Krawedzie elementow powinny by¢ roéwne i proste.

Dopuszczalne wady oraz uszkodzenia powierzchni i krawgdzi elementéw. zgodnie z BN-80/6775-03/01, nie powinny
przekracza¢ wartosci podanych w tablicy 3.

Tablica 3. Dopuszczalne wady i uszkodzenia krawgznikow i obrzezy betonowych

Rodzaj wad i uszkodzen Dopuszczalna wielko$¢ uszkodzen
Gatunek | Gatunek 2

Wklgstos¢ lub wypuktos¢ pow. kraweznikow w mm | 2 3
Szczerby i uszkodzenia | ograniczajacych niedopuszczalne
krawedzi i narozy powierzchnie gorne

(Scieralne, mm)

ograniczajacych pozostate | 2 2

powierzchnie:

- liczba max

- dlugo$¢, mm, max 20 40

- gleboko$¢, mm, max 6 10

2.4.3. Sktadowanie

Krawezniki 1 obrzeza betonowe moga by¢ przechowywane na sktadowiskach otwartych, posegregowane wedtug typow,
rodzajoéw, odmian, gatunkow i wielkos$ci

Elementy te nalezy uklada¢ z zastosowaniem podkladek i przektadek drewnianych o wymiarach: grubos¢ 2,5 cm,
szerokos$¢ 5 cm, dtugos$é min. 5 cm wigksza niz szerokos¢ krawgznika/obrzeza

2.5. Materialy na podsypke i do zapraw

Piasek na podsypkg cementowo-piaskowa powinien odpowiada¢ wymaganiom PN-B-067 12 do zaprawy cementowo-
piaskowej PN-B-067.

Cement na podsypke i do zaprawy cementowo-piaskowej powinien by¢ cementem portlandzkim klasy nie mniejszej niz
.”32,5”, odpowiadajacy wymaganiom PN-B- 19701

Woda powinna by¢ odmiany ,, 1” i odpowiada¢ wymaganiom PN-B-32250

2.6.Materialy na lawy
Do wykonania taw pod krawegzniki nalezy stosowac, dla:
a) lawy betonowe;j - beton klasy B 20 wg PN-B-06250 [2],

3. SPRZET

3.1. Ogélne wymagania dotyczace sprzetu

Ogodlne wymagania dotyczace sprzgtu podano w OST-00 ,,Cz¢$¢ ogolna” pkt.3

3.2. Sprzet

Roboty wykonuje sig rgcznie przy zastosowaniu:

— betoniarek do wytwarzania betonu i zapraw oraz przygotowania podsypki cementowo-piaskowe;.
wibratorow plytowych. ubijakoéw recznych lub mechanicznych.

4. TRANSPORT

4.1. Ogédlne wymagania dotyczace transportu

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w SST-00 ,, Czgs¢ og6lna” pkt.4

4.2. Transport kraweznikow i obrzezy

Krawgzniki i obrzeza betonowe moga by¢ przewozone dowolnymi $rodkami transportowymi.
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Nalezy na $rodkach transportowych w pozycji pionowej z nachyleniem w kierunku jazdy, zabezpieczone przed
przemieszczeniem si¢ i uszkodzeniami w czasie transportu a gorna warstwa nie powinna wystawac poza $ciany srodka
transportowego wigcej niz 1/3 wysokosci tej warstwy.

4.3. Transport pozostalych materialow

Transport cementu powinien si¢ odbywa¢ w warunkach zgodnych z BN-88/673 1-08.

Kruszywa mozna przewozi¢ dowolnym $rodkiem transportu, w warunkach zabezpieczajacych je przed
zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi materialami. Podczas transportu kruszywa powinny by¢ zabezpieczone
przed wysypaniem, a kruszywo drobne - przed rozpyleniem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonania robot

Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w OST-00 ,, Cz¢$¢ ogdlna:” pkt 5.

5.2 Wykonanie law

Wykonanie taw powinno by¢ zgodne z BN-6418845-02

5.2.1 Lawa betonowa

Lawy betonowe zwykte w gruntach spoistych wykonuje si¢ bez szalowania, przy gruntach sypkich nalezy stosowac
szalowanie.

Lawy betonowe z oporem wykonuje si¢ w szalowaniu. Beton rozicielony w szalowaniu lub bezposrednio w korycie
powinien by¢ wyréwnywany warstwami. Betonowanie taw nalezy wykonywac zgodnie z wymaganiami PN-B-06251,
przy czym nalezy stosowac co 50 m szczeliny dylatacyjne wypelnione bitumiczng masa zalewowa.

5.3. Ustawienie kraweznikow betonowych

5.3.1. Zasady ustawiania kraweznikéw

Swiatto (odlegtosé gornej powierzchni kraweznika od jezdni) powinno byé zgodne z ustaleniami dokumentacji
projektowej. a w przypadku braku takich ustalen powinno wynosi¢ od 10 do 12 cm. a w przypadkach wyjatkowych (np.
ze wzgledu na wyrobienie” $cieku) moze by¢ zmniejszone do 6 cm lub zwigkszone do 16 cm.

Zewngtrzna $ciana krawgznika od strony chodnika powinna by¢ po ustawieniu krawgznika obsypana piaskiem. zwirem.
thuczniem lub miejscowym gruntem przepuszczalnym. starannie ubitym. Ustawienie krawgznikéw powinno by¢ zgodne
z BN-64/8845-02.

5.3.2 Ustawienie kraweznik6w na lawie betonowej

Ustawianie kraweznikow na tawie betonowej wykonuje si¢ na podsypce z piasku lub na podsypce cementowo-
piaskowej o grubosci 3 do 5 cm po zaggszczeniu.

5.3.4. Wypelnianie spoin

Spoiny krawgznikow nie powinny przekracza¢ szerokosci 1 cm. Spoiny nalezy wypelni¢ zwirem, piaskiem lub zaprawa
cementowo-piaskowa przygotowana stosunku 1:2. Zalewanie spoin krawegznikow zaprawa cementowo-piaskowa
stosuje si¢ wytacznie do krawgznikow ustawionych na lawie betonowej. Spoiny kraweznikow przed zalaniem zaprawa
nalezy oczysci¢ 1 zmy¢ woda. Dla zabezpieczenia przed wptywami temperatury krawezniki ustawione na podsypce
cementowo-piaskowej i o spoinach zalanych zaprawa, nalezy zalewa¢ co 50 m bitumiczna masa zalewowa nad
szczeling dylatacyjna fawy.

5.4. Ustawienie betonowych obrzezy chodnikowych

Betonowe obrzeza chodnikowe nalezy ustawia¢ na wykonanym podtozu w miejscu i ze §wiatlem (odlegtoscia gornej
powierzchni obrzeza od ciagu komunikacyjnego) zgodnym z ustaleniami dokumentacji projektowe;.

Zewngtrzna $ciana obrzeza powinna by¢ obsypana piaskiem, zwirem lub miejscowym gruntem przepuszczalnym,
starannie ubitym.

Spoiny nie powinny przekracza¢ szerokosci 1 cm. Nalezy wypelni¢ je zaprawa cementowo-piaskowa w stosunku 1:2.
Spoiny przed zalaniem nalezy oczysci¢ i zmy¢ woda. Spoiny muszg by¢ wypetnione catkowicie na petna glgbokosé

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robét

Ogodlne zasady kontroli jakos$ci robot podano w OST-00 ,, Czgs¢ ogdlna” pkt.6.

6.2. Badania przed przystapieniem do robét

6.2.1. Badania kraweznikéw

Przed przystapieniem do robdt Wykonawca powinien wykona¢ badania materialow przeznaczonych do ustawienia
krawgznikéw betonowych i przedstawi¢ wyniki tych badan Inzynierowi do akceptacji.

Sprawdzenie wygladu zewngtrznego nalezy przeprowadzi¢ na podstawie ogledzin elementu przez pomiar i policzenie
uszkodzen wystgpujacych na powierzchniach i krawedziach elementu zgodnie z wymaganiami tablicy 3. Pomiary
dhugosci i glebokosci uszkodzen nalezy wykonaé za pomoca przymiaru stalowego lub suwmiarki z doktadnoscia do 1
mm, zgodnie z ustaleniami PN-B-10021.

Sprawdzenie ksztaltu i wymiarow elementoéw nalezy przeprowadzi¢ z doktadnoscia do I mm przy uzyciu suwmiarki
oraz przymiaru stalowego lub tasmy zgodnie z wymaganiami tablicy 1 i 2. Sprawdzenie katow prostych w narozach
elementéw wykonuje si¢ przez przylozenie katownika do badanego naroza i zmierzenia odchylek z doktadnoscia
do I mm.
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6.2.2. Badania pozostalych materialow

Badania pozostatych materiatow stosowanych przy ustawianiu krawgznikéw betonowych powinny obejmowaé

wszystkie wlasciwosci, okre§1lone w normach podanych dla odpowiednich materiatow w pkt 2

6.3. Badania w czasie robét

6.3.1. Sprawdzenie koryta pod lawe

Nalezy sprawdza¢ wymiary koryta oraz zaggszczenie podtoza na dnie wykopu.

Tolerancja dla szerokosci wykopu wynosi + 2 cm. Zaggszczenie podtoza powinno by¢ zgodne z pkt.5.2

6.3.2. Sprawdzenie law

Przy wykonywaniu law badaniu podlegaja:

a) Zgodnos$¢ profilu podluznego gornej powierzchni taw z dokumentacja projektowa.
Profil podluzny goérnej powierzchni tawy powinien by¢ zgodny z projektowana niweleta. Dopuszczalne odchylenia
moga wynosi¢ £ 1 cm na kazde 100m tawy.

b) Wymiary law.
Wymiary taw nalezy sprawdzi¢ w dwoch dowolnie wybranych punktach na kazde 100 m lawy. Tolerancje
wymiarO6w wynosza:
- dla wysokosci £ 10% wysokoscl projektowane;.
- dla szerokosci £ 10% szerokosci projektowanej.

C) Roéwnosc gornej powierzchni taw.
Rownos¢ gornej powierzchni tawy sprawdza sig przez przytozenie w dwoch punktach. na kazde 100 m tawy.
trzymetrowej taty.
Przeswit pomigdzy gorna powierzchnia tawy i przytozona tata nie moze przekracza¢ 1 cm

d) Zaggszczenie faw.
Zaggszczenie taw bada si¢ w dwoch przekrojach na kazde 100 m. tawy ze zZwiru lub piasku nie moga wykazywac
$ladu urzadzenia zaggszczajacego.
Lawy z tlucznia. badane proba wyjgcia poszczeg6lnych ziarn thucznia. nie powinny pozwalaé na wyjgcie ziarna
z tawy.

e) Odchylenie linii taw od projektowanego kierunku.
Dopuszczalne odchylenie linii taw od projektowanego kierunku nie moze przekracza¢ + 2 cm no kazde 100 m
wykonanej tawy.

6.3.3. Sprawdzenie ustawienia kraweznikéw i obrzezy
Przy ustawianiu kraweznikow nalezy sprawdzac:

a) dopuszczalne odchylenia linii krawgznikow w poziomie od linii projektowanej, ktére wynosi + 1 cm na kazde 100
m ustawionego kraweznika,

b) dopuszczalne odchylenie niwelety gornej ptaszczyzny kraweznika (obrzeza) od niwelety projektowanej. ktore
wynosi + 1 cm na kazde 100 m ustawionego kraweznika,

¢) rownosc gornej powierzchni krawgznikow, sprawdzane przez przytozenie w dwoch punktach na kazde 100m
krawgznika, trzy metrowej laty, przy czym prze§wit pomig¢dzy gorna powierzchnia kraweznika i przytozona fata nie
moze przekracza¢ 1 cm,

d) doktadno$¢ wypehienia spoin bada si¢ co 10 metrow. Spoiny musza by¢ wypeklione catkowicie na pelna
glebokose.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogodlne zasady obmiaru robét podano w OST-00 ,, Czg$¢ ogodlna” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m (metr) ustawionego krawgznika betonowego.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Ogodlne zasady odbioru robot podano w OST-00 ,, Czgs¢ ogo6lna” pkt 8.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, ST i wymaganiami Inspektora jezeli wszystkie
pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne

8.2. Odbior robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu.

Odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlegaja:

— wykonanie koryta pod tawe,

— wykonanie tawy,

— wykonanie podsypki.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w OST-00 ,, Czg$¢ ogodlna” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 m krawgznika betonowego obejmuje:
—  prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— dostarczenie materiatow na miejsce wbudowania.
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— wykonanie koryta pod fawe.

— ew. wykonanie szalunku.

— wykonanie tawy.

— wykonanie podsypki

— ustawienie kraweznikow (obrzezy) na podsypce piaskowej lub cementowo-piaskowej
— wypeknienie spoin krawgznikow zaprawa

— ew. zalanie spoin masa zalewowa,

— zasypanie zewngtrznej Sciany krawgznika gruntem i ubicie.

— przeprowadzenie badan i pomiaréw wymaganych w specyfikacji technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

PN-B-06050 Roboty ziemne budowlane

PN-B-06250 Beton zwyktv

.PN-B-06251 Roboty betonowe i zelbetowe

PN-B-06711 Kruszywo mineralne. Piasek do betondw i zapraw

PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu zwyklego

PN-B-10021 Prefabrykaty budowlane z betonu. Metody pomiaru cech geometrycznych
PN-B-11111 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych. zwir i miesza
PN-B-11112 Kruszywa mineralne. Kruszywo Lamane do nawierzchni drogowych
PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych. Piasek
PN-B-19701 Cement. Cement powszechnego uzytku. Sktad, wymagania i ocena zgodnosci
PN-B32250 Materialy budowlane. Woda do betonow i zapraw

BN-88/6731-08

Cement. Transport i przechowywanie

BN-74/6771-04

Drogi samochodowe. Masa zalewowa

BN-80/6775-03/01

Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni drég, ulic, parkingdow i torowisk
tramwajowych. Wspolne wymagania i badania

BN-80/6775-03/04

Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni drég, ulic, parkingdow i torowisk
tramwajowych. Krawezniki i obrzeza chodnikowe

BN-64/8845-02

Krawezniki uliczne. Warunki techniczne ustawiania i odbioru
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SST-12 NAWIERZCHNIE Z ELEMENTOW BETONOWYCH
1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robot zwiazanych z wykonaniem nawierzchni z elementéw betonowych wykonywanych w ramach inwestycji
okreslonej w OST-00 ,,Cz¢$¢ ogdlna” pkt.1.1

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegdtowa specyfikacja techniczna (SST) stanowi podstawg opracowania dokumentacji przetargowe;j i kontraktowe;j
przy zlecaniu i realizacji robot nawigzanych z przebudowa drogi dojazdowej, placu manewrowego, chodnika i opaski
chodnikowe;j.

1.3. Zakres robét objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwiazanych wykonaniem i odbiorem
nawierzchni z betonowej kostki brukowe;j

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Betonowa ptytka chodnikowa - prefabrykowany element budowlany, przeznaczony do budowy warstwy
$cieralnej nawierzchni, wykonany metoda wibroprasowania z betonu niezbrojnego nie barwionego lub barwionego,
jedno- lub dwuwarstwowego, charakteryzujacy si¢ ksztattem, ktory umozliwia wzajemne przystawanie elementow.

1.4.2. Spoina - odstgp pomigdzy przylegajacymi elementami (kostkami) wypelniony okre§lonymi materiatami
wypehiajacymi.

1.4.3. Szczelina dylatacyjna - odstgp dzielacy duzy fragment nawierzchni na sekcje w celu umozliwienia odksztatcen
temperaturowych, wypetniony okreslonymi materialami wypetniajacymi.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robot
Ogodlne wymagania dotyczace robot podano w OST 00 pkt. 1.5,,Czg$¢ ogolna”.

2. MATERIALY
2.1. Ogédlne wymagania dotyczace materialow
Ogdlne wymagania dotyczace materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w OST-00,,Czgs¢ og6lna”. pkt. 2

2.2 Betonowa kostka brukowa

2.2.1. Klasyfikacja betonowych kostek brukowych

Betonowa ptytka i kostka betonowa moze mie¢ nastgpujace cechy charakterystyczne, okreslone w katalogu producenta:
1. odmiana:

a) kostka dwuwarstwowa (z betonu warstwy spodniej konstrukcyjnej i warstwy fakturowej (gornej) zwykle barwionej
grubosci mm 4mm,

2. gatunek, w zaleznosci ci od wygladu zewngtrznego. tj. od rodzaju, liczby i wielkosci wad powierzchni krawedzi i
narozy: a) gatunek 1,

3. Kklasa:
a) klasa “50”. o wytrzymatosci na $ciskanie nie mniejszej niz 50 MIPa.
4. barwa:

a) kostka szara. z betonu niebarwionego.
b) kostka kolorowa. z betonu barwionego (zwykle pigmentami nieorganicznymi).
wzor (ksztalt) kostki: zgodny z ksztattami okreslonymi przez producenta (przyktadv podano w zataczniku 1).
6. wymiary:
a) dlugosc¢ od 20 cm.
b) szerokos¢: od 10 cm,
c) grubos¢ 60 i 80 mm.
Pozadane jest, aby wymiary kostek byly dostosowane do sposobu uktadania i siatki spoin oraz umozliwiaty
wykonanie warstwy o szerokosci 1,0 m lub 1,5 m bez komecznosci przecinania elementéw w trakcie ich
wbudowywania w nawierzchnig.

9]

2.2.2. Wymagania techniczne stawiane betonowym kostkom brukowym
Betonowa kostka brukowa powimia posiada¢ aprobatg techniczna wydang przez uprawniong jednostke (Instytut
Badawczy Drog i Mostow).
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Betonowa kostka brukowa powinna odpowiada¢ wymaganiom okre$lonym w aprobacie technicznej a w przypadku
braku wystarczajacych ustalen, powinna mie¢ charakterystyki okre§lone przez odpowiednie procedury badawcze
IBDIM, zgodne z ponizszymi wskazaniami:
1) ksztalt i wymiary powinny by¢ zgodne z deklarowanymi przez producenta, z dopuszczalnymi odchytkami od

wymiarow:
- dhugosé i szerokos¢ + 3 0 mm,
- grubos¢ +5,0 mm,

2) wytrzymato$¢ na $ciskanie powinna by¢ nie mniejsza niz:

- 50 MPa, dla klasy ,,50”,

3) mrozoodporno$¢ po 30 cyklach zamrazania i rozmrazania probek w 3% roztworze NaCl lub 150 cyklach
zamrazania i rozmrazania metoda zwykta, powinny by¢ spetnione jednoczes$nie nastgpujace warunki:

- probki nie powinny wykazywac pgknigé i zarysowan powierzchni licowych

- laczna masa ubytkéw betonu w postaci zniszczonych naroznikéw i krawedzi, odpryskow kruszywa itp nie powinna
przekracza¢ 5% masy probek nie zamrazanych,

- obnizenie wytrzymalosci na $ciskanie w stosunku do probek nie zamrazanych nie powinno by¢ wigksze niz 20%,

4) nasigkliwo$¢, nie powinna przekraczac 5%,

5) Scieralnos$¢, sprawdzana na tarczy Boehmego, okreslona strata wysokosci, nie powinna przekracza¢ wartosci:
- 3,5 mm, dla klasy ,,50”,

6) szorstko$¢, okreslona wskaznikiem szorstkosci SRT (Skid Resistance Tester) powierzchni licowcj gorne;.
sprawdzona wahadlem angielskim, powinna wynosi¢ nie mniej niz 50 jednostek SRT,

7) wyglad zewngtrzny: powierzchnie elementéw nie powinny miec rys, pgknig¢ i ubytkéw betonu. krawedzie
elementdéw powinny by¢ rowne, a struktura i kolor powierzchni licowej powinny by¢ jednorodne.
(Uwaga: Naloty wapienne - wykwity w postaci biatych plam - powstaja w wyniku naturalnych procesow
fizykochemicznych wystgpujacych w betonie podczas jego wigzania i twardnienia; naloty te powoli znikaja w
okresie do 2 lat).

2.2.3. Skladowanie kostek
Kostke i ptytki chodnikowe zaleca si¢ pakowac na paletach. Palety z kostka, moga by¢ sktadowane na otwartej
przestrzeni, przy czym podloze powinno by¢ wyréwnane i odwodnione.

2.3. Materialy na podsypke i do wypelnienia spoin oraz szczelin w nawierzchni

Jezeli dokumentacja projektowa lub SST nie ustala inaczej, to nalezy stosowa¢ nast¢pujace materiaty:

a) na podsypkg cementowo-piaskowa pod nawierzchnig

- mieszankg cementu i piasku w stosunku 1:4 z piasku naturalnego spelniajacego wymagania dla gatunku 1 wg PN-
B-1 1113:1996, cementu powszechnego uzytku spetniajacego wymagania PN-B-19701:1 997 i wody odmiany 1
odpowiadajacej wymaganiom PN-B-32250:1988 (PN-88/B-32250).

b) do wypelniania spoin w nawierzchni na podsypce cementowo-piaskowej

- zapraw¢ cementowo-piaskowa 1:4 spelniajaca wymagania wg 2.3 b),

¢) do wypehiania szczelin dylatacyjnych w nawierzchni na podsypce cementowo-piaskowe;.

3. Sprzet

Mate powierzchnie chodnika z kostki brukowej wykonuje si¢ recznie.

Do zaggszczenia powierzchni stosuje si¢ wibratory ptytowe z ostona.

Do uktadania nawierzchni z ptyt drogowych nalezy stosowac cigzki sprzet np. dzwig

4. Transport
Do transportu kostki stosowaé nalezy dowolne $rodki transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonania robot

Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w OST 00 pkt. 5,,Czg$¢ ogolna”.

5.2. Podloze

Grunty podloza powinny by¢ niewysadzinowe, jednorodne i nosne oraz zabezpieczone przed nadmiernym
zawilgoceniem i ujemnymi skutkami przemarzania, zgodnie z dokumentacja. projektowa.

Koryto pod podbudowg lub nawierzchni¢ powinno by¢ wyprofilowane zgodnie z projektowanymi spadkami oraz
przygotowane zgodnie z wymaganiami SST-10

5.3. Konstrukcja nawierzchni

Konstrukcja nawierzchni powinna by¢ zgodna z dokumentacja projektowa i SST

Konstrukcja nawierzchni moze obejmowac utozenie warstwy Scieralnej z betonowej kostki brukowej na podsypce
cementowo-piaskowej oraz podbudowie.

Podstawowe czynnosci przy wykonywaniu nawierzchni. z wystgpowaniem podbudowy. podsypki cementowo-
piaskowej i wypelnieniem spoin zaprawa cementowo-piaskowa, obejmuja:
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1. wykonanie warstwy odcinajacej z piasku

2. wykonanie podbudowy,

3. wykonanie obramowania nawierzchni (z krawgznikow i obrzezy) ,

4. przygotowane i roz$cielenie podsypki cementowo-piaskowe;j,

5. ulozenie kostek z ubiciem.

6. przygotowanie zaprawy cementowo-piaskowej i wypehienie nig szczelin,

7. wypehienie szczelin dylatacyjnych,

8. pielegnacje¢ nawierzchni i oddanie jej do ruchu.
Przy wykonywaniu nawierzchni na podsypce piaskowej, podstawowych czynnos$ci jest mniej. gdyz nie wystepuja
zwykle poz. 1. 617, a poz. 3 dotyczy podsypki piaskowej. zas poz. 5 - wypelnienia szczelin piaskiem.

5.4. Podbudowa

Rodzaj podbudowy przewidzianej do wykonania pod warstwa betonowych ptyt i betonowej kostki brukowej oraz
powinien by¢ zgodny z dokumentacja projektowa

Wykonanie podbudowy powinno odpowiada¢ wymaganiom whasciwej SST.

5.6. Podsypka

Rodzaj podsypki ij ej grubos¢ powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa.

Jezeli dokumentacja projektowa lub SST nie ustala inaczej to grubo$¢ podsypki powinna wynosi¢ po zaggszczeniu
5 cm, a wymagania dla materiatow na podsypke¢ powinny by¢ zgodne z pkt. 2.3. Dopuszczalne odchytki od
zaprojektowanej grubosci podsypki nie powinny przekracza¢ + 1 cm.

Podsypke cementowo-piaskowa, stosuje si¢ z zasady przy wystgpowaniu podbudowy pod nawierzchnia z kostki.
Podsypkg cementowo-piaskowa przygotowuje si¢ w betoniarkach, a nastgpnie rozsciela si¢ na uprzednio zwilzonej
podbudowie, przy zachowaniu:

- wspotezynnika wodnocementowego od 0,25 do 0,35,

- wytrzymatoéci na $Sciskanie nie mniejszej niz R;= 10 MPa, Rys= 14 MPa.

W praktyce, wilgotnos$¢ uktadanej podsypki powinna by¢ taka, aby po $ci$nigciu podsypki w dioni podsypka nie
rozsypywata si¢ i nie bylo na dloni sladow wody, a po nacis$nigciu palcami podsypka rozsypywala si¢ Rozscielenie
podsypki cementowo-piaskowej powinno wyprzedza¢ uktadanie nawierzchni z kostek od 3 do 4 m. Rozscielona
podsypka powinna by¢ wyprofilowana i zaggszczona w stanie wilgotnym, lekko walcami (np. recznymi) lub
zaggszczarkami wibracyjnymi.

Jezli podsypka jest wykonana z suchej zaprawy cementowo-piaskowej to po zwatowaniu nawierzchni nalezy ja polac
woda w takiej ilosci, aby woda zwilzyla cala grubo$¢ podsypki. Rozscielenie podsypki z suchej zaprawy moze
wyprzedza¢ ukladanie nawierzchni z kostek o okoto 20 m. Catkowite ubicie nawierzchni i wypekienie spoin zaprawa
musi by¢ zakonczone przed rozpoczgciem wiazania cementu w podsypce.

5.7. Ukladanie nawierzchni z betonowych kostek brukowych

5.7.1. Ustalenie ksztaltu, wymiaru i koloru kostek oraz desenia ich ukladania

Ksztalt, wymiary, barweg i inne cechy charakterystyczne kostek wg pkt. 2.2.1 oraz desen ich uktadania powinny by¢
zgodne z dokumentacja projektowa lub SST, a w przepadku braku wystarczajacych ustalen Wykonawca przedktada
odpowiednie propozycje do zaakceptowania Inspektorowi. Przed ostatecznym zaakceptowaniem ksztattu, koloru,
sposobu ukladania i wytworni kostek. Inspektor moze poleci¢ Wykonawcy utozenie po 1 m” wstepnie wybranych
kostek, wytacznie na podsypce piaskowe;.

5.7.2. Warunki atmosferyczne

Utozenie nawierzchni z kostki na podsypce cementowo-piaskowej zaleca si¢ wykonywac przy temperaturze otoczenia
nie mniejszej niz +5°C. Dopuszcza si¢ wykonanie nawierzchni, jesli w ciagu dnia temperatura utrzymuje si¢ w
granicach od 0°C do +5°C, przy czym jezli w nocy spodziewane sa przymrozki kostke nalezy zabezpieczyé materiatami
o zlym przewodnictwie ciepta (np. matami ze stomy. papa itp.).

Nawierzchnig na podsypce piaskowej zaleca si¢ wykonywaé¢ w dodatnich temperaturach otoczenia.

5.7.3. Ulozenie nawierzchni z kostek betonowych

Warstwa nawierzchni z kostki powinna by¢ wykonana z elementéw o jednakowej grubo$ci Na wigkszym fragmencie
robot zaleca si¢ stosowac kostki dostarczone w tej samej partii materiatu. w ktorej niedopuszczalne sa réozne odcienie
wybranego koloru kostki.

Uktadanie kostki mozna wykonywac recznie lub mechanicznie.

Uktadanie rgczne zaleca si¢ wykonywa¢ na mniejszych powierzchniach, zwtaszcza skomplikowanych pod wzgledem
ksztaltu lub wymagajacych kompozycji kolorystycznej uktadanych deseni oraz roznych wymiardw i ksztattow kostek.
Uktadanie kostek powinni wykonywac przyuczeni brukarze.

Uktadanie mechaniczne zaleca si¢ wykonywac na duzych powierzchniach a prostym ksztalcie. tak aby uktadarka mogta
przenosic¢ z palety warstwe ksztattek na miejsce ich ulozenia z wymagana doktadnoscia .Kostka do uktadania
mechanicznego nie moze mie¢ duzych odchylek wymiarowych i musi by¢ odpowiednio przygotowana przez
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producenta. tj. utozona na palecie w odpowiedni wzor, bez dolozenia potéwek i dziewiatek. przy czym kazda warstwa
na palecie musi by¢ dobrze przesypana bardzo drobnym piaskiem, by kostki nie przywieraly do siebie. Uktadanie
mechaniczne zawsze musi by¢ wsparte praca brukarzy. ktorzy uzupekniajq przerwy, wyrabiaja tuki, doktadaja kostki w
okolicach studzienek i kraweznikow.

Kostke uktada sig okoto 1,5 cm wyzej od projektowanej niwelety, poniewaz po procesie ubijania podsypka zaggszcza
si¢. Powierzchnia kostek potozonych obok urzadzen infrastruktury technicznej (np. studzienek, wtazoéw itp.) powinna
trwale wystawa¢ od 3 mm do 5 mm powyzej powierzchni tych urzadzen oraz od 3 mm do 10 mm powyzej korytek
sciekowych ($ciekow).

Do uzupehienia przestrzeni przy krawgznikach, obrzezach i studzienkach mozna uzywac elementy kostkowe
wykonczeniowe w postaci tzw. potowek i dziewiatek, majacych wszystkie krawedzie rowne odpowiednio fazowane. W
przypadku potrzeby ksztattek o nietypowych wymiarach, wolna przestrzen uzupeknia sig kostka cigta., przycinana na
budowie specjalnymi narzedziami tnacymi (przycinarkami, szlifierkami z tarcza itp.).

Dzienna dziatkg robocza nawierzchni na podsypce cementowo-piaskowej zaleca si¢ zakonczy¢ prowizorycznie okoto
polmetrowym pasem nawierzchni na podsypce piaskowej w celu wytworzenia oporu dla ubicia kostki utozonej na stale.
Przed dalszym wznowieniem robot, prowizorycznie utozona nawierzchni¢ na podsypce piaskowej nalezy rozebrac i
usuna¢ wraz z podsypka.

5.7.4. Ubicie wykonanej nawierzchni drogowej i chodnikowej

Ubicie nawierzchni nalezy przeprowadzi¢ za pomoca zaggszczarki wibracyjnej (ptytowej) ostona z tworzywa
sztucznego. Do ubicia nawierzchni nie wolno uzywac¢ walca.

Ubijanie nawierzchni nalezy prowadzi¢ od krawedzi powierzchni w kierunku jej rodka i jednoczesnie w kierunku
poprzecznym ksztaltek. Ewentualne nierownosci powierzchniowe moga by¢ zlikwidowane przez ubijanie w kierunku
wzdtuznym kostki.

Po ubiciu nawierzchni wszystkie kostki uszkodzone (np. pgknigte) nalezy wymienié na kostki cate.

Nawierzchni wykonanej z ptyt drogowych nie zaggszcza si¢ zaggszczarek.

5.7.5. Spoiny i szczeliny dylatacyjne

5.7.5.1. Spoiny

Szerokos¢ spoin pomigdzy betonowymi kostkami brukowymi powinna wynosi¢ od 3 mm do 5 mm.

W przypadku stosowania prostopadtosciennych kostek brukowych zaleca sig¢ aby osie spoin pomigdzy dluzszymi

bokami tych kostek tworzyty z osia chodnika kat 45°, a wierzchotek utworzonego kata prostego pomigdzy spoinami

mial kierunek odwrotny do kierunku spadku podtuznego nawierzchni.

Po ulozeniu kostek, spoiny nalezy wypeti¢:

a) piaskiem, spelniajacym wymagania pkt. 2.3 c), jesli nawierzchnia jest na podsypce piaskowe;.

b) zaprawa cementowo-piaskowa spelniajaca wymagania pkt. 2.3 d), jesli nawierzchnia jest na podsypce cementowo-
piaskowe;.

Wypehienie spoin piaskiem polega na rozsypaniu warstwy piasku i wmieceniu go w spoiny na sucho lub, po obfitym

polaniu woda - wmieceniu papki piaskowe] szczotkami wzglednie rozgarniaczami z piérami gumowymi.

Zaprawe cementowo-piaskowa zaleca si¢ przygotowa¢ w betoniarce, w sposob zapewniajacy jej wystarczajaca

ptynno$¢. Spoiny mozna wypetnié przez rozlanie zaprawy na nawierzchnig i nagarnianie jej w szczeliny szczotkami lub

rozgarniaczami z pidrami gumowymi. Przed rozpoczgciem zalewania kostka powinna by¢ oczyszczona i dobrze

zwilzona woda. Zalewa powinna catkowicie wypetic¢ spoiny i tworzy¢ monolit z kostkami.

Przy wypehianiu spoin zaprawa cementowo-piaskowa, nalezy zabezpieczy¢ przed zalaniem nia szczeliny dylatacyjne.

wktadajac zwinigte paski papy, zwitki z workow po cemencie itp.

Po wypelnianiu spoin zaprawa cementowo-piaskowa nawierzchnie nalezy starannie oczysci¢ szczeg6lnie dotyczy to

nawierzchni z kostek kolorowych i z réznymi deseniami uktadania.

5.7.5.2. Szczeliny dylatacyjne

W przypadku uktadania kostek na podsypce cementowo-piaskowej i wypelnianiu spoin zaprawa cementowo-piaskowa
nalezy przewidzie¢ wykonanie szczelin dylatacyjnych w odlegtosciach zgodnych z dokumentacja projektowa lub SST
wzglednie nie wigkszych, niz co 8 m. Szeroko$¢ szczelin dylatacyjnych powinna umozliwiaé przejgcie przez nie
przemieszczen wywolanych wysokimi temperaturami nawierzchni w okresie letnim. lecz nie powinna by¢ mniejsza niz
8 mm. Szczeliny te powinny by¢ wypetnione trwale zalewami i masami okreslonymi w pkt. 2.3 e).

5.8. Pielegnacja nawierzchni i oddanie jej dla ruchu

Nawierzchnig na podsypce piaskowej ze spoinami wypetnionymi piaskiem mozna odda¢ do uzytku bezposrednio po jej
wykonaniu.

Nawierzchnie na podsypce cementowo-piaskowej ze spoinami wypelnionymi zaprawa cementowo - piaskowa po jej
wykonaniu nalezy przykry¢ warstwa wilgotnego piasku o grubosci od 3,0 do 4.0 cm i utrzymywac ja w stanie
wilgotnym przez 7 do 10 dni. Po uptywie od 2 tygodni (przy temperaturze $redniej otoczenia nie nizszej niz 15°C)

do 3 tyg. (w porze chtodniejszej) nawierzchnig nalezy oczysci¢ z piasku i mozna odda¢ do uzytku.



6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1.

Ogolne zasady kontroli jakosci robét

Ogodlne zasady kontroli jakosci robot padano w OST-00 pkt. 6 ,,Czgs¢ ogolna”.
Czgstotliwos¢ oraz zakres badan i pomiarow w czasie robot nawierzchniowych z kostki podaje tablica.
Tablica 1. Czgstotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiaréw w czasie robot
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Lp. | Wyszczegélnienie badan i pomiarow Czestotliwo$¢ badan Wartosci dopuszczalne
1 | Sprawdzenie podtoza i koryta
2 | Sprawdzenie ew. podbudowy Wg OST, norm, wytycznych wymienionych w pkt. 5.4
3 [ Sprawdzenie obramowania nawierzchni Wg OST,
4 | Sprawdzenie podsypki (przymiarem liniowym lub | Biezaca kontrola w 10 Wg pkt. 5.6; odchytki od
metoda niwelacji) punktach dziennej dziatki | projektowanej grubosci
roboczej; grubosci , + lcm
spadkow i cech
konstrukcyjnych w
poréwnaniu z
dokumentacja projektowa i
specyfikacja
5 |Badania wykonania nawierzchni z kostki
a) zgodnos¢ z dokumentacja projektowa sukcesywnie na kazde;j -
dzialce roboczej
b) potozenie osi w planie (sprawdzone co 100m i we wszystkich Przesunigcie od osi
geodezyjnie) punktach projektowanej do 2cm
charakterystycznych
¢) rzedne wysokosciowe (pomierzone co 25m w osi i przy Odchylenia:
instrumentem pomiarowym) krawgdziach oraz we + lcm; -2cm
wszystkich punktach
charakterystycznych
d) réwnos¢ w profilu podtuznym (wg BN-68/8931- | jw. Nieréwnosci do 8cm
04 (9) lata czterometrowa)
e) rownos¢ w przekroju poprzecznym (sprawdzona |jw. Przeswity migdzy tata a
lata profilowa z poziomica i pomiarze przeswitu powierzchnia do 8cm
klinem cechowanym oraz przymiarem liniowym
wzglednie metoda niwelacji)
f) spadki poprzeczne (sprawdzone metoda Jw. Odchytki od dokumentacji
niwelacji) projektowej do 0,3%
g) szerokos$¢ nawierzchni (sprawdzona przymiarem | jw. Odchytki od szerokosci
liniowym) projektowanej do = Scm
h) szerokos¢ i glgbokos¢ wypetnienia spoin i w 20 punktach Wg pktu 5.7.5
szczelin (ogledziny i pomiar przymiarem liniowym | charakterystycznych
po wykruszeniu dtug.10cm) dziennej dziatki roboczej
1) sprawdzenie koloru kostek i desenia ich utozenia |jw. Wg dokumentacji
projektowej lub decyzji
Inzyniera
6.3. Badania wykonanych robét

Zakres badan i pomiaréw wykonanej nawierzchni z betonowej kostki brukowej podano w tablicy.
Tablica 2. Badania i pomiary po ukonczeniu budowy nawierzchni

Lp. Wyszczegoblnienie badan i pomiarow Sposob sprawdzenia
1 | Sprawdzenie wygladu zewngtrznego Wizualne sprawdzenie jednorodnosci wygladu,
nawierzchni, krawgznikow, obrzezy, sciekow prawidtowosci desenia, kolorow kostek, spekan,
plam, deformacji, wyruszen, spoin i szczelin
2 | Badanie potozenia osi nawierzchni w planie Geodezyjne sprawdzenie potozenia osi co 25m i
w punktach charakterystycznych (dopuszczalne
przesunigcia wg tab.2, 1p, 5b)
3 | Rzgdne wysoko$ciowe, rownos¢ podtuzna i Co 25m i we wszystkich punktach
poprzeczna, spadki poprzeczne i szerokosé charakterystycznych (wg metod i
dopuszczalnych wartosci podanych w tab.2, 1p.
od 5c do 5g)
4 | Rozmieszczenie i szeroko$¢ spoin i szczelinw | Wg pkt. 5.515.7.5

nawierzchni, pomigdzy krawgznikami,
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obrzezami, $ciekami oraz wypelnienie spoin i

szczelin
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogélne zasady obmiaru robét

Ogodlne zasady obmiaru robét podano w pkt. OST 00. pkt. 7,,Czg$¢ ogolna”.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m* (metr kwadratowy) wykonanej nawierzchni z betonowej kostki brukowej
Jednostki obmiarowa robot towarzyszacych budowie nawierzchni z betonowej kostki brukowej (podbudowa i
obramowanie itp.) sa ustalone w odpowiednich SST.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogélne zasady odbioru robét

Ogodlne zasady odbioru robot podana w OST 00 pkt 8,,Cz¢$¢ ogdlna”.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami Inspektora, jezeli wszystkie
pomiary i badania z zachowatem tolerancji wedlug pkt. 6 daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbior robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu
Odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlegaja:
- przygotowanie podtoza i wykonanie koryta.

- ewentualnie wykonanie podbudowy.

- wykonanie podsypki pod nawierzchnig.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w OST 00 pkt 9,,Cz¢$¢ ogdlna”.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m”nawierzchni z betonowej kostki brukowej, ptytek chodnikowych klinkieru drogowego obejmuje:
- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- oznakowanie robét,

- przygotowanie podtoza i wykonanie koryta,

- dostarczenie materiatow i sprzgtu.

- wykonanie podsypki,

- ustalenie ksztattu, koloru i desenia kostek,

- ulozenie i ubicie kostek,

- wypelnienie spoin i ew. szczelin dylatacyjnych w nawierzchni,

- pielggnacj¢ nawierzchni,

- przeprowadzenie pomiardéw i badan wymaganych w niniejszej specyfikacji techniczne;.
- odwiezienie sprzgtu.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1.  Polskie Normy

1. PN-B-11112:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa famane do nawierzchni drogowych

2. PN-B-11113:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych; i pasek

3. PN-B-11213:1997 Materialy kamienne. Elementy kamienne, krawegzniki uliczne, mostowe i drogowe

4. PN-B-19701:1997 Cement. Cement powszechnego uzytku. Sktad, wymagania i ocena zgodnosci

5. PN-B-32250: 1988  Materialy budowlane. Woda do betonoéw i zapraw

10.2. Branzowe Normy

6. BN-88/673 1-08 Cement. Transport i przechowywanie

7  BN-8016775-03104 Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni drog, ulic, parkingéw i torowisk
tramwajowych i obrzeza

8. BN-64/8931-0O1 Drogi samochodowe. Oznaczenie wskaznika piaskowego

9. BN-68/893 1-04 Drogi samochodowe. Pomiar rownosci nawierzchni planografem i tata
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SST-13 PRZEBUDOWA OGRODZENIA
1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania dotyczace wykonania przebudowy
ogrodzenia w ramach zadania okre$lonego w OST-00 Czg¢$¢ ogolna”
pkt. 1.1.

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna (ST) stanowi obowiazujaca podstawg opracowania dokumentacji przetargowej i kontraktowe;j
przy zlecaniu i realizacji robot zwiazanych z przebudowa ogrodzenia w ramach zadania okreslonego w pkt.1.1

1.3. Zakres robét objetych ST

Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja obejmuja wszystkie czynnos$ci umozliwiajace i majace na celu wykonanie i
montaz ogrodzenia z elementow stalowych, wystepujacych przy realizacji zadania okreslonego w pkt. 1.1

Zakres robot obejmuje:

- Roboty pomiarowe wg SST-01

- Montaz ogrodzenia i zabezpieczenie antykorozyjne

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Ogrodzenie — przegroda fizyczna, chroniaca przed przedostawaniem si¢ na posesj¢ niepozadanych intruzow

1.4.2. Pozostate okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi odpowiednimi polskimi normami definicjami
podanymi w ST-00 ,,Cz¢$¢ ogdlna”

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robot
Ogdlne wymagania dotyczace robot podano w ST-00 ,,Cz¢$¢ ogdlna” pkt. 1.5

2. MATERIALY
2.1. Ogélne wymagania dotyczace materialow
Ogolne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania podano w ST-00 ,,Czs$¢ ogdlna” pkt 2.

2.2.Stosowane materialy
Materiatami stosowanymi sg:
— ogrodzenie systemowe z prgtow stalowych z brama i furtka
— shupki stalowe z ksztattownika prostokatnego 60x30mm
— beton B20 wg PN-88/B-06250 do trwatego osadzenia stupkow i zastrzalow w podtozu gruntowym.
Elementy stalowe ogrodzenia winny by¢ zabezpieczone antykorozyjnie przez producenta przez ocynkowanie i pokrycie
powloka poliestrowa.

2.4.4. Skladowanie
Materialy powinny by¢ sktadowane w miejscu bezpiecznym, zabezpieczone przed zniszczeniem.

3. SPRZET

3.1. Ogélne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzgtu podano w ST-00 ,,Wymagania ogélne pkt 3

4. TRANSPORT

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ST-00 ,,Wymagania ogolne pkt. 4

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogélne zasady wykonania robét
Ogolne zasady wykonania robot podano w ST-00 ,,Wymagania ogd1ne pkt.5

5.2. Roboty przygotowawcze
Przed przystapieniem do wykonania robot nalezy okresli¢ dtugos¢ odcinaka, na ktérym begdzie ustawione ogrodzenie i

podzieli¢ na odcinki odpowiadajace dtugosci ,,przesta”.

5.3. Roboty montazowe

1. Roboty pomiarowe- wytyczenie ogrodzenia w terenie z oznaczeniem miejsca postawienia shupka
ogrodzeniowego, furtki i bramy.

2. Wykonanie stupkéw ogrodzeniowych, furtki i bramy z profili stalowych systemowych wraz z zabezpieczeniem
antykorozyjnym. Shupki od gory zamkna¢ przed $niegiem i deszczem.

3. Roboty ziemne — wykonanie dotéw pod fundamenty stupkoéw ogrodzeniowych i zastrzatéw oraz cokolow

betonowych.



5.

6.
7.
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Montaz stupkéw ogrodzeniowych-podczas betonowania nalezy stupki zaklinowa¢ w wykonanym wykopie w
celu zachowania prawidlowej ptaszczyzny ogrodzenia, wraz z betonowaniem stupkow nalezy wykonaé cokot
betonowy i jego naprawg
Montaz ogrodzenia systemowego wraz z akcesoriami do w celu prawidlowego przymocowania do osadzonych
stupkow stalowych
Montaz furtki i bramy
Kontrola wykonanego ogrodzenia, bramy i furtki.

6. KONTROLA JALKOSCI ROBOT
Ogodlne zasady kontroli jakosci robot podano w ST-00 - Wymagania ogolne. Pkt.6
Kontroli podlega:

7.

sprawdzenie stanu i wygladu elementow pod wzgledem réwnosci, pionowosSci spoziomowania
sprawdzenie miejsc mocowania

sprawdzenie dziatania czg$ci ruchomych

sprawdzenie obiektu zgodnie z dokumentacja.

OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru robdt podano w ST-00 ,, Wymagania ogdlne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa jest m* (metr kwadratowy) wykonanego ogrodzenia.

8.

ODBIOR ROBOT

8.1. Ogélne zasady odbioru robot

Ogolne zasady odbioru robot podano w ST-00 ,, Wymagania og6lne” pkt 8.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa ST i wymaganiami Inspektora Nadzoru, jezeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w ST-00 ,,Wymagania ogolne pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 m betonowego obrzeza chodnikowego obejmuje:

prace pomiarowe i roboty przygotowawcze.
dostarczenie materiatow,

montaz stupkéw.

montaz ogrodzenia systemowego

montaz bramy i furtki.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

PN-80/M-02138 Tolerancje ksztaltu i potozenia. Wartos$ci

PN-87/B-06200 Konstrukcje stalowe budowlane. Warunki wykonania i odbioru

PN-EN 10025:2002 Wyroby walcowane na goraco z nisko stopowych stali konstrukcyjnych
PN-80/M-94008 Sita i siatki z drutu. Wymiary oczek.

PN-76/M-02053.00 Sita i siatki. Podstawowe nazwy, okreslenia i podziat
PN-76/M-02053.03 Sita i siatki. Konstrukcje. Nazwy i symbole




str. 74
SST-14 INSTALACJE TECHNOLOGICZNE 1 SANITARNE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej SST sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot zwiazanych z przebudowa czgsci
instalacji technologicznej i instalacji sanitarnych Stacji Uzdatniania Wody w Polanczyku w ramach zadania
okreslonego w OST-)) ,,Czgs¢ ogolna” pkt. 1.1

1.2. Zakres stosowania SST

SST jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1.
w zakresie zgodnym z Dokumentacja Projektowa.

1.3. Zakres robét objetych SST
Roboty, ktorych dotyczy niniejsza SST obejmuja czynnosci majace na celu przebudowe cze¢sci instalacji
technologicznej i instalacji sanitarnych Stacji Uzdatniania Wody w Polanczyku.

Zakres robot obejmuje:
- Sporzadzenie przed rozpoczgciem budowy, planu bezpieczenstwa i ochrony zdrowia, uwzgledniajacy specyfike
obiektu i warunki prowadzenia robot budowlanych, uwzgledniajace migdzy innymi nastgpujace zagrozenia:
=  roboty demontazowe
= roboty budowlane zwigzane z montazem urzadzen technologicznych.
- Przebudowg $cianek wewngtrznych Stacji Uzdatniania Wody
- Przetozenie kolektora wody surowej
- Zabudowe dwach zbiornikow retencyjnych zewnetrznych o poj. 50m’ kazdy
- Wykonanie montazu urzadzen technologicznych :
= wezel ultrafiltracji skladajacy si¢ z dwoch réwnolegltych modutow (po 8 membran kazdy)
= filtr NW 800
=  wodomierze: wody surowej, wody uzdatnionej (impulsowe)
=  wodomierze modulowe DN 80
=  pompa zasilajaca
= pompa pluczna
=  dmuchawa do modutéw UF
=  spre¢zarka do napedu przepustnic
= stacje dozujace chemoodporne
=  zbiornik i pompa CIP (wykonanie chemoodporne)
= Jampy UV
=  Centralny Uktad Sterujaco - Zasilajacy
- wykonanie montazu orurowania i armatury
- wykonanie zabezpieczen antykorozyjnych w niezbgdnym zakresie
- wykonanie prob szczelnosci
- wykonanie oznaczen przewodow, armatury i urzadzen
- wykonanie regulacji i kalibracji urzadzen
- wykonanie odgatgzien instalacji wody uzdatnionej w zakresie doprowadzenia do umywalki, zlewu i natrysku
- ratunkowego (oczomyjki)
- podiaczenie przyboréw sanitarnych do instalacji kanalizacji sanitarnej
- wykonanie instalacji wentylacji mechanicznej pomieszczenia dozowania $rodkéw chemicznych wraz
z zabudowa wentylatora kanatowego
- wykonanie prob szczelnosci i dezynfekcji instalacji wody surowej i uzdatnionej
- wykonanie badan odbiorczych
- dokonanie odbioru technicznego czgSciowego
- dokonanie odbioru technicznego koncowego
- wykonanie obmiaru robot powykonawczego
- sporzadzenie dokumentacji technicznej powykonawczej
- sporzadzenie instrukcji obstugi Stacji Uzdatniania Wody i szkolenia zatogi

14. Okreslenia podstawowe

Uzyte w SST wymienione ponizej okre$lenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku nastgpujaco:

1.4.1. Stacja Uzdatniania Wody ( S.U.W.) - zespol urzadzen stuzacych do zapewnienia odpowiedniego sktadu
jakosciowego wody przeznaczonej do celéw bytowo- gospodarczych i odpowiedniego cisnienia w sieci
zewngtrznej wspotpracujacej z zewngtrznym zbiornikiem retencyjnym

1.4.2. Budynek S.U.W - istniejace pomieszczenie urzadzen technologicznych, w ktorym zamontowane zostana
nowe urzadzenia gtéwne S.U.W .

1.4.3. Pomieszczenie dozowania Srodkéw chemicznych - pomieszczenie w ktorym zamontowane zostang stacje
dozowania nowe stacje dozujace dezynfekant
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1.44. Woda surowa - woda z uj¢¢ wodnych przed poddaniem procesom uzdatniania

1.4.5. Woda uzdatniona - woda po procesach zapewniajacych odpowiednia jako$¢, kierowana do sieci zewngtrznej
Uzytkownika

1.4.6. Cisnienie robocze instalacji p,,, - obliczeniowe ci$nienie pracy instalacji osiagane podczas eksploatacji,
przewidziane w dokumentacji projektowej, ktore dla zachowania zaktadanej trwatosci instalacji nie moze by¢
przekroczone w zadnym jej punkcie.

1.4.7. Cis$nienie dopuszczalne instalacji - najwyzsza warto$¢ cisnienia statycznego wody (przy braku jego
krazenia) w najnizszym punkcie instalacji.

1.4.8.  CiSnienie probne py,spne - ciSnienie w najnizszym punkcie instalacji, przy ktorym dokonywane jest badanie jej
szczelnosci.

1.4.9. Ci$nienie robocze urzadzenia - obliczeniowe (projektowe) cisnienie w miejscu zainstalowania urzadzenia w
instalacji przy ci$nienie roboczym instalacji

1.4.10. Temperatura robocza t,,, - obliczeniowa (projektowa) temperatura pracy instalacji przewidziana w
dokumentacji projektowej, ktora dla zachowania zakladanej trwatosci instalacji nie moze by¢ przekroczona w
zadnym jej punkcie.

1.4.11. Specyfikacja techniczna - dokument okreslajacy cechy, ktére powinien posiada¢ wyrdb lub proces jego
wytwarzania w zakresie jako$ci, parametréw technicznych, bezpieczenstwa i wymiaréw w odniesieniu do:
nazewnictwa, symboli, badan i metodologii badan, opakowania, znakowania i oznaczenia wyrobu.

Pozostale okreslenia sa zgodne z obowiazujacymi odpowiednimi normami i z definicjami podanymi w SST 00.
»Wymagania ogdlne”.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robot

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w SST 00. ,,Wymagania og6lne”.

Wszystkie roboty powinny by¢ wykonane zgodnie z Dokumentacja Projektowa oraz z zachowaniem wymagan
niniejszej SST. Niezbgdne odstgpstwa od Dokumentacji Projektowej wymagaja akceptacji projektanta i zapisu w
Dzienniku Budowy.

2. MATERIALY

2.1. Ogédlne wymagania dotyczace materialow

Ogolne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania podano w SST 00 ,,Wymagania ogolne”
pkt. 2.

Wszystkie zakupione przez Wykonawce materiaty i urzadzenia winny by¢ wyrobami budowlanymi, ktore zostaty
dopuszczone do obrotu i powszechnego i jednostkowego stosowania w budownictwie i posiada¢ wlasciwe oznaczenia:
- wyroby budowlane dla ktérych wydano certyfikat na znak bezpieczenstwa, wykazujacy, ze zapewniono
zgodnos¢ z kryteriami technicznymi okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz
wlasciwych przepisow i dokumentéw technicznych - w odniesieniu do wyrobow podlegajacych tej certyfikacji
- wyroby budowlane dla ktérych dokonano oceny zgodnosci i wydano certyfikat zgodnosci lub deklaracje
zgodnosci z Polska Norma lub aprobata techniczna, majace istotny wplyw na spelnienie co najmniej jednego z
wymagan podstawowych - w odniesieniu do wyrobow nie objgtych certyfikacja na znak bezpieczenstwa
- wyroby budowlane umieszczone w wykazie wyrobow nie majacych istotnego wptywu na spetnianie wymagan
podstawowych oraz wyrobow wytwarzanych i stosowanych wedtug tradycyjnie uznanych zasad sztuki
budowlanej , bedacych zatacznikiem do rozporzadzenia
- wyroby budowlane oznaczone znakiem CE, dla ktorych dokonano oceny zgodnosci z europejska aprobata
techniczng lub krajowa specyfikacja techniczna panstwa cztonkowskiego Unii Europejskiej uznana przez
Komisj¢ Europejska za zgodna z wymaganiami podstawowymi
- wyroby majace kontakt z woda pitna posiada¢ §wiadectwo PZH.

2.2, Rury przewodowe

Nalezy zastosowaé rury PVC cisnieniowe dla P,,,>1 MPa laczone na klej.

Przewody ttoczne stacji dozujacych — przewody elastyczne lub sztywne chemoodporne. PN>10.
Przewody powietrzne — przewody elastyczne PN>10.

2.3. Armatura

Zastosowana armatura winna spetnia¢ wymagania normy PN-92/M-74001.

Zawory i przepustnice winne by¢ przystosowane do temperatury i ci$nienia czynnika tj. do parametréw nominalnych
t=35°CiP=1,0 MPa.

Armatura odcinajaca na rurociagach technologicznych: przepustnice z napedem r¢cznym lub elektrycznym , zawory
kulowe klejone ze §rubunkami lub gwintowane.

2.4. Urzadzenia technologiczne

e Pompa Pzs

Pompa zanurzeniowa , zawieszona w toni wodnej zalewu.
Jest to gtdéwna pompa zasilajaca SUW w wodg surowa .
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Istniejaca, poza zakresem niniejszego opracowania.

W ramach prowadzonej modernizacji zmianie ulegnie rozwiazanie zasilania elektrycznego i sterowanie ( por ,, Czg$¢
Elektryczna™)

e Pompy Pws

Pompy powierzchniowe, zainstalowane na tzw ” pontonie” , unoszacym si¢ na powierzchni zalewu.

Petnia rolg pomocnicza ; w sytuacji duzego zapotrzebowania sg zalaczane jako wspomagajace, kierujace dodatkowa
ilos¢ wody surowej do stacji uzdatniania wody.
Istniejqce, poza zakresem niniejszego opracowania.

W ramach prowadzonej modernizacji zmianie ulegnie rozwiazanie zasilania elektrycznego i sterowanie ( por ,, Czgs§¢
Elektryczna™)

o Filtry mechaniczne F1 /F2

Sa to dwa pracujace rownolegle filtry & 1600 z wypelnieniem mechanicznym ( ztoze AG ,,+” ( Turbidex) .

Pracuja w trybie automatycznym ; ptukanie odbywa si¢ woda uzdatniona ( przy wykorzystaniu pompy PP ) i
powietrzem podawanym przez dmuchawg SP.

Caly powyzszy zespol znajduje sie w biezqcej eksploatacji ; jego praca nie bedzie ulegata istotnym zmianom i nie jest
objety niniejszym opracowaniem

o Filtry koncowe FK

Przeznaczone sa do usuwania z wody drobnych zanieczyszczen mechanicznych, ktére moga przenikac za filtry F1 /F2
oraz bgdace jednoczesnie zabezpieczeniem przed awaryjnym ( np. w wyniku uszkodzenia ktorejs z dysz) wyrzuceniem
ztoza z w/w filtrow.

Docelowo przewidziano zainstalowanie trzech ( dwa istniejace + 1 dodatkowy) pracujacych rownolegle filtrow NW
800 o wymiennych wktadach filtracyjnych, ze zréznicowanym stopniem filtracji ( 100, 25, 10, 5 mikronow).

To nowoczesne, wykonane z tworzyw sztucznych urzadzenia o nastgpujacych danych technicznych:

--- przytacza 3” kot

--- wysokos$¢ caltkowita 640 mm
--- dhlugo$¢ montazowa 240 mm
--- wydajnos¢ dla AP = 0,04MPa 23 m’/h
--- ci$nienie robocze P <1 MPa

Filtr ma korpus wykonany z przezroczystego tworzywa, umozliwiajacego wizualna oceng jakosci przeptywajacej wody
1 stopnia zanieczyszczenia wktadu filtrujacego.

W sktad kompletu wchodza dwa manometry pozwalajace oceni¢ stratg ci$nienia na plaszczu filtracyjnym oraz zawor
spustowy, pozwalajacy przeprowadza¢ okresowe ptukanie.

Zespot filtrow FK nalezy wyposazy¢ w obejscie awaryjne, pozwalajace na podawanie wody z jego pominigciem ( np.
w czasie wymiany wktadow filtracyjnych) .

e Wewnetrzny zbiornik retencyjny WZR

Jest to istniejacy, wykonany z tworzywa zbiornik retencyjny o pojemnosci rzedu 20 m’.

Aktualnie pelni on rolg zasobnika wody przefiltrowanej ( po filtrach F1 /F2), zapewniajac prawidlowy naptyw wody na
zestawy hydroforowe ZH1 /ZH2 oraz stanowiac rezerwg wody do ptukania filtréw F1 /F2.

Ponadto jest w nim zainstalowany sterownik poziomu , regulujacy prace pomp Pzs / Pws.

Po przeprowadzonej modernizacji zbiornik bgdzie mial za zadanie zapewni¢ prawidtowy naptyw wody na pompg
PGyp, zasilajaca moduty UF , pozostanie w nim réwniez zmodernizowany sterownik poziomu Stp1, ktérego funkcja
pozostanie bez zmian .

W ramach prowadzonej modernizacji zmieni si¢ charakter orurowania ;

oba przytacza zbiornika ( 2x DN 100) zostang spigte w jeden kolektor KWF DN 150 prowadzacy wodg do pompy
PGuyr.

Ponadto nalezy przygotowa¢ awaryjne obejscie zbiornika ZWR umozliwiajace skierowanie wody przefiltrowanej ( DN
125) bezposrednio na wezel UF , jak rowniez przytacza umozliwiajace podanie wody bezposrednio na zestawy
hydroforowe ZH1 /ZH?2

® Wezet UF ; pompa PGy . pompa PPyy ; dmuchawa SPyy ; sprezarka SPZ

Jest zasadniczym elementem rozbudowywanej czgsci S.U.W.

Sktada si¢ z dwoch modutéw UF pracujacych rownolegle ; woda z nich kierowana jest do zbiornikéw ZR1 / ZR2 .
Woda do wezta UF doprowadzona jest ze zbiornika WZR ; odpowiedni przeptyw zapewnia pompa PGyg.

Pompa PGyy,

Przewidziano zastosovx;anie pompy pionowej ( wykonanie nierdzewne) , o nastgpujacych cechach technicznych :

--Q 80 m’/h

-—-Hf(Q) 2 bar
--- Hmax < 2,5 bar
- P 5,5 kW /400V

--- Przylacza kohierzowe DN 100 / cigzar roboczy ~ 100 kg

Start / stop realizowany jest na podstawie pomiaru poziomu wody w zbiornikach ZR1 /ZR2 lub w trybie recznym ; jej
uruchomienie powinno odbywac si¢ poprzez tzw ,, migkki start ( soft start)”

Przettaczana przez pompg woda kierowana jest na dwa réwnolegte moduty UF

( modut ,,A ,, oraz modut ,,B”).
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Moduty UF

Przewidziano dwa, pracujace rownolegle.

Kazdy z nich sktada si¢ z oSmiu membran ( 2 x4) , zmontowanych na wydzielonej ramie i potaczonych systemem
kolektorow .

Pojedynczy modut UF charakteryzuje:

--- 1lo§¢ membran 8
- przeplyw Q 40 m’/h
--- dhlugo$¢ L x szeroko$¢ B x wysokos¢ H = 1610 mm x= 770 mm X~ 2875 mm
--- cigzar transp ~ 650 kg
Modut jest wyposazony w przylacza glowne ;
woda zasilajaca ( przefiltrowana) 2xDN 100
woda uzdatniona ( filtrat) IxDN 150
poptuczyny 4 xDN 100
doprowadzenie powietrza IxDN 50

Na glownych przewodach modutu nalezy zamontowaé zawory odcinajace z napgdem pneumatycznym .
Pojedyncza membrang modutu charakteryzuje :

--- konfiguracja przeplywu outside —inside
--- powierzchnia membrany 77m?

--- ci¢zar suchy / roboczy 66/119 kg

--- przeptyw jednostkowy 40— 110 /m*h

--- maksymalne ci$nienie na doptywie <6 bar

--- ci$nienie robocze zasilania <2,1 bar

--- maksymalne ci$nienie robocze plukania wstecznego <2,5 bar

--- gabaryty Lc x D ~ 2490 x225 mm

Praca modutu UF w przewidywanej wersji wymaga prowadzenia szeregu proceséw czyszczacych .

Kolejno sa to ,, plukanie wsteczne” , w czasie ktérego nastgpuje przeptukiwanie membran powietrzem oraz
strumieniem wody ( wspotpradowo i przeciwpradowo) , bez uzycia chemikaliow .

proces "CEB” , w czasie ktorego oprocz w/w stosowane sa chemikalia czyszczace ( kwas solny, podchloryn sodowy)
Zardwno ptukanie wsteczne jak i proces ,,CEB” odbywaja si¢ samoczynnie wg zadanego programu ( por Czgs¢
instalacyjna AKPiA”)

proces ,,CIP”

Polega na niezaleznym od w/w prowadzenia czyszczenia chemicznego membran.

W jego trakcje przygotowuje sig¢ roztwor czyszczacy ktory nastgpnie cyrkuluje przez membrany przez pewien okres
czasu , przy czym nastgpuj¢ zmiana sktadu r—ru , kolejne plukania itd.

Do jego realizacji wykorzystuje si¢ osobna instalacje ztozona ze zbiornika retencyjnego o pojemnosci rzedu 2 m’ (
zbiornik CIP ; wykonanie chemoodporne), pompy obiegowej ( pompa CIP — Q = 20 m*/h P ~ 2 bar, wykonanie
chemoodporne) oraz kompletu wezy elastycznych ( DN 32 chemoodporne ), przylaczy .

Czgstotliwos¢ procesu jest zalezna od aktualnego skladu wody surowej ; na obecnym etapie mozna oczekiwac ,ze
bedzie to co 6- 8 tygodni .

Sktad kapieli czyszczacych powinien poda¢ producent membran UF.

Pompa PPyy

Wykorzystywana jest procesic CEB — dostarcza wodg ptuczaca pobierang ze zbiornikow ZR1/ZR2

Przewidziano zastosovx;anie pompy pionowej ( wykonanie nierdzewne) , o nast¢pujacych cechach technicznych :
--Q 50m’h

-—-Hf(Q) 1,5 bar
---Hmax < 2 bar
--P 3 kW /400V

--- Przylacza kolierzowe DN 80 / ci¢zar roboczy = 90 kg

Start / stop realizowany jest na podstawie sygnatu ze sterownika kierujacego procesem CEB lub w trybie r¢cznym ; jej
uruchomienie powinno odbywac si¢ poprzez tzw ,, migkki start ( soft start)”

Dmuchawa SPyr

Wykorzystywana jest w trakcie ptukania wstecznego .

Przewidziano zastosowanie modelu o ponizszych parametrach :

--- wydajnos¢ Q ~ 100 m’/h
--- ci$nienie P f{ Q) ~ 2 bar

--- H max <2,2 bar

. 8 kW /400V
--- model bezolejowy

Start / stop realizowany jest na podstawie sygnatu ze sterownika kierujacego procesem CEB lub w trybie rgcznym ; jej
uruchomienie powinno odbywac si¢ poprzez tzw ,, migkki start ( soft start)”
Za dmuchawa nalezy zabudowac zawodr do regulacji natgzenia przeptywu oraz rotametr do pomiaru nat¢zenia

przeplywu.
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Spre¢zarka SPZ
Przeznaczona do zasilania spr¢zonym powietrzem zaworéw membranowych ( ZA.... / ZB... ) przynaleznych do
modutow UF i wykorzystywanych w czasie eksploatacji .
Zatozono zastosowanie modelu o parametrach:

--- wydajnos¢ Q >0,1 m*/min
--- ci$nienie P 6 bar

--- pojemnos¢ zbiornika powietrza > 24 dm’

--- zasilanie 3 kW 230V
--- model bezolejowy

Urzadzenie powinno by¢ przystosowane do samoczynnego utrzymywania cisnienia w instalacji .
Zasilanie z Centralnej Skrzynki Sterujaco — Zasilajacej
e Zewnetrzne zbiorniki retencyjne ZR1 /ZR2
Stuza do retencjonowania wody uzdatnionej , doptywajacej z modutéow UF.
Pozwala to na pokrycie wahan poboréw chwilowych oraz zapewnienia prawidlowego doptywu na zestawy hydroforowe
ZH1/ ZH2 oraz pompy ptuczne PP i PPyr.
Przewidziano zastosowanie dwoch zbiornikow zewnetrznych , kazdy o pojemnosci 50 m®, potaczonych w jeden zespot
hydrauliczny.
Pojedynczy zbiornik charakteryzuje :
materiat — tworzywo sztuczne z atestem PZH
gabaryty DwxH 420 x 390
wyposazenie :

— pokrywa gorna ( zbiornik powinien by¢ kryty, bez bezposredniego dostgpu z atmosfery

— wiaz rewizyjny DN 600

— krocéce denne ( 1x DN 250 ; 1x DN 150 1x DN 50) z przylaczeniami kolierzowymi

— krocce gorne ( 1x DN 150 ; 1x DN 100 1x DN 50) z przytaczeniami kotnierzowymi

— filtr oddechowy , umozliwiajacy kontakt z atmosfera

— lampg UV , przeznaczong do dezynfekcji wody / powietrza / §cianek zbiornika , zawieszona w zbiorniku
nad lustrem wody , powyzej przelewu awaryjnego

— sterownik poziomu Stp.
Poprzez kolektor wyréwnawczy KW DN 150 zbiorniki zostang potaczone w jeden zespdt hydrauliczny , jednak
przyjety system przepustnic odcinajacych pozwala na wylaczenie kazdego z nich z ruchu i eksploatacjg SUW z
wykorzystaniem jednego z nich.
Odbidér wody z pojedynczego zbiornika odbywat si¢ bedzie poprzez kolektor wody uzdatnionej KWU DN 250 (
doprowadzenie wody uzdatnionej do zestawow hydroforowych ZH1 ZH2 ) oraz uwspdlnionym kolektorem wody
ptucznej KWP DN 100, prowadzacym wodg do pomp PP oraz PPy,
Do zbiornika filtrat odprowadzany z modutéw UF poprzez kolektor wody uzdatnionej KWU DN 150, przy czym kazdy
ze zbiornikow bgdzie miat wlasny doptyw z zasuwa , umozliwiajaca jego wylaczenie z ruchu .
Dodatkowo kazdy ze zbiornikow nalezy wyposazy¢ we wlasny przelew awaryjny PA DN 100 z syfonem wodnym ;
kontakt z atmosfera powinien odbywaé si¢ poprzez filtr oddechowy o mozliwosci przeptywu powietrza rzedu 1 m*/min
Zbiorniki powinny by¢ ocieplone odpowiednio do strefy klimatycznej ; podobnie wszystkie rurociagi znajdujace si¢ na
zewnatrz z uwzglednieniem mozliwosci podgrzewu elektrycznego .
Sa przeznaczone do biezacej dezynfekcji wody surowej oraz wody uzdatnionej
Stacja dozujaca Stdlpodaje roztwor podchlorynu sodu ( NaOCI) do kolektora wody surowej KWS, bezposrednio za
rozdzielaczem wody surowe;j .
Dawka dozowanego roztworu jest regulowana poprzez wodomierz impulsowy WiS zainstalowany na rurociagu wody
surowej KWS
Stacja dozujaca Std2 podaje roztwoér podchlorynu sodu do kolektora wody uzdatnionej KWU przed zbiornikami
ZR1/ZR2 lub do kolektora wody przefiltrowanej KWF, przed zespotem filtrow FK
Dawka dozowanego roztworu jest regulowana poprzez wodomierz impulsowy Wil zainstalowany na rurociagu wody
uzdatnionej KWU.
W sktad Std1 / Std2 wchodzi :
membranowa pompka dozujaca ( wykonanie chloro odporne) o wydajnosci do 6 dm*/h i przeciwcisnieniu do 10 bar,
przystosowana do sterowania zewngtrznego poprzez wodomierz impulsowy, posiadajaca mozliwos¢ zabezpieczenia
przed sucho biegiem, rgczny / automatyczny tryb pracy, mozliwos¢ regulacji dawki

armatura ssawna i tloczna , tacznie z zaworem nadmiarowym

zbiornik zarobowy 60 dm’

czujnik poziomu dezynfekanta w zbiorniku zarobowym

e Stacja dozujace Std3
Przeznaczona do podawania r-ru podchlorynu sodu w czasie procesu CEB ( alkaliczny).
Uruchamiana / zatrzymywana jest poprzez sterownik realizujacy proces CEB , ma réwniez mozliwo$¢ uruchamiana w
trybie recznym.
Charakteryzuja ja nastgpujace dane techniczne :
wykonanie chemoodporne
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wydajnosé <55 dm’/h z mozliwoscia ustawienia wydajnosci w dm’
ci$nienie < 10bar
mozliwo$¢ sterowania sygnatem zewngtrznym : analogowy 0/4 -20 mA / impulsowy + sterowanie r¢czne
mozliwo$¢ czasowego / impulsowego sterowania dawka
mozliwo$¢ zabezpieczenia przed sucho biegiem
Ponadto w sktad zestawu wchodzi
armatura ssawna i tloczna , tacznie z zaworem nadmiarowym
zbiornik zarobowy 60 dm’
czujnik poziomu dezynfekanta w zbiorniku zarobowym
e Stacja dozujace Std4
Przeznaczona do podawania kwasu w czasie procesu CEB
( kwasowy).
Uruchamiana / zatrzymywana jest poprzez sterownik realizujacy proces CEB , ma réwniez mozliwo$¢ uruchamiana w
trybie recznym.
Charakteryzuja ja nastgpujace dane techniczne :
wykonanie chemoodporne
wydajnosé <35 dm’/h z mozliwo$cia ustawienia wydajnosci w dm’
ci$nienie < 10bar
mozliwo$¢ sterowania sygnatem zewngtrznym : analogowy 0/4 -20 mA / impulsowy + sterowanie r¢czne
mozliwo$¢ czasowego / impulsowego sterowania dawka
mozliwo$¢ zabezpieczenia przed sucho biegiem
Ponadto w sktad zestawu wchodzi
armatura ssawna i tloczna , tacznie z zaworem nadmiarowym
zbiornik zarobowy 60 dm’
czujnik poziomu dezynfekanta w zbiorniku zarobowym
e Lampa UV : UV1/UV2
Przeznaczona do koncowej dezynfekcji wody poprzez jej przeswietlanie promieniami UV o odpowiedniej dlugosci fali.
Przewidziano zastosowanie modelu o nastgpujacych cechach technicznych:
--- przeptyw nominalny dla T;=95% i dawce 400J/m’ Q>34 m’/h

--- §rednica przytacza DN 100

--- zasilanie 400 W/230V

--- ci$nienie robocze 1 MPa

--- wykonanie stal 316 / odpowiednik
--- klasa ochrony szafy sterowniczej IP 42

--- klasa ochrony uktadow zasilajacych IP 66

Urzadzenie powinno zapewni¢ realizacji nastgpujacych funkcji :

--- alarm uszkodzenia Zarnika optyczny / dzwigkowy

--- licznik czasu pracy / licznik liczby zataczen

--- wyj$cie na zawor elektromagnetyczny

e Lampa UV : UVP1/UVP2

Przeznaczone do dezynfekcji powietrza zasysanego do wngtrza zbiornika ZR1 /ZR2

Przewidziano ich montaz przy pomocy osobnego przytacza DN 150 zamontowanego w osi, na szczycie kazdego ze
zbiornikéw .

Idea pracy polega na przeswietleniu promieniami UV powietrza, ktore jest zasysane do zbiornika ( w czasie opadania
lustra wody), co pozwala radykalnie ograniczy¢ ilo$¢ rozmaitych i drobnoustrojéw ( form wegetatywnych jak i czgs¢

form przetrwalnikowych).

Do zainstalowania przyjgto urzadzenie o nastgpujacych cechach

--- przyltacze ; montaz do kotnierza DN 150

--- moc > 150W 230V

--- dlugos¢ catkowita < 775 mm w tym w zbiorniku nie wigcej niz 640 mm

--- wyposazenie promiennik / rury kwarcowej w ostong siatki

--- mozliwo$¢ tatwej 1 szybkiej wymiany / czyszczenia zarnika , rury kwarcowej i siatki ochronnej

Uktad zasilania i sterowania powinien mie¢ mozliwo$¢ zamontowania w pomieszczeniu elektrycznym i zapewniac
--- sygnalizacjg stany pracy

--- okres$lenie czasu pracy promiennika

--- mozliwo$¢ sygnalizacji stanéw alarmowych — miejscowo

2.5. Instalacje sanitarne

Do wykonania instalacji wodociagowej nalezy zastosowac¢ nastgpujace materialy:

- przewody - rury PVC ci$nieniowe dla PN > 1.0 MPa

- armatura - zawor odcinajacy, zawor czerpalny, bateria umywalkowa

Wszystkie materiaty instalacji wodociagowych stykajace si¢ bezposrednio z woda musza mie¢ §wiadectwo
Panstwowego Zaktadu Higieny.

Do wykonania instalacji kanalizacyjnej:

- rury kanalizacyjne PVC
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Ogrzewanie:
- demontaz i ponowny montaz grzejnikow elektrycznych w miejscach wskazanych w dokumentacji.
Wentylacja pomieszczenia dozowania srodkéw chemicznych:
- przewody SPIRO
- wentylator kanatowy z tworzywa sztucznego
- czerpnia i wyrzutnia $cienna.

Skladowanie materialow

Rury przewodowe

Rury nalezy przechowywac na ptaskim, rownym podtozu, tak, aby na catej dlugosci stykaty si¢ z podtozem, w sposob

zapewniajacy zabezpieczenie ich przed uszkodzeniem oraz spetnienie warunkéw bhp.

Ponadto:

= Rury z tworzyw sztucznych PVC nalezy sktadowa¢ w taki sposob, aby stykaty si¢ one z podlozem na calej swej
dhugosci. Mozna je sktadowac na ggsto utozonych podktadach. Wysokos¢ sterty rur nie powinna przekraczac
1,5m.

=  Sktadowane rury nie powinny by¢ narazone na bezposrednie dziatanie promieniowania stonecznego. Temperatura
w miejscu przechowywania nie powinna przekracza¢ 30°C.

Armatura przemystowa
Armatura przemystowa, zgodnie z norma PN-92/M-74001 powinna by¢ przechowywana w pomieszczeniach w
opakowaniach producenta zabezpieczonych przed wptywami atmosferycznymi i czynnikami powodujacymi korozje.

Urzadzenia technologiczne
Urzadzenia technologiczne nalezy przechowywac na plaskim, rownym podtozu, w sposob gwarantujacy
zabezpieczenie ich przed uszkodzeniem i opadami atmosferycznymi oraz spetnienie warunkow bhp.

Inne materiaty
Zaleca si¢ sktadowanie materialow w sposob zapewniajacy stateczno$¢ oraz umozliwiajacy dostep do poszczegoélnych

asortymentow. Sposob sktadowania i przechowywania materiatéw na placu budowy powinien zapewni¢ skuteczne
zabezpieczenie ich przed uszkodzeniem mechanicznym i utrata wtasciwosci technicznych .W okresie sktadowania
materiatdéw nalezy dokonywac niezbednych zabiegdw konserwacyjnych.

3. SPRZET
3.1. Ogélne wymagania dotyczace sprzetu
Ogdlne wymagania dotyczace sprzegtu podano w SST 00 ,,Wymagania og6lne” pkt. 3.

3.2 Sprzet do robét demontazowych, przygotowawczych, montazowych
i wykonczeniowych
W zaleznosci od potrzeb Wykonawca do wykonania rob6t demontazowych, przygotowawczych, montazowych i
wykonczeniowych i wykonczeniowych zapewni nastgpujacy sprzet:
- zuraw samochodowy 7-10 t
- zuraw samochodowy 4 t
- samochdd dostawczy do 0,9 t
- spawarka wirujaca o maksymalnym natgzeniu do 300 A
- sprezarka powietrza elektryczna, przewozna, o wydajnosci 0,2 — 0,4 m*/min
- instalacjg¢ rurowa do proby wytrzymatosci i szczelnosci, zapewniajaca uzyskanie cisnienia 1,0 MPa
- komplet przecinakow do rur PVC , pedzle klejowe, pakuly do rozpuszczalnika podktadowego
- clektronarzedzia takie jak wiertarka udarowa , szlifierka katowa , nagrzewarka elektryczna
- narzedzia reczne
Sprzet montazowy i §rodki transportu musza by¢ w pelni sprawne i dostosowane do technologiii warunkow
wykonywanych robot oraz wymogow wynikajacych z racjonalnego ich wykorzystania na budowie.

4. TRANSPORT
4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu
Ogolne wymagania dotyczace sprzgtu podano w SST 00 ,,Wymagania ogo6lne” pkt. 4.

4.2, Transport rur przewodowych

Wykonawca zobowiazany jest do stosowania takich srodkéw transportu, ktére pozwola uniknaé uszkodzen i
odksztatcen przewozonych materiatow.

Rury mozna przewozi¢ §rodkami transportu wytacznie w potozeniu poziomym. W przypadku zatadowania do
wagonu lub samochodu cigzarowego wigcej niz jednej partii rur, nalezy je zabezpieczy¢ przed pomieszaniem. Rury
powinny by¢ tadowane obok siebie na catej powierzchni i zabezpieczone przed przesuwaniem si¢ przez podklinowanie
lub w inny sposéb.

Rury w czasie transportu nie powinny stykac si¢ z ostrymi przedmiotami, mogacymi spowodowa¢ uszkodzenia
mechaniczne.
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Podczas prac przetadunkowych rur nie nalezy rzucaé, szczegdlng ostrozno$¢ nalezy zachowac przy przetadunku rur
w otulinie z PE w temperaturze blisko 0°C i nizej.
Przy wielowarstwowym uktadaniu rur goérna warstwa nie moze przewyzszac $cian $rodka transportu o wigcej niz
1/3 $rednicy zewngtrznej wyrobu.

4.3. Transport armatury przemyslowej

Transport armatury powinien odbywac si¢ krytymi $rodkami transportu zgodnie z obowiazujacymi przepisami
transportowymi.

Armatura transportowa luzem powinna by¢ zabezpieczona przed przemieszczaniem i uszkodzeniami
mechanicznymi.

4.4. Transport urzadzen

Transport urzadzen powinien odbywac si¢ krytymi srodkami transportu zgodnie z obowiazujacymi przepisami
transportowymi. Urzadzenia winny by¢ przewozone w potozeniu wymaganym przez DTR producentow
poszczegolnych urzadzen oraz zabezpieczone przed przemieszczaniem i uszkodzeniami mechanicznymi.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogélne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania rob6t podano w SST 0.00.00.00. Wymagania ogolne. pkt.5

5.2. Roboty przygotowawcze
W ramach przebudowy Stacji Uzdatniania Wody w So$nicowicach, przewidziano:

1) Pomieszczenie budynku S.U.W

--- demontaz przyborow sanitarnych

--- przebudowg tacznie z przestawieniem $cianek dzialowych

--- wykonanie demontazu istniejacych urzadzen

--- wykonanie nowej instalacji wodnej do podiaczenia przyborow sanitarnych

--- wykonanie kanalizacji odptywowej

--- posadzke pomieszczenia oczys$ci¢ i wyrownac ; starannie wymy¢ i zdezynfekowac

--- wykonanie nowej instalacji wentylacji w pomieszczeniu dozowania $rodkéw chemicznych

--- zabudowanie umywalki , zlewu i oczomyjki

--- doprowadzenie wody pitnej do umywalki oraz zainstalowanie zaworu z przytaczem do we¢za

--- wykona¢ sprz¢zenie migdzy wentylatorem wywiewnym a zamkiem elektroenergetycznym w pomieszczeniu
dozowania chemikaliow.

5.3. Roboty montazowe
5.3.1.  Warunki ogoélne

- Do rozpoczgcia montazu urzadzen i instalacji technologicznej mozna przystapi¢ po stwierdzeniu przez Inspektora

Nadzoru, ze:
=  obiekt odpowiada warunkom zgodnym z przepisami bezpieczenstwa pracy do prowadzenia robot
instalacyjnych

= eclementy budowlano-konstrukcyjne, majace wplyw na montaz urzadzen i instalacji: technologiczne;j,
elektrycznych i AKP oraz instalacji sanitarnych odpowiadaja zatozeniom projektowym

- Odstgpstwa od dokumentacji technicznej moga dotyczy¢ tylko dostosowania do wprowadzonych zmian
konstrukcyjno-budowlanych

- Podstawowe urzadzenia technologiczne powinny by¢ rozmieszczone w pomieszczeniach zgodnie z dokumentacja
techniczng. Zmiany w tym zakresie powinny uzyskac¢ akceptacjg projektanta

- Urzadzenia technologiczne powinny by¢ ustawione w potozeniu wymaganym przez DTR producentow
poszczegolnych urzadzen

- Urzadzenia wymagajace okresowej regulacji oraz konserwacji powinny by¢ montowane z uwzglgdnieniem
tatwego dostepu i obstugi

- Rurociagi nalezy prowadzi¢ przy $cianach lub przy stropie. Podpory lub konstrukcje wsporcze powinny zapewniac
stato$¢ potozenia rurociagow

- Wszystkie podstawowe urzadzenia powinny by¢ faczone z rurociggami w sposob roztaczny, umozliwiajacy tatwy
demontaz i wymiang poszczegolnych elementéw wezta bez koniecznosci demontazu innych urzadzen

- Pompy powinny by¢ montowane pomigdzy armatura odcinajaca, a na przewodzie tlocznym migdzy pompa a
armaturg odcinajaca nalezy montowa¢ zawor zwrotny

- Nie nalezy montowa¢ aparatury i armatury regulacyjnej i pomiarowej pod rurociagami wody zimne;j,
automatycznymi odpowietrznikami lub w poblizu wylotow kroccow spustowych wody z wezta 1 zaworow
bezpieczenstwa

- W miejscu przej$¢ przez przegrody budowlane powinny by¢ osadzone tuleje, przy czym w miejscach tych nie
moze by¢ polaczen rur. Przestrzen migdzy rurociagiem a tuleja ochronng powinna by¢ wypetniona szczeliwem
elastycznym (np. pianka poliuretanowa)

- Armatura powinna odpowiada¢ warunkom pracy (ci$nienie i temperatura) instalacji, w ktorej jest instalowana



str. 82

- Przed instalowaniem armatury nalezy usunac¢ z niej zaslepienia i zanieczyszczenia

- Armaturg¢ na przewodach nalezy tak zainstalowa¢, aby kierunek przeptywu wody byt zgodny z oznaczeniem
kierunku przeptywu na armaturze

- Izolacja cieplna winna by¢ wykonana w sposob zapewniajacy nierozprzestrzenianie si¢ ognia

- Nastawy armatury regulacyjnej powinny by¢ przeprowadzone po zakonczeniu montazu, plukaniu i badaniu
szczelnosci

- Po zakonczeniu roboét instalacyjnych nalezy dokona¢ obmiaru powykonawczego i wykona¢ dokumentacjg
techniczna powykonawcza.

5.3.2. Wykonanie ciagu technologicznego S.U.W

Nalezy wykona¢ ciag technologiczny wyposazony w nastgpujace urzadzenia:
- modul ultrafiltracji

- filtr NW 800 (uzupetnienie istniejacych filtrow)

- pompy — zasilajaca i pluczna

- dmuchawa do modutéw UF

- sprezarka do napedu przepustnic

- lampy UV

- stacje dozujace $rodki chemiczne

- zbiorniki retencyjne szt. 2 poj. 50m’ kazdy

- zbiornik i pompa CIP

- orurowanie i niezbedna armaturg odcinajaca

- wodomierze impulsowe i modutowe.

Nowy ciag technologiczny podtaczy¢ z istniejacym ciagiem technologicznym Stacji Uzdatniania Wody zgodnie ze
schematem technologicznym.

5.3.3. instalacje elektryczne i AKPiA
wg istniejacego opracowania czgsci elektrycznej

5.3.4.  Wpykonanie instalacji sanitarnych

W ramach remontu stacji przewiduje si¢ demontaz przyboréw sanitarnych i armatury w pomieszczeniu WC.

W projektowanym pomieszczeniu dozowania srodkéw chemicznych przewiduje sig¢ zabudowg umywalki i natrysku
ratunkowego (oczomyjki). W hali filtrow przewiduje si¢ wymiang istniejacego zlewu jednokomorowego. Woda do
projektowanych przyboréw sanitarnych bedzie doprowadzona z istniejacej instalacji. Scieki zostana odprowadzone do
istniejacej instalacji kanalizacji sanitarnej.

Zdemontowane grzejniki zlokalizowane obecnie w pomieszczeniu socjalnym i WC zostang zabudowane w nowych
pomieszczeniach szaf elektrycznych i dozowania chemikaliow.

Projektowana wentylacja mechaniczna objgte jest pomieszczenie dozowania Srodkéw chemicznych.

Wentylacja pomieszczenia realizowana bgdzie przez wentylator kanatowy wykonany z tworzywa sztucznego,
odcinajacy powietrze przez kratk¢ wywiewna, zainstalowang w przewodzie wywiewnym nad posadzke. Odciagane
powietrze bgdzie usuwane przez kratkg wentylacyjna z ruchomymi kierownicami (wyrzutnia $cienng )w $cianie bocznej
pod dachem budynku.

Nawiew $wiezego powietrza odbywac¢ si¢ bedzie przez zaluzjg $cienna, przewod wentylacyjny ,,zetowy” i kratkg
nawiewna. Otwarcie drzwi wejSciowych uwarunkowane jest wyprzedzajacym wilaczeniem (3 min) wentylatora
wywiewnego.

W pomieszczeniu filtrow sa zabudowane wywietrzaki dachowe i pozostawia si¢ je bez zmian.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogélne zasady kontroli jakosci robot
Ogodlne zasady kontroli jako$ci robot podano w SST 00. Wymagania ogdlne. pkt. 6.

6.2. Kontrola, pomiary i badania
6.2.1. Badania przed przystapieniem do robot
W ramach komisyjnego przejgcia budowy Wykonawca powinien dokonac:
- sprawdzenia kompletnosci dokumentacji projektowej,
- sprawdzenia dokumentacji terenowo-prawnej (, uzgodnienia),
- oceny stanu terenu w zakresie mozliwo$ci wyznaczenia:
a) drog dowozu materialow do montazu
b) miejsc sktadowania materiatéw
- ustalenie metod prowadzenia robot i ich kontroli w czasie trwania budowy.

6.2.2. Kontrola, pomiary i badania w czasie robot
Wykonawca jest zobowiazany do statej i systematycznej kontroli prowadzonych robot w zakresie i z czgstotliwo$cia
zaakceptowana przez Inzyniera.
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Kontroli podlega pelny zakres robot oraz asortyment stosowanych materiatow a w szczegolnosci:
A) Materialy
- sprawdzenie posrednie — przez poréwnanie cech materiatdéw podanych przez wytworcg
z certyfikatami badz deklaracjami zgodnos$ci
- sprawdzenie bezposrednie — na budowie przez ogledziny zewngtrzne.
B) Roboty montazowe
- kontrola zachowania warunkow bezpieczenstwa pracy
- roboty dla ktérych badania nalezy wykonywa¢ zgodnie normg PN-B-02423 uwzgledniajaca ich podziat na
badania przy odbiorach czgsciowych oraz przy odbiorze koncowym:
=  Dbadania szczelno$ci
= Dbadania te nalezy przeprowadzi¢ przy zamknigtych i zaslepionych gtownych zaworach odcinajacych
=  po stronie wody surowej proba szczelnosci na zimno powinna by¢ przeprowadzona dla wartosci ci$nienia
prébnego odpowiadajacego:
a) 1,25 ci$nienia roboczego lecz nie mniej niz cis$nienie robocze + 3 bary dla ci$nienia roboczego
wigkszego od 5 baréw
b) 1,5 ci$nienia roboczego lecz nie mniej niz 2 bary, dla cisnienia roboczego do 5 barow
=  obnizanie i podwyzszanie ci$nienia w zakresie od ci$nienia roboczego do probnego powinno si¢ odbywaé
jednostajnie z predkoscia nie wigksza niz 1 bar/min. Podczas proby szczelnosci oraz gdy uktad znajduje si¢
pod cisnieniem zabrania si¢ wykonywania jakichkolwiek prac zwiagzanych z usuwaniem usterek
=  po stronie wody uzdatnionej, proba szczelnosci powinna by¢ przeprowadzona przy cisnieniu probnym
wymaganym dla tych instalacji (10 bar)
= jezeli zabudowane sa urzadzenia, ktorych ci$nienie robocze odpowiada cisnieniu roboczemu w
okreslonym uktadzie , natomiast obliczeniowe cis$nienie robocze dla tych urzadzen jest nizsze, na czas
badania szczelno$ci wgzta urzadzenia te powinny by¢ odcigte od badanego obiegu wezta

= wytyczne rozruchowe:
1. Prace zwiazane z przebudowa Suw nalezy prowadzi¢ w $cistej koordynacji z obstuga SUW, do minimum
ograniczajac przerwy w doptywie wody
2. W czasie prac instalacyjno — montazowych nowej czgsci S.U.W , nalezy utrzymac eksploatacjg ,, starej”
linii technologicznej ; prace wymagajace wylaczenia S.U.W nalezy poprzedzi¢ napelieniem zbiornika wody
WZR oraz — w koordynacji z personelem SUW — napelnieniem zbiornikow sieciowych
3. Przed przystapieniem do prac wewnatrz hali S.U.W nalezy wykona¢ wszelkie prace na zewnatrz budynku tj
— fundamenty pod zbiorniki ZR1 / ZR2 , dostarczy¢ i osadzi¢ zbiorniki ZR1/ZR2, ulozy¢ orurowanie
zewngtrzne zbiornikow ZR1/ZR2 wraz z ich niezbgdnym uzbrojeniem ( filtry oddechowe , lampy UVP) ,
wykona¢ ocieplenie zbiornikdw i rurociagow, wprowadzi¢ / wyprowadzi¢ kolektory do / z budynku SUW —
przeprowadzi¢ proby szczelnosci
4. Wykona¢ niezbgdne elementy zewngtrznej instalacji kanalizacyjnej
5. Wykona¢ niezbedne prace budowlane wewnatrz budynku S.U.W
6. Stopniowo przenosi¢ elementy zasilania elektrycznego do nowego pomieszczenia
7. przygotowa¢ pomieszczenie stacji dozujacych ; dostarczy¢ i zamontowac stacje dozujace
8. Przed przystapieniem do prac wewnatrz hali S.U.W powinny by¢ zakonczone wszelkie prace zwiazane z
przygotowaniem nowych pomieszczen, posadzek ,Scian , montazem biatej armatury, instalacji wentylacyjnej ,
elektrycznej , AKPiA
9. Dostarczy¢ i zamontowaé nowy rozdzielacz wody surowej z osprzetem, , przetozy¢ kolektor wody surowe;j
KWS z osprzgtem, podtaczajac go do filtrow F1 /F2, podtaczy¢ przewody ttoczne z Std1,kolejno przetozy¢ i
podtaczy¢ rurociagi wody surowej z pomp Pzs / Pws , uruchomi¢ ttoczenie wody surowej do filtrow F1/F2,
uruchomi¢ dozowanie podchlorynu sodu do wody surowej - przeprowadzi¢ proby szczelnosci
10. Dostarczy¢ i zamontowaé pompy PGyg / PPyg, dmuchawe SPyg, sprezarke SPZ wraz z niezbgdnym
osprzgtem
11. Wykona¢ orurowanie modutow UF , podtaczy¢ kolektory wody przefiltrowanej KWF, wody uzdatnionej
KWU, wody plucznej KWP, rurociag powietrza od dmuchawy SPyr, przewody powietrza od sprezarki SPZ do
zaworow membranowych modutow UF — przeprowadzi¢ proby szczelnosci
12. Doprowadzi¢ i podtaczy¢ przewody ttoczne ze stacji Std3/4 do modutow UF — przeprowadzi¢ proby
szczelnosci
13. Dostarczy¢ i zamontowa¢ moduly UF z osprzgtem
14. Przenies¢ filtry FK na nowa lokalizacjg, wykonac ich orurowanie taczac je ze zbiornikiem WZR i filtrami
F1 /F2 — przeprowadzi¢ proby szczelnosci
15. Wykona¢ kolektory KWF taczace pompg PGyrz modutami UF( w tym ,,by pass” modutow UF) oraz
kolektory wody uzdatnionej KWU prowadzace do zbiornikow ZR1 /ZR2 - przeprowadzi¢ proby szczelnosci
16. Wykona¢ kolektory wody uzdatnionej KWU prowadzace od zbiornikow ZR1 /ZR2 do zestawow
hydroforowych ZH1 /ZH2 - przeprowadzi¢ proby szczelnosci
17. Wyphuka¢, zdezynfekowac i przygotowac do ruchu ( tacznie z proba szczelnosci) zbiorniki zewngtrzne
ZR1 /ZR2
18. Kolejno zainstalowa¢ lampy UV:
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LUV1, przetozy¢ wodomierz wody uzdatnionej( istniejacy) , podpiac istniejacy miernik st¢zenia chloru,
podtaczy¢ kolektor wody uzdatnionej prowadzacy od ZH1 do sieci miejskiej

LUV2, przetozy¢ LU wodomierz wody uzdatnionej( istniejacy) , , podtaczy¢ kolektor wody uzdatnione;j
prowadzacy od ZH2 do rozdzielacza wody uzdatnionej

19. Rozpoczac¢ pracg SUW w konfiguracji

— pompy wody surowej Pzs / Pws— filtry F1/F2 — zbiornik ZRW — pompa PGyr —

— zbiorniki ZR1 /ZR2 (z wykorzystaniem ,,by — pass’u” we¢zla UF ) — zestawy hydroforowe ZH1 /ZH2 z
lampami UV LUV1/LUV2, zalaczajac réwnoczesnie do pracy Std2.

20 . Przeprowadzi¢ uruchomienie modutéw UF ( wg wytycznych Producenta/ Dostawcy) potaczone z
kalibracja systemow AKPiA

21. Wiaczy¢ do ruchu moduty UF

22. Przeprowadzi¢ ruch probny, szkolenie obstugi , opracowac¢ instrukcjg obstugi

23. Po zakonczeniu prac rozruchowych nalezy wykona¢ niezbgdne analizy, pozwalajace okresli¢ czy woda
odpowiada parametrom wiasciwym dla wody

pitnej w zakresie mgtnosci, zawiesiny 1 parametréw mikrobiologicznych

24 . W trakcie prowadzenia rozruchu nalezy zatozy¢ Dziennik Rozruchu, w ktérym odnotowywane bgda
wszystkie czynnosci i procesy, ilosci zuzytych mediow, zaobserwowane zjawiska itp.

25.Wszystkie prace zwiazane z rozruchem moga by¢ wykonywane jedynie przez

osoby o odpowiednim przeszkoleniu i posiadajace wymagane dopuszczenia.

26. W trakcie prac rozruchowych obiekt powinien znajdowac si¢ pod statym nadzorem osoby o odpowiednim
przeszkoleniu..

27. Zakonczenie rozruchu nalezy potwierdzi¢ odpowiednim protokotem zaakceptowanym przez kompetentne
stuzby nadzoru, Uzytkownika i Inwestora.

Zalacznikiem do protokotu powinien by¢ protokot szkolenia obstugi Uzytkownika.

Do protokotu nalezy dotaczy¢ wszelkie atesty i §wiadectwa jakoSci materialow i

urzadzen wykorzystanych w czasie budowy.

28 . Ruch probny nalezy rozpocza¢ w momencie osiagnigcia przez urzadzenie parametrow odpowiadajacych
wodzie pitnej, wg. Rozporzadzenia Ministra Zdrowia z dnia 19 listopada 2002 r. ( Dz. U. nr 203 poz 1718)

Przedstawiony wykaz prace zwigzanych z montazem i rozruchem nalezy na biezaco dostosowywaé do biezacych
warunkach na placu budowy
- Do koncowego protokétu odbioru powinny by¢ zataczone:
a) wyniki wszystkich badan odbiorczych czgsciowych i1 koficowych wraz z ich ocena
b) potwierdzenie zgodnosci dokumentacji powykonawczej ze stanem faktycznym
¢) wyniki pomiaréw jakosciowych wykonane przez wlasciwa placowke Sanepidu.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogélne zasady obmiaru robét
Ogodlne zasady obmiaru robét podano w SST -00. ,,Wymagania og6lne” pkt. 7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa instalacji technologicznej Stacji Uzdatniania Wody jest 1 komplet i uwzglednia nizej
wymienione elementy:
- prace demontazowe wyszczegolnionych elementow
- wykonanie instalacji wod.-kan w wyszczegdlnionym zakresie
- montaz nowych urzadzen , podlaczenie do sieci zewngtrznej i instalacji wewngtrznej
- badania i proby
- wykonanie zabezpieczen antykorozyjnych rurociagoéw i konstrukcji wsporczych w wymaganym zakresie
- wykonanie dokumentacji technicznej powykonawczej

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogélne zasady odbioru robét

Ogodlne zasady odbioru robot podano w SST -00. ,,Wymagania ogdélne” pkt. 8.
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z Dokumentacja Projektowa SST i wymaganiami Inspektora Nadzoru, jezeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg punktu 6 daly wyniki pozytywne.

8.2. Odbior czesciowy
Inzynier dokonuje odbioru robot zanikajacych zgodnie z zasadami okre§lonymi w SST 00. ,,Wymagania ogdlne”.
Odbidr czgsciowy obejmuje pomieszczenie oraz elementy i urzadzenia, ktorych badania nie moga by¢ wykonane
przy odbiorze koncowym. Dla nastgpujacych rodzajow robot: wykonanie przejs¢ dla przewodow przez Sciany i stropy
(lokalizacja 1 wymiary otwordw) nalezy przeprowadzi¢ odbiory migdzyoperacyjne. Po dokonaniu odbioru nalezy
sporzadzi¢ protokot stwierdzajacy jakos$¢ wykonania robot oraz potwierdzajacy ich przydatnos¢ do prawidtowego
wykonania instalacji technologicznej .
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8.3. Odbiér koncowy
Warunki przedstawienia instalacji do odbioru technicznego - koncowego:
1. zakonczenie wszystkich robot montazowych w Stacji Uzdatniania Wody
2. wykonanie ptukania instalacji, napemienie woda i odpowietrzenie’
3. wykonanie badan odbiorczych, z ktorych wszystkie zakonczyty si¢ wynikiem pozytywnym
4. zakonczonie uruchamianie ciggu technologicznego, obejmujace regulacj¢ montazowa oraz badania w ruchu
ciagtym podczas ktorych uzyskano zalozona wydajnosc i jakos¢ wody uzdatnionej ( przeptyw, cisnienie
dyspozycyjne, redukcja stgzenia zelaza, manganu, odpowiednia ilo$¢ chloru, prawidtowy przebieg procesu
regeneracji, prawidlowe utrzymanie zakresu cisnien w sieci wodociagowej).
5. dokonanie ruchu probnego ciggu technologicznego
Odbidr koncowy polega na badaniu:
- zgodnosci z projektem technicznym powykonawczym
- sprawdzeniu zgodnos$ci wykonania S.U.W z wymaganiami okre§lonymi w WTWiO
- sprawdzeniu protokotow odbioréw migdzyoperacyjnych
- sprawdzeniu protokolow zawierajacych wyniki badan odbiorczych
- uruchomieniu instalacji i sprawdzeniu osiagania zaktadanych parametrow
Odbidr techniczny - koncowy nalezy zakonczy¢ protokolarnym przejeciem wezta cieplowniczego do uzytkowania.
Nie moze on zawierac¢ stwierdzen warunkowych.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogodlne ustalenia dotyczace platnosci
Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w SST-00. ,,Wymagania ogdlne”

9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonanej i odebranej instalacji obejmuje:
- zakup materiatow
- dostawe materialow
- sporzadzenie przed rozpoczgciem budowy planu bezpieczenstwa i ochrony zdrowia
- wykonanie robot adaptacyjnych w pomieszczeniach przeznaczonych na lokalizacjg stacji oraz pomocniczych w
tym:rozbidrkowych, technologicznych, instalacyjnych
- zainstalowanie urzadzen technologicznych w wydzielonych pomieszczeniach
- zainstalowanie pozostatych urzadzen technologicznych w pomieszczeniach pomocniczych
- roboty antykorozyjne
- odbidr techniczny czgSciowy i odbiory migdzyoperacyjne
- odbidr techniczny koncowy
- sporzadzenie dokumentacji powykonawczej
- sporzadzenie instrukcji obstugi Stacji Uzdatniania Wody
- przeprowadzenia szkolenia obstugi Uzytkownika

10. PRZEPISY ZWIAZANE 1 POWOLANE
10.1 Przepisy

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane — tekst jednolity Dz. U. 2016 poz. 290

2. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12.04.2002 r. w sprawie warunkéw technicznych jakim powinny
odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie (Dz. U. 2015 poz. 1422)

3. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy przy
wykonywaniu robot budowlano-montazowych i rozbiorkowych (Dz. U. Nr 47/03 poz. 401)

4. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 8.11.2004 r w sprawie aprobat technicznych oraz jednostek
organizacyjnych upowaznionych do ich wydania Dz. U. nr 249 poz. 2497

5. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 11.08.2004 r w sprawie sposobu deklarowania zgodnos$ci
wyrobow budowlanych oraz sposobu znakowania ich znakiem budowlanym Dz. U. 2004 nr 198 poz. 2041

6. Ustawa z dnia 30.08.2002 r o ocenie zgodnosci — tekst jednolity Dz. U. 2014 poz. 1645

7. Ustawa z dnia 16.04.2004 r —o wyrobach budowlanych — tekt jednolity Dz. U. 2014 poz. 883

8.  Rozporzadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiej z dnia 25.04.2012 r w sprawie szczegotowego
zakresu i formy projektu budowlanego Dz. U. z 27.04.2012 r poz. 462

9.  Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003 r. w sprawie ksiazki obiektu budowlanego (Dz. U.
Nr 120/03 poz. 1134)

10. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 18 maja 2004 r. w sprawie okreslenia metod i podstaw
sporzadzania kosztorysu inwestorskiego, obliczania planowanych kosztow prac projektowych oraz
planowanych kosztow robot budowlanych okreslonych w programie funkcjonalno- uzytkowym (Dz. U. 2004 Nr
130 poz. 1389)

11. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 wrzesnia 2004 r. w sprawie szczegotowego zakresu i formy
dokumentacji projektowej, specyfikacji technicznych wykonania i odbioru robét budowlanych oraz programu
funkcjonalno- uzytkowego Dz.U. 2013 poz. 1129
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12.  Warunki techniczne wykonania i odbioru instalacji wodociagowych. Seria wydawnicza: Wymagania techniczne
COBRTI INSTAL. Zeszyt 7 Warszawa, lipiec 2003 r.

Rozporzadzenie Ministra Zdrowia z dnia 13.11.2015 r w sprawie jakosci wody przeznaczonej do spozycia przez
ludzi Dz. U. 2015 poz. 1989

Rozporzadzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budownictwa z dnia 27 stycznia 1994 w sprawie
bezpieczenstwa i higieny pracy przy stosowaniu $rodkéw chemicznych do uzdatniania wody i oczyszczaniu

13.

14.

10.2

Sciekow
Normy

15. PN-82/M-34140.00 Instalacje do uzdatniania wody. Wspolne wymagania i badania odbiorcze
16. PN- 82/M-34140.03 Instalacje do uzdatniania wody. Instalacje do filtrowania w filtrach zamknigtych.

Wymagania i badania odbiorcze

PN-85/M-34140.03 Instalacje do uzdatniania wody. Instalacje do odzelaziania i odmanganiania.
Wymagania i badania odbiorcze

PN-85/M-34140.08 Instalacje do uzdatniania wody. Instalacje do sorpcji i wymiany jonowe;.
Wymagania i badania odbiorcze

PN-89/M-34140.12 Instalacje do uzdatniania wody. Instalacje do chlorowania. Wymagania i badania odbiorcze

PN-83/M-34140.13 Instalacje do uzdatniania wody. Instalacje do przygotowania i dozowania chemikaliow do
korekcji wody. Wymagania i badania odbiorcze

PN-83/M-34140.13 Instalacje do uzdatniania wody. Instalacje do magazynowania wody.
Wymagania i badania odbiorcze.

17.

18.

19.
20.

21.

22.

23.

24.

25.

26.

27.

28.
29.
30.
31.
32.
33.

34.

35.

36.
37.
38.
39.
40.
41.
42.

43.
44,
45.

PN-EN 1452 -1 :2000

PN-EN 1452 -2 :2000

PN-EN 1452 -3 :2000

PN-EN 1452 —4 :2000

PN-EN 1452 —4 :2000

PN-ENV 1452-6 :2004(U)

PN-ISO 7005-1:2002
PN-ISO 6761:1996
PN-89/H-02650
PN-92/M-74001
PN-79/H-74244
PN-70/H-97050

PN-70/H-97051
PN-70/H-97052

PN-70/H-97053
PN-70/H-97053
PN-88/M-42303
PN-88/M-42304
PN-85/M-53820
PN-70/N-01270.01
PN-70/N-01270.03

PN-70/N-01270.14
PN-H-74200:1988
PN- EN-1717-2002

Systemy przewodowe z tworzyw sztucznych. Systemy przewodowe z
niezmiekczonego polichlorku winylu ( PVC —U) do przesytania wody.
Wymagania ogdlne

Systemy przewodowe z tworzyw sztucznych. Systemy przewodowe z
niezmiekczonego polichlorku winylu (PVC —U) do przesytania wody.
Rury.

Systemy przewodowe z tworzyw sztucznych. Systemy przewodowe z
niezmiekczonego polichlorku winylu ( PVC —U) do przesylania wody.
Ksztaltki

Systemy przewodowe z tworzyw sztucznych. Systemy przewodowe z
niezmiekczonego polichlorku winylu ( PVC —U) do przesylania wody.
Zawory 1 wyposazenie pomocnicze

Systemy przewodowe z tworzyw sztucznych. Systemy przewodowe z
niezmiekczonego polichlorku winylu ( PVC —U) do przesylania wody.
Przydatno$¢ do stosowania w systemie

Systemy przewodow rurowych z tworzyw sztucznych do
przesytania wody. Nieplastyfikowany polichlorek winylu( PVC-U).
Czgs¢ 6: zalecenia dotyczace instalacji .
Kolnierze metalowe. Kohnierze stalowe.
Rury stalowe. Przygotowanie koncow rur i ksztattek do spawania.
Armatura i rurociagi. Ci$nienia i temperatury.
Armatura przemystowa. Ogolne wymagania i badania.
Rury stalowe ze szwem przewodowe.
Ochrona przed korozja. Wzorce jakosci przygotowania powierzchni
stali do malowania.
Ochrona przed korozja. Przygotowanie powierzchni stali, staliwa i
zeliwa do malowania. Ogdlne wytyczne.
Ochrona przed korozja. Ocena przygotowania powierzchni stali,
staliwa i zeliwa do malowania.
Ochrona przed korozja. Malowanie konstrukcji stalowych. Ogolne wytyczne.
Ochrona przed korozja. Pokrycia lakierowe. Wytyczne ogolne.
Armatura manometrycznych urzadzen pomiarowych. Kurki.
Cis$nieniomierze wskaznikowe zwykte z elementami sprezystymi.
Termometry przemystowe. Wymagania i badania.
Wytyczne znakowania rurociagéw. Postanowienia ogodlne.
Wytyczne znakowania rurociagéw. Kod barw rozpoznawczych do
przesyltania czynnikow.
Wytyczne znakowania rurociagéw. Podstawowe wymagania.
Rury stalowe ze szwem gwintowane
Ochrona wody przed wtérnym zanieczyszczeniem wody w
instalacjach wodociagowych i ogolne wymagania dla urzadzen
zapobiegajacych zanieczyszczeniu przez przepltyw zwrotny
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46. PN- EN -12729- 2003 Urzadzenia zapobiegajace zanieczyszczeniu wody do picia przez
przeptyw zwrotny. Izolator przepltywow zwrotnych z obnizona strefa
cisnienia. Rodzina ,,B” typ ,,A”
10.3. Inne dokumenty
47. Warunki techniczne wykonania i odbioru wegztéw cieptowniczych. Seria wydawnicza: Wymagania techniczne
COBRTI INSTAL. Zeszyt 8 Warszawa, sierpien 2003 r.
48. Instrukcja nr 240 ITB. Instrukcja zabezpieczenia przed korozja konstrukcji betonowych i zelbetowych.
Instytut Techniki Budowlanej, Warszawa 1982 r.
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SST-15 WENTYLACJA MECHANICZNA I PRZEBUDOWA OGRZEWANIA.
1. Wstep
1.1. Przedmiot szczegélowej specyfikacji technicznej (SST)
Przedmiotem SST sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru instalacji wentylacji mechanicznej oraz
przebudowy instalacji ogrzewania w ramach inwestycji okreslonej w SST-00 ,,Czgs¢ ogdlna” pkt. 1.1

1.2. Zakres stosowania SST
SST jest stosowana jako istotna czg$§¢ dokumentacji technicznej przy przygotowaniu, realizacji i odbiorze robot
wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robét objetych SST

Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja obejmuja wszystkie czynnosci umozliwiajace wykonanie instalacji
wentylacji mechanicznej w pomieszczeniu dozowania srodkow chemicznych oraz przebudowy ogrzewania budynku
Stacji Uzdatniania Wody.

Niniejsza SST zwiazana jest z wykonaniem nastgpujacych robot:

- montaz wentylatora wywiewnego kanalowego

- montaz przewodow nawiewnych i wywiewnych z rur SPIRO

- montaz zaluzji Sciennej i kratek wentylacyjnych

- demontaz i ponowny montaz grzejnikow elektrycznych.

1.4. Ogélne wymagania.

Wykonawca jest odpowiedzialny za realizacjg¢ robot zgodnie z dokumentacja projektowa , specyfikacja
techniczna, poleceniami nadzoru autorskiego i inwestorskiego oraz zgodnie z ,,Warunkami technicznymi
wykonania i odbioru robot budowlanych - tom II Instalacje sanitarne i przemystowe”, polskimi normami i
innymi przepisami dotyczacymi omawianej instalacji.

2. MATERIALY

Do wykonania instalacji wentylacji mechanicznej moga by¢ stosowane wyroby producentow krajowych i
zagranicznych , posiadajace polskie aprobaty techniczne lub odpowiadajace polskim normom. Wykonawca przed
zastosowaniem wyrobu powinien uzyska¢ aprobatg inspektora nadzoru. Odbidr techniczny materialow powinien
by¢ dokonywany wg wymagan aktualnych norm.

2.1. Urzadzenia i przewody.

- wentylator kanalowy z tworzywa sztucznego
- przewody SPIRO ¢160 1 ¢110

- czerpnia $cienna

- wyrzutnia $cienna z ruchomymi kierownicami
- kratki wentylacyjne

3. SPRZET.

Wykonawca jest zobowiazany do uzywania takiego sprzg¢tu, ktory nie spowoduje niekorzystnego wptywu na
jakos¢ wykonywanych robot, zarowno w miejscu tych robot jak tez przy wykonywaniu czynnosci
pomocniczych oraz w czasie transportu i przetadunku.

4. TRANSPORT.
4.1. Przylacze wodociagowe
Urzadzenia powinny by¢ transportowane w opakowaniach i zabezpieczone przed przemieszczaniem sig.

5. WYKONANIE ROBOT.

5.1. Montaz urzadzen.

Wszystkie urzadzenia dostarczane sa w stanie zmontowanym lub przystosowanym do montazu wg instrukcji
dostawcy, przygotowane do zainstalowania w miejscach okreslonych w projekcie technicznym.

Instalacje urzadzen nalezy prowadzi¢ zgodnie z ich dokumentacjami techniczno —ruchowymi —nalezy ich zadac
od dostawcoéw urzadzen.

5.2. Montaz przewodow
Montaz przewodow do stropu i §cian za pomoca typowych zawieszen iobejm.

5.3. Badania i uruchomienie instalacji.

- sprawdzenie zgodnosci instalacji urzadzen z ich dokumentacjami techniczno-ruchowymi i z projektem
wykonawczym catej instalacji,

- sprawdzenie szczelno$ci instalacji,

- wykonanie probnego rozruchu obejmujacego:
- sprawdzenie wydajnos$ci i spigtrzenia wentylatorow,
- sprawdzenie poprawnosci wspotpracy wentylatora z ukladem otwierania drzwi w pomieszczeniu
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dozowania $rodkéw chemicznych
- sprawdzenie natg¢zenia hatasu w pomieszczeniu.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.

- Kontrola jakosci robdt zwiazanych z wykonaniem instalacji wentylacji mechanicznej i ogrzewania powinna
by¢ przeprowadzona w czasie wszystkich faz rob6t zgodnie z wymaganiami Polskich Norm i ,,Warunkami
technicznymi wykonania i odbioru robot budowlano-montazowych. Tom II Instalacje sanitarne i
przemystowe”.

- Kazda dostarczona partia materiatow powinna by¢ zaopatrzona w $wiadectwo kontroli jakosci.

- Wyniki przeprowadzonych badan nalezy uzna¢ za dodatnie, jezeli wszystkie wymagania dla danej fazy
robot zostaty spetnione. Jesli ktorekolwiek z wymagan nie zostalo spetnione, nalezy dang fazg robot uznaé
za niezgodna z wymaganiami normy i po dokonaniu poprawek przeprowadzi¢ badanie ponownie.

7. OBMIAR ROBOT
Ogdlne wymagania dotyczace obmiaru robot podano w specyfikacji technicznej ,,Czg$¢ ogodlna” OST-00

8. ODBIOR ROBOT.

e Odbioru robot polegajacych na wykonaniu instalacji wentylacji mechanicznej i ogrzewania nalezy dokonaé
zgodnie z ,,Warunkami technicznymi wykonania i odbioru robdét budowlano-montazowych. Tom II
Instalacje sanitarne i przemystowe”.

e (QOdbiory migdzyoperacyjne nalezy przeprowadzi¢ w stosunku do nast¢pujacych robot:

- poprawnos$¢ instalacji urzadzen

- przejScia dla przewodow wywiewnych (umiejscowienie i wymiary otworow),

- izolacja przewodow , uszczelnienie przej$¢ w stropie i $cianach

e 7 odbiorow migdzyoperacyjnych nalezy spisa¢ protokot stwierdzajacy jakos¢ wykonania .

e Po przeprowadzeniu prob przewidzianych dla danego rodzaju robot nalezy dokonaé¢ koncowego odbioru
technicznego instalacji wentylacji mechaniczne;.

e Przy odbiorze koncowym powinny by¢ dostarczone nastgpujace dokumenty:

- dokumentacja projektowa z naniesionymi na niej zmianami i uzupehlieniami w trakcie wykonywania robot,

- dziennik budowy,

- dokumenty dotyczace jakosci urzadzen i materiatow,

- protokoty odbioréw technicznych czgsciowych,

- protokdt przeprowadzenia proby szczelnosci.

e Przy odbiorze koncowym sprawdzi¢:

- zgodno$¢ wykonania z dokumentacja projektowa oraz ewentualnymi zapisami w dzienniku budowy
dotyczacymi zmian i odstgpstw od dokumentacji projektowe;,

- protokoty z odbiorow czgsciowych i realizacjg postanowien usunigcia usterek,

- aktualno$¢ dokumentacji projektowej (czy przeprowadzono wszystkie zmiany i uzupelnienia),

- protokotu badan szczelno$ci instalacji.

9. PRZEDMIAR ROBOT

Jednostkami przedmiaru sa:

- ilo$¢ szt. zamontowanych urzadzen

- dlugos¢ przewodow SPIRO, ¢ 1601 ¢ 110mm
- ilo$¢ m* materiatow izolacyjnych

10. PODSTAWA PELATNOSCL

Ogélne wymagania dotyczace platnosci podano w SST-00 ,,Cze$¢ ogélna”

Platnos¢ bedzie realizowana za ilo§¢ szt. zamontowanych urzadzen i ilo$é m® phyt i materiatéw izolacyjnych do
budowy przewodow wentylacyjnych.

11. PRZEPISY ZWIAZANE.
Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12.04.2002r w sprawie warunkoéw technicznych jakim powinny

odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie (Dz. U. nr 75/02 poz. 690) ze zmianami z dn. 7.04.2004 r (Dz. U. nr 109,
poz. 1156)

- PN-EN 1506: 2001 Wentylacja budynkéw - Przewody proste i ksztaltki wentylacyjne
z blachy o przekroju kotowym - Wymiary

- PN-B-01411: 1999 Wentylacja i klimatyzacja - Terminologia

- PN-B-03434: 1999 Wentylacja - Przewody wentylacyjne - Podstawowe Wymagania i

badania
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PN-B-76001: 1996 Wentylacja - Przewody wentylacyjne - Szczelno$¢ Wymagania i
badania

PN-B-76002: 1976 Wentylacja - Polaczenia urzadzen , przewodow i ksztaltek
wentylacyjnych blaszanych

PN-EN- 1751: 2001 Wentylacja budynkéw - Urzadzenia wentylacyjne koncowe —
Badania aerodynamiczne przepustnic regulacyjnych i zamykajacych.

ENV 12097: 1997 Wentylacja budynkéw - Sie¢ przewodow — Wymagania dotyczace

czgsci sktadowych sieci przewodow utatwiajacych konserwacje
sieci przewodow

PrPN-EN 12599 Wentylacja budynkéw - Procedury badan i metody pomiarowe
dotyczace odbioru wykonanych instalacji wentylacji i klimatyzacji
PrEN 12236 Wentylacja budynkéw - Podwieszenia i podpory przewodow -

Wymagania wytrzymalo$ciowe.
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SST -16 INSTALACJE ELEKTRYCZNE I AKP

1. Wstep.

1.1. Przedmiot specyfikacji technicznej

Przedmiotem specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét zwiazanych z wykonaniem :
instalacji elektrycznych i AKP w ramach przedsigwzigcia okreslonego w SST-00 ,,czg$¢ ogdlna” pkt. 1.1.

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegdtowa specyfikacja ( SST ) jest dokumentem do opracowania dokumentacji przetargowej i kontraktowej przy
zlecaniu i realizacji robot wymienionych w pkt 1.1 .

1.3. Zakres robét objetych specyfikacja techniczna

Roboty obejma nastgpujace czynnosci :

- przeniesienie rozdzielni zasilajacej pompg ujgcia powierzchniowego wraz z odtworzeniem wszystkich potaczen
- montaz rozdzielnicy CZZS wyposazonej w osprz¢t i aparaturg

- wykonanie uktadu zasilajaco-sterowniczego stacji dozujacych

- wykonanie i zasilanie sterownikow stacji ultrafiltracji

- montaz zamka elektromagnetycznego w pomieszczeniu dozowania srodkéw chemicznych

- wykonanie rozdzielnicy i instalacji zabezpieczenia dostgpu do pomieszczenia dozowania srodkéw chemicznych
- wykonanie zasilania rozdzielnicy przepompowni $ciekow

- wykonanie zasilania rozdzielnicy przy zbiornikach wody pitnej

- wykonanie ochrony przeciwporazeniowej

- wykonanie ochrony przeciwprzepigciowej

- wykonanie instalacji wyréwnawczej

- montazu korytek

- montaz instalacji elektrycznej w korytkach

- wykonanie oprogramowania obicktowego zgodnie z wytycznymi czgsci technologiczne;j

- ulozenia przewodow sygnalizacyjnych i sterowniczych w korytkach

- podiaczenia kabli i przewodow kabelkowych do urzadzen i aparatury

- sprawdzenia stanu izolacji instalacji

- prace pomontazowe i rozruchowe

2. Materialy

- Obudowy instalacyjne skrzynkowe z aparaturg aparatura zabezpieczajaca , zasilajaca i ochronna
- rury dla uktadania instalacji

- kable o izolacji polwinitowej , 1kV

- przewody o izolacji polwinitowej , 750 V

- oprawy o$wietleniowe

- osprzet instalacyjny dla instalacji o§wietlenia i gniazd wtyczkowych 230 1 400V

- aparatura instalacji przepompowni

3. Sprzet

Wiertarka , szlifierka , wkretaki , spawarka, mierniki uniwersalne dla instalacji elektrycznych,
4. Transport

Ciagnik kotowy 55 — 63 kW

Samochod dostawczy 0,9 T

Przyczepa do przewozenia kabli 4 T

5. Wykonanie robét

- wytyczy¢ miejsca sytuowania CZZS , RH

- zamontowa¢ CZZS , RH, wyposazone w aparaturg

- wytyczy¢ trasy korytek , rur, przewodow

- ulozy¢ przewody w korytkach

- wyznaczy¢ miejsca mocowania opraw o$wietleniowych

- wyznaczy¢ miejsca mocowania osprzg¢tu instalacyjnego

- dokona¢ montazu elementéw instalacji

- dokona¢ polaczen w instalacjach wg dokumentacji w stanie beznapigciowym
- dokona¢ pomiarow w stanie napigciowym

- nasypanie warstwy piasku

- ulozenie rur ostonowych

- ulozenie kabla w rowie kablowym

- obrobka i sprawdzenie parametréw kabla

- ulozenie kabla w rurze ostonowej w rowie kablowym

- obrobka i sprawdzenie parametrow kabla

- rgczne zasypanie rowu

- wykona¢ roboty zwiazane uruchomieniem urzadzen technologicznych ipréby pomontazowe
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- pomiary zawrze¢ w protokotach dla poszczeg6lnych instalacji
- wyniki pomiaréw w postaci protokotow przekaza¢ Inwestorowi
Prace zwiazane z wykonaniem wykopow pod kabel zasilajacy nalezy wykonywac r¢eznie, pod nadzorem wiascicieli lub
uzytkownikow istniejacego uzbrojenia terenu,
przy zachowaniu szczegdlnej ostroznosci . Linie kablowe nalezy uktada¢ wykopie o glgbokosci 0,8 m linig falista na
podsypce piaskowe]j grubosci 0,1m.. Po ulozeniu kable nalezy przysypa¢ warstwa piasku 0,1 m , warstwa gruntu
rodzimego grubosci 0,15 m oraz przykry¢ folia koloru niebieskiego. Nastgpnie nalezy przysypaé¢ i wyrownac wykop
przywracajac nawierzchnig do stanu pierwotnego. Na kable natozy¢ oznaczniki igielitowe zawierajace wymagane
oznaczenie kabla .
Wszystkie roboty wykona¢ zgodnie z ,,Warunkami technicznymi wykonania i odbioru rob6t budowlano -
montazowych, cz. V i instalacje elektryczne”, oraz obowiazujacymi normami i przepisami. Po wykonaniu robot nalezy
wykonaé pomiary rezystancji izolacji i uziemienia oraz sprawdzi¢ skuteczno$¢ ochrony p . porazeniowe;.

6. Kontrola jakosci robét
Skontrolowa¢ wykonane roboty poprzez sprawdzenie zgodnosci z dokumentacja techniczna

7. Przedmiar i obmiar robét

Jednostkami przedmiaru robot sg :

- dla montazu aparatury , osprzgtu - szt.

- dla uktadanych rur , przewodoéw , bednarki — mb.

- badanie linii - odcinek

Dla obmiaru wykopow i zasypywania rowow jednostka jest — m’

8. Sposéb odbioru robét

Roboty instalacji elektrycznej odbiera Inspektor na podstawie dokumentacji wraz z zapisami i dodatkowymi
ustaleniami zawartymi w Dzienniku budowy.

9. Podstawa Platnosci

Ogodlne zasady ptatnosci podano w OST-00 ,, Czgs¢ ogdlna ™ pkt 9.0.

10 Przepisy zwigzane.

Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe - N SEP —E - 004

PN-84/E-02033 — o$wietlenie wngtrz $wiatlem elektrycznym,

PN-86/E-05003.01 — ochrona odgromowa obiektoéw budowlanych (wymagania ogdlne),

PN-IEC 61024-1 - ochrona odgromowa obiektow budowlanych (zasady ogdlne),

PN-IEC 60364-4 - instalacje elektryczne w obiektach budowlanych — ochrona dla zapewnienia bezpieczenstwa,
PN-IEC 60364-5 - instalacje elektryczne w obiektach budowlanych — dobor i montaz wyposazenia elektrycznego,
PN-IEC 60364-6 — instalacje elektryczne w obiektach budowlanych — sprawdzenie zgodnosci

Z przepisami.

Warunkami technicznymi wykonania i odbioru robét budowlano - montazowych, cz. V i instalacje elektryczne
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SST-17 MONTAZ STOLARKI DRZWIOWEJ

1.0. WSTEP

1.1. Przedmiot specyfikacji technicznej (SST)

Przedmiotem specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace zabudowy drzwi wraz z ich osadzeniem w $cianach
przebudowywanego budynku SUW ramach inwestycji okreslonej w SST-00 ,,Cz¢§¢ ogdlna” pkt. 1.1

1.2. Zakres stosowania specyfikacji technicznej
Specyfikacja techniczna (SST) stanowi podstawg opracowania dokumentacji przetargowej i kontraktowej przy zlecaniu
i realizacji robot w zakresie okreslonym w pkt.1.1

1.3. Zakres robdét objetych SST

Roboty obejmuja nastgpujace czynnosci:

- montaz oécieznic drzwiowych stalowych fabrycznie wykonczonych
- montaz i dopasowanie skrzydel drzwiowych

- uszczelnieni styku ramy ze $ciana,

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej SST sa zgodne z obowiazujacymi odpowiednimi normami.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robot
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz zgodno$¢ z dokumentacja projektowa i z
zaleceniami Inspektora Nadzoru Inwestorskiego

2.0. MATERIALY
Do wykonania rob6t moga by¢ stosowane wyroby budowlane spetniajace warunki okreslone w:
Ustawa Prawo budowlane z dnia 7 lipca 1994 r. (tekst jednolity (Dz. U. 2016 r poz. 290 z p6zniejszymi zmianami)
Ustawa O wyrobach budowlanych z dnia 16 kwietnia 2004 r. (Dz. U. z 2004r Nr 92, poz. 881),
Ustawa O systemie oceny zgodnosci z dnia 30 sierpnia 2002 r. (Dz. U. z 2002r., Nr 166, poz1360, z p6zniejszymi
zmianami).
Na Wykonawcy spoczywa obowiazek posiadania dokumentacji wyrobu budowlanego wymaganej przez w/w ustawy
lub rozporzadzenia wydane na podstawie tych ustaw. Wbudowa¢ nalezy kompletnie wykonczona wraz z okuciami o
wielkosci, ksztalcie i kolorze zgodnym z projektem.
1) Drzwi aluminiowe zewngtrzne ocieplone
2) Drzwi wewngtrzne istniejace przekladane
3) Wymagana izolacyjno$¢ akustyczna R =25 + 30 dB.
— Klasa wytrzymatosciowa drzwi wg PN-EN 1192, odpornos$¢ ogniowa wg opisu technicznego.
4) Okucia dla drzwi klasy B.
5) Materialy pomocnicze: $ruby, wkrety, pianka poliuretanowa, silikon

3.0. SPRZET I MASZYNY
Montaz stolarki drzwiowej nalezy wykona¢ przy pomocy elektronarzedzi.
Zastosowany sprzet powinien spetnia¢ warunki okreslone w OST-00 ,,Czg$¢ ogolna” pkt. 3

4.0. TRANSPORT

Kazda partia wyrobéw przewidziana do wysytki powinna zawiera¢ wszystkie elementy przewidziane norma lub
projektem budowlanym. Okucia nie zamontowane do wyrobu przechowywa¢ i transportowa¢ w odrgbnych
opakowaniach. Elementy do transportu nalezy zabezpieczy¢ przed uszkodzeniem, przed przesuwaniem sig.

Transport wyrobéw samochodowy i rgczny na placu budowy do miejsca wbudowania.

Srodki transportu powinny spetniaé¢ warunki okreslone w OST-00 ,,Czeéé ogdlna” pkt. 4

5.0 WYKONANIE ROBOT

Wykonanie robét powinno przebiega¢ w sposob okreslony w OST-00 ,,Cz¢$¢ ogdlna” pkt. 5

5.1 Sktadowanie wyrobow

Wszystkie wyroby stolarskie i metalowe nalezy przechowywaé w magazynach zamknigtych, suchych i przewiewnych
zabezpieczonych przed opadami atmosferycznymi. Podlogi w pomieszczeniu magazynowym powinny by¢ utwardzone
i rowne. Materialy nalezy uktada¢ w taki sposob jaki bgda zabudowywane tzn. okna, oScieznice, drzwi - pionowo
odpowiednio pochylone w kierunku oparcia. Odleglos¢ wyrobow drewnianych od czynnych urzadzen grzejnych nie
moze by¢ mniejsza jak 1m.

Drzwi dostarcza si¢ na budowe w stanie ostatecznie wykonczonym.

5.2. Wykonanie robot
Powierzchnia o$ciezy powinna mie¢ usunigte wszystkie drobne wady powierzchniowe np. pgknigcia lub wyrwy. Do tak
przygotowanego otworu nalezy wstawi¢ oscieznicg drzwiowa na podktadach drewnianych (klinach) Ustawienie
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o$cieznicy nalezy sprawdzi¢ przed mocowaniem w pionie i poziomie. Ramy drzwi mocowa¢ do elementow stalowych
stanowiacych szkielet $cian dziatowych.

Dopuszczalne odchylenie od pionu powinno by¢ mniejsze od 1 mm na 1 m wysokos$ci okna i nie wigcej niz 3 mm.
Na czas zabudowania drzwi skrzydta nalezy zdja¢ z oscieznicy, ktora nalezy zabezpieczy¢ uszkodzeniami.

Do zamontowania o$cieznicy w o$ciezu stosowac rozpierane kotwy lub wkrety zabezpieczone antykorozyjnie
(ocynkowane).

Oscieza okienne i drzwiowe nalezy mocowaé w punktach rozmieszczonych w osciezu zgodnie z wymaganiami
podanymi w tabeli ponize;j.

Wymiary zewngtrzne Liczba punktow Rozmieszczenie punktow i zamocowan
wysoko$é szeroko$¢ zamocowan w nadprozu i progu na stojaka
do 150 4 nie mocuje sig po2
Do 150 cm 150 do 200 6 po 2 po 2
powyzej 200 8 po3 po 2
do 150 6 nie mocuje sig po 3
Powyzej 150 cm 150 do 200 8 pol po3
powyzej 200 100 po 2 po3

6.0  KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Kontrola jako$ci powinna by¢ zgodna z wymogami okreslonymi w PN-88/B-10085 dla stolarki okiennej drzwiowej,
PN-72/B-10180 dla robdt szklarskich, oraz wg zasad podanych w OST-00 ,,Czg$¢ ogolna” pkt. 6
Kontrola jakosci robdt powinna obejmowac
- sprawdzenie zgodno$ci wymiarow, ksztaltow i podziatéw (elementéw odtwarzanych)
- sprawdzenie jako$ci materiatéw z ktorych wykonana zostata stolarka (cechy geometryczne o$cieznicy —
niezmienne)
- sprawdzenie prawidlowosci mocowania (podlega odbiorowi robot zanikowych)
- sprawdzenie prawidlowosci wykonania wypehien i uszczelnien szczelin pomigdzy rama okna a o$ciezem
(podlega odbiorowi robét zanikowych)
- sprawdzenie prawidlowosci dziatania skrzydet i elementow ruchomych (zamykanie skrzydet bez zacig¢, brak
samoczynnego zamykania si¢ lub otwierania pod cigzarem)
- wlasnym), zamknigte skrzydta winny dolega¢ do oscieznicy rownomiernie
- sprawdzenie powierzchni lakierowych (czy nie ulegty uszkodzeniom brak trwalych zabrudzen ram, szyb i
oku¢)
7.0. PRZEDMIAR I OBMIAR ROBOT
Wg wymagan wspolnych okreslonych w OST-00 ,,Cz¢$¢ ogdlna” pkt. 7

8.0. SPOSOB ODBIORU ROBOT
Roboty objgte niniejsza SST odbiera Inspektor Nadzoru Inwestorskiego na podstawie wpiséw do dziennika budowy.

9.0 Podstawa platnosci

Platnos¢ za wykonanie kompletu robot, zgodnie z zasadami okreslonymi w OST-00 ,,Czg$¢ ogodlna” pkt.9
Cena obejmuje:

- Dostarczenie gotowych wyrobow budowlanych na miejsce montazu

- Osadzenie stolarki drzwiowe;.

- Dopasowanie i wyregulowanie.

10.0. PRZEPISY ZWIAZANE

PN-B-10085:2001 Stolarka budowlana. Okna i Drzwi. Wymagania i badania

PN-75/B-94000 Okucia budowlane. Podziat

PN-B30150:97 Kit budowlany trwale plastyczny

Stolarka Budowlana Poradnik informator BISPROL 2000

PN-88/B-10085 Okna i drzwi z drewna, materialéw drewnopodobnych i tworzyw sztucznych.
Wymagania i badania

PN-88/B-10085 Zmiana 2 Okna i drzwi z drewna, materiatéw drewnopodobnych i tworzyw sztucznych.
Wymagania i badania

PN-88/B-10085/Az3:2001 Stolarka budowlana - Okna i drzwi - Wymagania i badania (Zmiana 3)

PN-90/B-91002 Okna i drzwi balkonowe. Zasady ustalania wymiaréw skoordynowanych modularnie

PN-B-05000:1996 Okna i drzwi. Pakowanie, przechowywanie i transport

PN-B-91000:1996 Stolarka budowlana. Okna i drzwi. Terminologia

PN-EN 1026:2001 Okna i drzwi Przepuszczalnos¢ powietrza - Metoda badania

PN-EN 1027:2001 Okna i drzwi - Wodoszczelno$¢ - Metoda badania

PN-EN 1191:2002 Okna i drzwi - Odpornos¢ na wielokrotne otwieranie i zamykanie - Metoda badania

PN-EN 12207:2001 Okna i drzwi - Przepuszczalno$¢ powietrza — Klasyfikacja

PN-EN 12208:2001 Okna i drzwi - Wodoszczelno$¢ — Klasyfikacja

PN-EN 12210:2001 Okna i drzwi - Odpornos¢ na obciazenie wiatrem — Klasyfikacja

PN-EN 12400:2004 Okna i drzwi. Trwato$¢ mechaniczna. Wymagania i klasyfikacja
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1. Wstep.

1.1. Przedmiot specyfikacji techniczne;j.

Przedmiotem specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot wykonczeniowych -
mikroniwelacja (humusowanie i obsianie trawa).

1.2. Zakres robot objetych specyfikacja technicznag.

Szczegotowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zleceniu i
realizacji robot.

1.3. Zakres robot ujetych w SST

Roboty w ktérych dotyczy specyfikacja obejmuja rozscielenie ziemi urodzajnej i obsianie wolnych powierzchni
trawa.

14. Okreslenia podstawowe.

Okreslenia podane w niniejszej SST sa zgodne z normami , wytycznymi i okresleniami podanymi w specyfikacji
ogolne;j.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robét.

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ robot i ich zgodno$¢ z dokumentacja projektowa, SST i poleceniami
Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w specyfikacji ogolne;.

2.0 Materialy

Materialami do zazielenienia jest ziemia urodzajna i mieszanka skladajaca sig z:
- nasiona traw

- nawoz mineralny

- woda

3.0 Sprzet.
Roboty wykonuje si¢ czgsciowo mechanicznie a czgsciowo recznie.

4.0 Transport.
Do rozwiezienia humusu moga by¢ uzyte dowolne $rodki transportowe. Nasiona trwa transportowa¢ w opakowaniach
producenta i zabezpieczone przed uszkodzeniem.

5.0. Wykonanie robét

5.1 Reczne rozécielenie ziemi urodzajnej z przerzutem.

Profilowanie powierzchni ptaskich przez $cigcie nieréwnosci i zahumusowanie poprzez rozlozenie na catej powierzchni
humusu o grubosci, co najmniej 5 cm. Wysianie nasion uniwersalnej mieszanki traw nie mniej niz 40 kg/h, stosujac
obsiew rgczny.

5.2. Wymagania dla wykonania.

Doktadno$¢ wyprofilowania powierzchni sprawdza sig fata 3-metrowa. Obsianie mieszankg traw powinno by¢
przeprowadzone w odpowiednich warunkach atmosferycznych, najlepiej w okresie wiosny lub jesienia.

6.0. Kontrola jakosSci robét.
Kontrola jako$ci robot polega na sprawdzeniu wykonania wg wymogoéw podanych w specyfikacji ogdlne;.

7.0. Obmiar robét
Jednostka obmiarowa dla mikroniwelacji (humusowanie i obsianie trawa).jest m* wykonanego zakresu robot.

8.0 Odbiér robét
Badania przy odbiorze polegajana sprawdzeniu technicznych dokumentow kontrolnych, recepty na mieszankg traw,
przeprowadzeniu pomiaréw dla sprawdzenia wymogéw podanych w punkcie 7.5. oraz ocenie jako$ci obsiania.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w ST-00 ,,Wymagania ogolne pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 m betonowego obrzeza chodnikowego obejmuje:
— dostarczenie materiatow
— rownomierne rozscielenie ziemi urodzajne humus
— sianie trawy.
— roboty pielggnacyjne,

10. PRZEPISY ZWIAZANE
nie wystepuja



